oooooooooooooooooo

A

Ghidul utilizatorului

a
%’/_Jy)







Notiuni de baza

1 indepdrtati benzile de protectie de pe ambele parti ale robotului. 2 Instalati peria laterala.

Dezlipiti folia de protectie de pe partea frontald. Aliniati peria lateral& cu tija de montare de pe robot si ap&sati in jos pand
cand auziti un "clic".

roRO




3 Asezati statia pe o podea duréd si pland. 4 Introduceti cablul de alimentare in mufa de alimentare de pe
partea din spate a statiei.

®
=)

Conectati cablul de
alimentare la o prizd
de perete. Inf&surati
cablul pe partea din
spate, astfel incat sa
nu stea in calea
robotului atunci cand
acesta se deplaseazd.

roRO

0,2 m spatiu liber distant& de 1,5m
pe ambele parti de scdri

5 Aliniati statia pentru a instala placa rampei. Apdsati ferm in jos
pdnad cand se fixeaza cu un clic.

spatiu liber de 1 min fatd

E Notd: Feriti statia de expunerea directd la lumina soarelui. Asigurati-va c& zona din
Jjurul statiei este eliberata de obstacole, astfel incat robotul sa se poatd intoarce
cu succes la statie.

A AVERTISMENT: Pentru a preveni ca robotul sé cadd pe scari, asigurati-va cd statia este
amplasatd la cel putin 1,5m distanta de scari.




7 Instalati solutia de curdtare.

Indepdrtati panoul statiei si asezati-l pe o suprafatd stabild.
Introduceti cartusul de detergent in pozitia desemnatd, asa cum se aratd in
figurd. Impingeti cartusul spre interior pand cand este instalat corect.

6 Umpleti cu apa curata.
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Indepdrtati folia

Scoateti rezervorul de apd curatd (dreapta) din statie. Umpleti rezervorul de apd
curatd cu apd curatd.

Deschiderea sticlei
orientatd in jos

Important: 1. Nu utilizati solutii de curdtare neoficiale sau orice alte produse de curdtare,
deoarece acest lucru poate deteriora dispozitivul.
2. Statia distribuie automat solutia de curdtare. Nu este recomandat s& addugati
manual solutie de curdtare in rezervorul de apd curatd.
3. Cand solutia de curdtare din statie se termind, inlocuiti-o prompt cu solutia de
curdtare specificatd pentru a mentine performantele de curdtare.




8 Porniti si activati robotul. 9 Descdrcati.

Scanati codul QR cu camera dispozitivului dvs. mobil sau cdutati Roomba® Home
n magazinul de aplicatii. Aplicatia Roomba® Home si o conexiune Wi-Fi sunt
necesare pentru a finaliza configurarea. Aplicatia vé va ghida prin configurarea
retelei.

roRO
9 Addugare dispozitiv.

Dupd ce robotul porneste, atingeti ,Conectati” pentru a configura reteaua;

Asezati Robotul in fata Statiei in directia indicat& in figurd si impingeti-I incet [" R’W"'”"S“t" the J [
inainte pand cénd atinge Contactele de incarcare ale Statiei. Indicatorul va pp Store
deveni alb, indicand faptul cd robotul porneste. Apoi veti auzi un mesaj vocal,
indicand faptul c& robotul este complet pornit si activat.

GETITON J

Google Play

Odatd ce robotul este configurat in aplicatie, veti putea sé:

e Controlati cand, unde si cum curdtd
Pentru prima utilizare, dupd pornirea statiei, impingeti usor robotul in statie pentru . Configuroti progromele plonificote

o-loctiva. . _ o ; ) ¢ Personalizati preferintele de curdtare

Cand utilizati robotul intr-un mediu nou, asati-1 s& porneascd de la statie pentru . ) o o

a genera o hartd noud. e Accesati sfaturi, trucuri si intrebdri frecvente
Desi robotul vine cu o cantitate mica de energie reziduald, se recomanda sa il
incdrcati timp de 4 ore inainte de primul ciclu de curdtare.

Pentru a scoate robotul din statie, glisati-| spre dumneavoastré si apoi ridicati-l. Important: Conectivitatea Wi-Fi acceptd numai retele de 2,4 GHz; retelele de 5 GHz nu
Produsele noi sunt supuse testelor cu apd inainte de a pardsi fabrica, astfel incét P ) P : ! T

poate fi prezentd o cantitate micd de apd reziduald. Acest lucru este normal. sunt acceptate.

% Notd:
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Incarcare

llustrarea indicatoarelor luminoase

Curatare

Comenzi prin butoane

Alb Standby / Curdtare / Intoarcere la statie

Pornire / Incdrcare / Conectare la Wi-Fi /

L Alb pulsant Actualizare de firmware in curs

Revenire la statie dupd intrerupere /
Alb intermitent Descdrcare actualizare de firmware /
Revenire la setdrile din fabricd in curs

Rosu intermitent Eroare robot

Lumind stins& Oprit / Mod repaus

Reincdrcarea si reluarea curdtarii

Cand robotul trebuie sd se reincarce, se va intoarce la statie. Dupd ce s-a
incdreat suficient pentru a finaliza sarcina de curdtare rdmasd, va relua
curdtarea de unde a rdmas.

Modul Standby

Robotul consumd o cantitate redusd de energie cat timp se afld pe statie. Cand
nu este utilizat pentru o perioadd lung& de timp, puteti apdsa si mentine ap&sat O
timp de 10 secunde pentru a opri robotul. Pentru a-I porni din nou, apdsati & timp
de 3 secunde.

"

Butonul home

Dacd robotul este Trimiteti robotul
in afara statiei la statie

Apdsati
Dacd robotul Spdlati rola de
este pe statie mop

Apsati de doud ori Poco robottfl gste Actlv?tl curdtarea
in afara statiei locald

Apdsati si mentineti
apdsat acest buton
timp de 10s, apoi
apdsati butonul de
pornire in decurs de 5s

Restabilirea setdrilor din fabricd

o

Buton de pornire

Apdsati Start / pauzd curdtare
Apdsati si mentineti apdsat 3 s Pornire
Apdsati si mentineti apdsat 10's Oprire (cu ton de oprire)

Apdsati si mentineti apdsat

timpde 15s

Oprire fortatd




Setari de curdtare

Robotul va va explora automat locuinta si va curdta in treceri sistematice, rand
cu rénd. Dacd bateria se descarcd in timpul unui ciclu de curdtare, robotul se
va intoarce la statia de andocare si apoi va relua curdtarea de unde a rdmas.

X

Dacd nu sunteti sigur dacd robotul a terminat curdtenia sau este pus pe pauzd,
verificati starea acestuia in aplicatia Roomba® Home.

=“' Sfaturi:
\ Inainte de curdtare, indepdrtati dezordinea excesivd de pe podea.
Utilizarea frecventd a robotului vé va mentine podelele curate.

Notd: Aplicatia Roomba® Home si o conexiune Wi-Fi sunt necesare pentru a finaliza
configurarea. Aplicatia mobil& v& permite sa curdtati anumite camere, s& programati
sarcini de curdtare si sa configurati lucrdri/programe automate. Se recomandd cu
fermitate utilizarea aplicatiei Roomba® Home pentru a controla functiile de curdtare.

Curatare locala

Cu robotul aoflat in afara statiei, apdsati de doud ori ¢ butonul pentru a curdta
local o zond desemnatd. Odatd ce curdtarea locald este finalizatd, robotul isi
va termina sarcina.

Apdsati i pentru a-| trimite Tnapoi la statie.

Spdlare automata

Robotul dvs. se va intoarce automat la statie in timpul si dupd fiecare ciclu de
curdtare pentru a goli apa murdard si a spdla mopul cu rold.

Notd: Robotii Roomba® sunt, in general, conceputi pentru a aspira pe majoritatea tipurilor
de pardoseli. Cu toate acestea, deoarece pardoselile din lemn masiv nefinisat si
anumite pardoseli sau substraturi din laminat/vinil pot fi susceptibile la deteriorarea
cauzatd de apd, nu recomanddm utilizarea mopului cu rold pe astfel de pardoseli.

roRO



Despre robotul Roomba®

Vedere de sus

roRO

E NS I N

Capac superior robot

Recipient de praf al robotului
Contacte de incarcare

Duzd de pulverizare a apei
a robotului

Buton de eliberare a recipientului
pentru apd murdard

Orificiu de umplere cu
apd curatd

Buton de pornire
Butonul home
Ansamblu mop cu rold

Rezervor de ap& murdard
al robotului

11 Buton de eliberare a capacului
filtrului

12 incuietoare magneticd
a capacului superior

13 Senzor laser lateral cu
o singurd linie pentru margini

14 Filtru

15 Buton de eliberare a cosului
colector de praf

16 Senzor bard de protectie
frontald

17 Modul de navigare si evitare
a obstacolelor + Lumin& de
umplere



Vedere de jos

1 Roatd universald retractabild 6

2 Senzor ultrasonic pentru 7
detectarea covorului

3 Roatd motoare
4 Buton de eliberare mop cu rol&

5 Roatd auxiliard spate

Mop cu rold

Capac de capdt
mop cu rol&

Perie laterald
Senzor TOF de detectare a podelei

Senzor infrarosu de detectare
a podelei

Buton de eliberare a capacului
periei principale

12 Capac perie principald

13 Perie principald anti-incdlcire

14 Canelura racletei mopului
curold

roRO



Despre statia dvs. Roomba® (Dock)

Vedere frontala

roRO
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Vedere din spate
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Panou statie (Pentru a scoate sau instala sacul de eliminare
a murddriei si solutia de curdtare, scoateti acest panou)

Indicator luminos
Contacte de incdarcare ale statiei
Tij& de impingere pentru scurgere

Admisie apd curatd

6
7
8
9

60 ©® ©

Placa ramp& 11 Rezervor de apé curatd

Colt de aliniere pentru revenire la statie 12 Rezervor de apd murdard

Zond de emitere a semnalului de andocare 13 Intrare cablu de alimentare

Tavd de curdtare 14 Fantd de directionare a cablului
10 Plutitor

Nota: Comportamentele reale ale LED-urilor robotului si ale statiei de
andocare se pot schimba din cauza actualizérilor de software.




Vedere din interior

1
2

Cartus de detergent
Sac de praf

Vedere de sus
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3 Admisie rezervor de ap& murdard 5  Zdvorul capacului

. . . rezervorului de apd curatd
4 Za&vorul capacului rezervorului de

apd murdard 6 Modul inhibitor de calcar
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Indicator LED statie

]

mmm Alb pulsant: Curdtare
Rosu intermitent: Eroare statie
Indicator LED oprit: Oprire (Robotul este pe statie)

Ingrijirea si intretinerea robotului

Pentru a mentine robotul la performante maxime, este esential sd efectuati cu
regularitate urmdtoarele operatiuni de baz& pentru ingrijire si intretinere.
Aplicatia Roomba® Home oferd mementouri personalizate pentru inlocuirea
accesoriilor si nevoile importante de intretinere. Videoclipuri instructive
suplimentare sunt disponibile in aplicatia Roomba® Home. Dacd observati cd
Robotul adund mai putine resturi de pe podea, inlocuiti sacul de praf de unicd
folosintd din statie si curdtati periile.

Notd: Comportamentele reale ale LED-urilor robotului si ale statiei de andocare
se pot schimba din cauza actualizdrilor de software.

Componentd Frecventd de intretinere Frecventa de inlocuire®
Cgpqc perie Verificati la fiecare 6 luni Inlocuiti dacd este
principal& ; uzat sau deteriorat

Contacte de

Curdtati la fiecare 2 sGptdmani

incdrcare sau la nevoie
Recipient de praf Curdtati la fiecare 2 sGptamani
al robotului sau la nevoie

Perie laterald

Curdtati la fiecare 2 sGptdmani
sau la nevoie

La fiecare 3-6 luni

Perie principal&
anti-incalcire

Curdtati saptdmanal

La fiecare 3-6 luni

Roatd universald
retractabild

Curdtati la fiecare 4 saptédmani (s&ptdmanal
dacd aveti animale de companie)

Roatd motoare

Curdtati la fiecare 4 sadptamani (saptdméanal
dacd aveti animale de companie)

Mop cu rold

Curdtati la nevoie

La fiecare 3-6 luni

Canelura racletei
mopului cu rold

Curdtati la fiecare 2 luni sau
la nevoie

Filtru cos de praf

Curdtati la fiecare 2 sGptdmani
sau la nevoie

La fiecare 3-6 luni

Senzori (Modul de
navigare si evitare a
obstacolelor, senzor
de margini, senzor
de deniveldri etc.)

Curdtati lunar sau la nevoie

* Frecventa de inlocuire poate varia. inlocuiti componentele dacd existd uzurd vizibild.




Curatati peria laterala Curatati peria cu rola

Trageti pentru a scoate peria laterald. Indepdrtati orice fire de pdr sau resturi, 1

apoi reinstalati peria laterald. Veti auzi un clic atunci cénd este fixatd bine la
locul ei.

Strangeti butoanele de eliberare a capacului periei principale, ridicati capacul
n sus.

roRO

2 Scoateti peria principald.

® Important: Se recomandd inlocuirea periei laterale la fiecare 3-6 luni pentru a mentine
performanta optimd de curdtare.




roRO

3

4

Scoateti capacul de la capdtul periei principale.

indepdrtati orice pdr sau resturi incurcate pe peria principald si pe capacul
de capdt, verificati dacd existd obiecte strdine intre dintii tdietori si curdtati-le
prompt. Reinstalati capacul de capat.

5 Reinstalati peria principald si capacul periei principale in robot. Aliniati si
introduceti cele 4 cleme din partea frontald a capacului periei principale,
apoi apdsati pe partea din spate a capacului. Veti auzi un clic atunci cand
este fixatd bine la locul ei.

@ Important: Se recomandd inlocuirea periei principale la fiecare 6-12 luni pentru
a mentine performanta optimd& de curdtare.




Curatati roata universala

1 Utilizati o perie de curdtare sau o lavetd uscatd pentru a indepdrta 2 Utilizati o unealtd pentru a ridica roata universald si a o scoate din carcasa
pdrul si resturile de pe roata universald. acesteia.
roRO

Doar roata universald poate fi scoasd cu o unealtd pentru intretinere.

‘ @ Important: O roatd universald blocatd cu pdr si resturi poate cauza deteriorarea podelei. Carcasa rotii universale nu poate fi scoasd din Robot.
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Curdtati roata auxiliard spate

Utilizati o unealtd pentru a ridica si a glisa roata
auxiliard spate de la dreapta la sténga pentru a o
desprinde de pe axul metalic. Scoateti prin glisare roata
auxiliard spate, apoi utilizati o perie de curdtare pentru
aindepdrta pdrul si resturile din spatele acesteia.

Roatd auxiliard spate

Curatati contactele de incdarcare si senzorii

Stergeti contactele de incarcare si senzorii cu o carpd curatd si uscatd.

Contacte de incarcare

Senzori

‘ ®

Important: Nu pulverizati solutie de curdtare sau apd pe senzori sau pe
orificiile senzorilor.




Curatati recipientul pentru apa murdara

1 Apdsati in jos pe butonul de eliberare a recipientului 2 Deschideti capacul recipientului pentru apd murdard. 3 Goliti apa murdard, clétiti recipientul sub
pentru apd murdard pentru a scoate recipientul. jet de apd curatd si stergeti orice reziduu.

roRO

4 Clatiti si stergeti orice reziduu de pe suprafata 5 Stergeti orice reziduu de pe partea inferioard a robotului. 6 Reinstalati recipientul pentru apd
superioard a recipientului. Aceastd zond trebuie sd rdmand lipsitd de reziduuri pentru murdard in robot. Veti auzi un "clic"
a asigura glisarea corectd a recipientului in robot. atunci cand acesta este fixat in

sigurantd la locul sdu.

@ Important: Nu cur&tati recipientul pentru apd murdard in masina de spdlat vase. Curdtati bine recipientul pentru
a mentine performantele optime de curdtare.




Curatati mopul cu rola

1

roRO

Apdsati si mentineti apdsat butonul de eliberare 2 Curdtati si clatiti mopul cu rold, apoi l@sati-I 3 Aliniati mopul cu rold cu capacul de capdt,
a mopului cu rold din lateral, apoi extrageti incet s& se usuce la aer, la temperatura camerei. impingeti-I si apasati ferm pand cand auziti un
mopul cu rold pe orizontald. "clic”, ceea ce indicd faptul cd este fixat in pozitie.

@ Notd: Cand scoateti capacul de la capdtul ® Notd:
mopului tip rold, trageti-l cu o fort&
moderatd. La reinstalare, apasati-|
ferm pe pozitie.

La instalarea mopului tip rold, asigurati-va ca butonul
verde de eliberare de pe capacul de la capdt este
pozitionat in coltul din dreapta sus. Aliniati capacul
de capat cu robotul, apoi impingeti-I orizontal spre
interior pand cand auziti un ,clic”, ceea ce indica
faptul c& este fixat in pozitie.




Curdtati canelura racletei mopului cu rola

1 Apdsati si mentineti apdsat butonul de eliberare 2 intoarceti robotul, impingeti partea stangd a 3 Cldtiti sau stergeti canelura
din lateral, apoi extrageti incet mopul cu rold pe canelurii racletei mopului cu rold inainte si racletei mopului cu rold.
orizontald. trageti-o spre sténga. 10RO

4 Aliniati canelura racletei mopului cu rold cu fanta din dreapta,
introduceti-o si apdsati ferm partea stangd inapoi pentru a o fixa.

@ Important: Asigurati-va cd este instalatd corect canelura racletei mopului cu rold. Dacd nu
este fixat ferm, mopul cu rolé va fi dificil de reinstalat.




Curatati recipientul pentru praf al robotului si filtrul

1 Ridicati pentru a scoate capacul superior al robotului. 2 Apdsati si mentineti apasat butonul de 3 Deschideti capacul recipientului pentru
eliberare a cosului colector praf pentru a praf si scoateti filtrul.
scoate cosul colector praf.

roRO

4 Dacé este necesar, cldtiti filtrul cu apd& curatd. 5 Goliti si curdtati praful si resturile din
L&sati-I sa se usuce complet inainte de a-I reinstala. recipientul pentru praf.

S

@ Important: Capacul filtrului este lavabil, dar trebuie I&sat sa se
usuce complet la aer inainte de a-I reinstala in
Recipientul pentru praf. Nu curdtati Recipientul
pentru praf in masina de spdlat vase.
Nu utilizati o perie sau degetele pentru a curdta
Filtrul.
Spalati Recipientul pentru praf si Filtrul numai cu
apd curatd. Nu folositi niciun detergent.




6 Reinstalati capacul filtrului pe filtru. Instalati filtrul. Reinstalati recipientul pentru
praf in robot.

Ingrijirea si intretinerea statiei

Pentru a mentine statia de andocare la performante optime, urmati
procedurile descrise in paginile urmd&toare.

Component&

Frecventd de intretinere

Frecventa de inlocuire®

Contacte de incdrcare
ale statiei

Lunar

Senzori

Curdtati lunar

Zond de emisie a semnalului
de intoarcere la statie

Curdtati lunar

Tava de curdtare

Curdtati la fiecare
2 sdptdmani sau la nevoie

Rezervor de apd curatd

Clatiti si schimbati apa
dupd cum este necesar

Rezervor de apd murdard

Clatiti si goliti dupé
cum este necesar

Placd ramp&

Curdtati lunar

Sac de praf

Tnlocuiti la nevoie

Cartus de detergent

Tnlocuiti la nevoie

vizibild.

* Frecventa de inlocuire poate varia. inlocuiti componentele dacd exist& uzurd
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Curdtarea contactelor de incarcare ale statiei si a ferestrei cu
infrarosu Curdtati tava de curdtare

1 Verificati componentele pentru a v& asigura c& nu existd resturi. Stergeti cu 1 Cldatiti sau stergeti cu grijd resturile din interiorul si din jurul tavii de curdtare.
grijé cu o carpd curatd si uscatd. Asigurati-va cd orificiul de umplere cu apd curatd si orificiul de aspirare a apei
murdare nu prezintd obstructii. Pentru a indepdrta murddria persistentd se pot

10RO s folosi un s&pun delicat si un burete.

@ Important: Nu pulverizati solutie de curdtare sau apd pe senzori sau pe orificiile
senzorilor.

21



Curatati rezervoarele de apa

1 Scoateti si curdtati rezervorul de ap& 2 Goliti rezervorul de apd murdard 3 Cldtiti ambele rezervoare cu apd la 4 Reumpleti rezervorul de
murdard pentru a preveni mirosurile si cldtiti-1 cu apd. temperatura camerei. Se poate folosi apd curatd cu apd curatd.
si mucegaiul. un burete pentru a indepdarta murddria

. M roRO
persistentd.

5 Instalati ambele rezervoare inapoi in statie.

® Important: Flotoarele din rezervorul de apd curatd si rezervorul de apd murdard sunt
piese mobile. Aveti grija cand le curdtati pentru a evita deteriorarea
functiondrii acestora.
Nu puneti rezervoarele in masina de spdlat vase.
inainte de reinstalare, asigurati-vd c& incuietorile rezervoarelor sunt bine
inchise.
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9

inlocuiti solutia de curdtare

indepdrtati panoul statiei si asezati-l pe o suprafatd stabild.

Dupd cum se aratd in figurd, scoateti si aruncati cartusul de detergent gol, apoi
luati o noud solutie de curé&tare si instalati-o in pozitia desemnatd. Impingeti
solutia de curdtare spre interior pénd cand este instalatd corect.

indepartati

Deschiderea
sticlei orientatd
in jos

de curdtare aprobatd pentru utilizarea cu acest produs. Nu utilizati nicio
altd solutie de curdtare.

@ Important: Roomba® StayClean™ Mopping Concentrate este in prezent singura solutie ’
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inlocuiti sacul pentru eliminarea murddriei

1 Cand sacul de eliminare a murddriei trebuie inlocuit, deschideti panoul statiei,
trageti de manerul sacului de eliminare a murddriei pentru a scoate sacul si
aruncati-l. Introduceti un nou sac de eliminare a murddriei si impingeti
maénerul in fant&, asigurdndu-va cd este instalat corect.

2 Aliniati dispozitivele de blocare si reatasati panoul statiei. Veti auzi un clic
atunci cand este fixatd bine la locul ei.




Depanare

Indicatii de eroare

Solutii

Nu se poate porni

Bateria este descdrcatd. V& rugdm sé incdarcati complet
inainte de utilizare.

Nu poate porni: baterie
descdrcatd

V& rugdm sd lasati robotul sa isi incarce suficient bateria
si s incercati din nou.

Nu a putut
ajunge la statie

Asigurati-va cd traseul este liber pentru ca robotul sa se
intoarcd la statia sa. Verificati dacd statia este conectatd
la prizd si se afld in locatia sa originald.

Zgomot neobisnuit
in timpul curdtdrii

Peria principald, peria laterald, roata sténgd/dreaptd
sau mopul cu rold pot fi incurcate cu obiecte strdine.
Opriti robotul si curatati-I.

Performantd de
curdtare redusd sau
pierderi de murdarie

Recipientul pentru praf este plin. Curdtati-I. Peria
principald este incurcatd cu obiecte strdine. Curdtati-|.

Robot deconectat

Semnal Wi-Fi slab. Asigurati-va cd robotul are o acoperire
Wi-Fi bund. Conexiune Wi-Fi anormald. Resetati conexiunea
Wi-Fi si descdrcati cea mai recentd aplicatie, apoi incercati
s& va reconectati.

Nu se poate incdrca

Asigurati-va cd existd suficient spatiu in jurul statiei de
andocare si contactele de incarcare de pe statie sunt
lipsite de praf si obstructii. Temperatura ambiantd este
prea scdzutd (sub 0°C) sau prea ridicatd (peste 40°C).

Indicatii de eroare

Solutii

Imposibil de conectat
la aplicatie

Asigurati-va cd atdt statia, cat si robotul se afld in zona de

acoperire Wi-Fi cu un semnal puternic. Resetati conexiunea Wi-Fi
conform instructiunilor din manual inainte de a le asocia din nou.

Nu se poate
spala mopul

Rezervorul de apd curatd al statiei a rdmas fard apd. V& rugdm
s& reumpleti cu apd curatd. Orificiul de evacuare a apei curate
este blocat. indepdrtati blocajul. Tava de curdtare a statiei este
plind. V& rugdm sd curdtati tava. Tava de curdtare nu este

instalatd. Instalati-o. Rezervorul de apd murdard este plin. Goliti-I.

Peria principal&
este blocatd

indepérteazd obstacolele sau fibrele incurcate de pe perie,
astfel incat sa se poatd roti liber

Perie principald incurcatd.
Curdtati si continuati

Peria principal& este incurcatd cu obiecte strdine. Curdtati si
reporniti sarcina.
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Depanare

Indicatii de eroare

Solutii

Peria laterald este blocatd

Indepartati fibrele si resturile incurcate pentru ca
peria laterald sa se poatd roti liber.

Roata stéingd blocatd/
Roata dreaptd blocatd

Apdasati roata stdngd/dreaptd in sus si in jos de cateva
ori, apoi rotiti-o pentru a desprinde resturile blocate.
Aceasta ar trebui sa se roteascd liber.

Curdtati senzorii de denivelare

Curdtati senzorii de denivelare inferiori cu o lavetd moale
si uscatd, astfel incat scarile s& poatd fi detectate cu
precizie. Asezati robotul pe podea si apdsati butonul

de pornire pentru a relua curdtarea.

Modulul de navigare si
evitare a obstacolelor este
blocat, v& rugdm sd stergeti
si s continuati

1. Modulul de navigare si evitare a obstacolelor este
blocat. V& rugdm sd indepartati blocajul sau obiectul
strdin;

2. Dacd nu este necesard curdtarea, va rugdm s
mutati robotul intr-o locatie noud si sa reporniti.

Robotul este blocat

Mutd-| intr-o zond deschisd si apasa butonul Power

pentru a relua. Indepdrteaza obstacolele si deschide usile.

Nu se poate porni: blocat
intr-o zond cu acces interzis

Mutd robotul in afara zonei cu acces interzis
pentru a putea incepe noua sa ruting.

Imposibil de pornit: scari sau
diferentd de nivel detectate

V& rugém s& mutati robotul intr-o locatie noud si sa
incercati din nou.
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Indicatii de eroare

Solutii

Robotul este suspendat

Robotul a detectat c& este suspendat in aer. Va rugédm
sd il mutati intr-o locatie noud si sa porniti din nou.

Bateria este prea descarcatd
pentru a curdta

Asezati robotul pe statia sa de andocare si lasati-I s&
se incarce suficient. Puteti verifica starea bateriei aici
in fila Roboti.

Tava de curdtare este plind.

Va rug&m sa verificati conducta
de apd murdard si s& va
asigurati cd rezervorul de apd
murdard este instalat corect

Mai intdi, verificati si goliti rezervorul de ap& murdard,
asiguréndu-va cd este instalat corect la locul sGu.
Apoi curdtati parul si alte blocaje din filtrul de
curdtare si orificiul de aspirare ale statiei.




Specificatii robot

Lista senzori robot

Nume Cantitate

Functie

Raz& de detectare /
Distant& de lucru

Navigare radar

Modulul de navigare si X1 Localizare, navigare & 0,08 m-12m
evitare a obstacolelor evitarea obstacolelor Evitarea obstacolelor
0,05-0,32 m
Giroscop IMU x1 Controlul miscarii /
Accelerometru x1 Controlul vitezei /
Senzor laser lateral cu o o .
singurd linie pentru margini x1 Curdtare margini 1,5cm-10cm
Senzor ultrasonic pentru
detectarea covorului x1 Recunoastere covor 30 mm
ngtzeocrtizofigrizm x2 Protectie la coliziune <3mm
2:?;;;12’; c:;z delei x1 Detectare pantd 9cm
Z:?;g{q'grgrgég gl:i x2 Detectare pantd 9cm
Senzor Hall de detectare X1 Detecteazd dacd recipientul <lem
a recipientului pentru praf pentru praf este instalat -
Senzor infrarosu posterior Intoarcere la statie 2.22m
pentru revenire si asociere !
Senzor Hall de Detecteazd dacd
detectare a recipientului x1 recipientul pentru ap& <lcm
pentru apd murdard murdard este instalat
Senzor Hall de detectare Detecteazd dacd
a umplerii recipientului x1 recipientul pentru apd <0,3mm

pentru apd murdard

murdard este plin

Listd senzori statie de andocare

Raz& de detectare /

Nume Cantitate Functie . N
: Distant& de lucru

Senzor Hall de . .

; Detecteazd dacd rezervorul de
detectare a rezervorului x1 o N N <1,5cm
de opd curatd apd curatd este instalat sau gol
Senzor Hall de Detecteazd dacd rezervorul
detectare a rezervorului x1 pentru apd murdarg este <1,5cm
de apd murdara instalat sau plin
Senzor Hall de . .
detectare pentru tavd x1 Detecteazd dacd tava de <1,5cm
de curdtare plind curdtare este plind
Senzor Hall pentru . .
detectarea tavii de X Detecteazd dacd tava de <1,5¢cm

curdtare

curdtare este instalatd

Detectarea lipsei
solutiei de curdtare

x1

Detecteazd dacd existd solutie
de curdtare in conductd
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Robot

Nume produs Robot aspirator

Dimensiuni 354,5%x354,5%x99,8 mm

Capacitate evaluatd 4800 mAh

Capacitate acumulator Capacitate nominald 5200 mAh

Greutate netd ~4,85 kg

Statia de andocare cu auto-curatare

Dimensiunile statiei 350x484x475 mm

Greutatea netd a statiei ~8,15 kg
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Asistenta tehnica

Aveti nevoie de asistentd suplimentard? V& stdm la dispozitie.

Descdrcati aplicatia Roomba® Home sau accesati global.irobot.com pentru asistentd pentru produs sau
pentru a contacta centrul local de asistentd. Dacd aveti nevoie de asistentd suplimentard in SUA si Canada,
contactati echipa Departamentului de relatii cu clientii din SUA la numarult (877) 855-8593

Programul Departamentului de relatii cu clientii iRobot® din SUA
De luni p&na vineri, 09:00 - 21:00, ora standard a coastei de est a SUA

Sdmbdta si duminicd, 09:00 - 18:00, ora standard a coastei de est a SUA
Informatii privind siguranta

Consultati ghidul privind siguranta care a fost furnizat impreund cu robotul sau accesati global.irobot.com

robot

8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730 USA. Toate drepturile sunt rezervate. iRobot, Roomba si PerfectEdge sunt mdrci inregistrate ale iRobot Corporation. AutoEmpty,
AutoWash, StayClean si PrecisionVision sunt mdarci comerciale ale iRobot Corporation. Wi-Fi si sigla Wi-Fi sunt mdrci inregistrate ale Wi-Fi Alliance. Apple si App Store
sunt mdrci comerciale ale Apple, Inc., inregistrate in SUA si in alte tari. Google Play este o marc& comercialé a Google LLC.



