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Introducere

ghida prin pasii de configurare a robotului. Dupd configurarea
o robotului, veti putea utiliza aplicatia pentru a:

« controlati cand, unde si cum sd curete

- creati programe de curdtare automate

- stabiliti preferinte de curdtare personalizate

- deblocati caracteristici digitale

- aveti acces la sfaturi, trucuri si r@spunsuri la intrebdri frecven-
te

Descdarcati aplicatia Roomba® Home

B NOTA:

Trebuie utilizatd o retea Wi-Fi° de 2,4 sau 5 GHz.

® IMPORTANT:

Inainte de a utiliza robotul, cititi mai intéi ghidul cu informatii privind
siguranta.

2 Download on the GETITON
[. App St(;re] [ »’ Google Play ]

Scanati codul QR cu camera de pe dispozitivul mobil sau cdu-
tati aplicatia Roomba® Home in magazinul de aplicatii.

Aplicatia Roomba® Home si o conexiune Wi-Fi® sunt necesare
pentru a finaliza configurarea. Aplicatia Roomba® Home va va
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https://www.apple.com/app-store/
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Indepéartati ambalajul de protectie Instalati peria de curdtare a marginilor

\‘/) “i\"} /\/\ \ /://

T . .. . . . | \ I

Indepdrtati insertiile de spuma din spatele amortizorului. | |, Y
RN

Aliniati peria de curdtare a marginilor si apdsati padnd auziti un
clic.

For more information, visit global.irobot.com
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Pozitionati suportul de andocare

) >1.5’ (.46m)
|
) >1.5’ (.46m) >4’ (l .22m) /// Y4 ///
- .
>
>4’ (1.22m) Y4 Pozitionati suportul de andocare pe o podea tare, pland.
s /
VY4
® IMPORTANT:
Nu-I pozitionati in lumina direct& a soarelui.
8 NOTA:
Dacd utilizati suportul de andocare AutoEmpty™ sau amplasati su-
portul SlimCharge™ pozitie orizontald, asigurati-va c& ati eliberat zo- VAN AVERTISMENT:
na din jurul gcestwg peAntru u.r.)ermlt.e anvdocorec. Suportul .Sl.lmCh.qr- Pentru suportul AutoEmpty™ sau suportul SimCharge™ amplasat in
ge” Pogte i deP_OZ'tOF n Pompe verticald pentru a economisi _SPO't'“' pozitie orizontald, asigurati-vd cd acesta se afld la cel putin 4 ft.
Nu uitati s& pozitionati fizic robotul pe podea atunci cand doriti sG-| (1,22 metri) distant& de scdri pentru a preveni riscul cdderii robotului

folositi si apoi sd-I puneti inapoi in suportul de andocare la final. pe scari
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Conectati suportul de andocare la prizd Activati robotul

Conectati cablul de alimentare in partea din spate a suportului
de andocare si apoi la priza de perete. Strangeti cablul in spa-
te, astfel incat sd nu interfereze cu deplasarea robotului.

For more information, visit global.irobot.com



Asezati robotul in fata suportului de andocare si glisati-1 inain-
te pand cand contactele metalice de incdrcare sunt aliniate.
Indicatoarele sale luminoase vor indica faptul c& acesta este in
curs de activare. Un sunet va va semnala cand activarea este
finalizatd. Dacd folositi suportul SlimCharge™ in pozitie vertica-
I&, pozitionati-I cu partea superioard a robotului orientatd in
directia opusd peretelui.

B NOTA:

Robotul este furnizat cu bateria incdrcatd partial, dar vé recoman-
ddm s&-lincareati timp de 4,5 ore inainte de a crea harta casei.

® IMPORTANT:

inainte de a utiliza robotul, cititi mai intéi ghidul cu informatii privind
siguranta.
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Despre robotul Roomba® Mini/Roomba® Mini Slim Robot

Vedere de sus

Amortizor detector LIDAR
ClearView™ LiDAR

Port accesoriu

Mecanisme de aliniere
Geam senzor IR spate
Contacte de incarcare
Buton de pornire

Buton Home

. Amortizor

0. Port de evacuare murddrie

11. Puncte de atasare a capacului superior
12. Geam IR

13. Capac superior

14. Cos colector

15. Buton de eliberare a cosului colector
16. Filtru

Z 0O NO RN~

For more information, visit global.irobot.com



Vedere de jos

9.

® NO AN~

Picioruse accesoriu placd lavetd

Placd lavetd mop

Port accesoriu placd lavetd mop

Roti

Roatd frontald

Senzor covor

Senzor pentru detectarea indltimii

Aripioare de eliberare a capacului periei pentru suprafete
multiple

Perie pentru suprafete multiple

10. Perie de curdtare a marginilor
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Despre suportul de andocare AutoEmpty™

Vedere din fatd Vedere de sus

|
Cas EnE! 5

©eQ

Mecanisme de aliniere sac

Accesoriu perie de curdtare

Compartiment de depozitare placd lavetd mop
Filtru suport de andocare

Depozitarea sacului pentru eliminarea murddriei

Capac suport de andocare
LED indicator

Contacte de incarcare

Port de evacuare murdarie
Geam IR

o> wdh =
aprwn =

For more information, visit global.irobot.com



Vedere din spate

1. Element de infGsurare cablu
2. Cablu de alimentare
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Despre suportul SlimCharge™

Pozitie rutind programatd orizontald (vedere din
fatd)

Pozitie rutind programatd orizontal& (vedere din
spate)

1. GeamIR
2.  Mecanisme de aliniere
3. Contacte de incdrcare

For more information, visit global.irobot.com

1. Accesoriu de fixare cablu
2. Cablu de alimentare



Pozitie de depozitare pe verticald

Incarcare
Indicatoare pictograme Alb - incdrcat complet si conectat
Alb clipind - revenire la suportul de andocare pentru incdrcare
ﬁ Alb intermitent - se incarcd/baterie descdrcatd. Se afiseazd
atunci cand bateria robotului scade sub 20% si se incarcd sau

urmeazad sd se incarce.

Rosu clipind - eroare/baterie descdrcatd. Se afiseazd atunci
( | ) cdand robotul are o eroare sau cdnd nu se afl& pe suportul de
andocare si bateria scade sub 20%.

Butoanele POWER si HOME
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Incdrcarea robotului

Robotul va reveni la suportul de andocare oricand trebuie sa se
incarce in timpul unei rutine de curdtare. Dupd ce este incarcat
suficient, va relua procesul de curdtare de unde a rdmas.

Modul standby

Robotul utilizeazd o cantitate micd de energie atunci cand se
afld pe suportul de andocare. Il puteti pune in starea de eco-
nomisire suplimentard a energiei atunci cénd nu este utilizat
apd&sand A timp de 10 secunde. Pentru a iesi din modul de
consum redus, apdsati scurt o.

B NOTA:

Curdtarea nu poate fi initiatd din aplicatia mobild atunci cand nivelul
bateriei este scdzut.

For more information, visit global.irobot.com



Depozitarea robotului - -
Pentru depozitare pe termen lung, opriti robotul inldturdndu-I
din suportul de andocare, apoi tineti apdsat simultan buto-
nul A si amortizorul timp de 10 secunde. Depozitati robotul
intr-un loc rdcoros si uscat.

Suportul SlimCharge™ face depozitarea robotului Roomba®
usoara si eficientd din punct de vedere al spatiului.

B NOTA:

Dacé robotul Roomba® Mini Slim este depozitat in pozitie verticald,
programarea operatiilor de curdtare nu va functiona.
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LED indicator pe suportul de andocare

LED
Indicator

Alb continuu: incdrcare

Rosu continuu: Sac plin sau neinstalat

5 NOTA:

Actualizérile de software pot modifica comportamentul real al LED-
urilor de pe robot si/sau de pe suportul de andocare. Accesati glo-
bal.irobot.com pentru cele mai recente informatii.

For more information, visit global.irobot.com 15
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Curdtare

Comenzi butoane

fr

O

HOME

- Atingeti pentru a trimite robotul la suportul de andocare
- Apdsati pentru a intrerupe operatia de curdtare

« Apdsati cand robotul este in pauzd pentru andocare

« Apdsati pentru a opri operatia de andocare

POWER

« Atingeti pentru a porni/intrerupe/relua curdtarea
- Tineti apdsat timp de 3 secunde pentru pornire
- Tineti apdsat timp de 10 secunde pentru oprire

16

Model de curdtare

Robotul va explora si curdta automat casa dvs. Acesta va in-
cepe prin curdtarea perimetrului inc&perii si, apoi, va curdta
spatiul rdmas in rdnduri ordonate. Acesta va reveni la suportul
de andocare la finalul rutinei de curdtare si de fiecare datd
cand trebuie s& se incarce.

Sfaturi:

- Inainte de a incepe procesul de cur&tare, indepdrtati obiec-
tele aflate pe podea.
« Utilizati robotul frecvent pentru a mentine podelele curate.

Dupd 90 de minute de inactivitate, fard sa fie conectat la su-
portul de andocare, robotul va incheia automat operatia de
curdtare. In cazul in care nu stiti sigur dacé& robotul a finalizat
sau a intrerupt operatia, accesati aplicatia Roomba® Home
pentru a vedea care este starea sa.
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Curdtare punctuald

Puneti robotul l&dngd zona desemnatd pentru curdtare punc-
tuald. Atingeti O de doud ori. Modul Curdtare punctuald va
curdta un pdtrat de dimensiunea 1 m x 1 m in jurul robotului

de doud ori in directii perpendiculare. Dupd finalizarea curdtdrii
punctuale, robotul va incheia rutina de curdtare. Apdsati
pentru a-| trimite inapoi la suportul de andocare.

Curdtare programatd - Despre curdtarea de ruting

Robotul Mini Slim poate fi programat s& aspire automat pe tot
parcursul saptdmanii. Dacd aveti suportul SimCharge™, acesta
trebuie sd fie in pozitia sa de rutind programatd orizontalg,
astfel incét robotul s& poatd iesi din suportul de andocare la
inceperea programului. Pentru a crea rutine programate noi,
deschideti aplicatiac Roomba™ Home.

For more information, visit global.irobot.com

B NOTA:

Se recomandd sé& utilizati aplicatia Roomba® Home pentru a controla
procesul de curdtare. Aplicatia mobild poate fi utilizatd pentru a
curdta anumite camere, configura rutine de curdtare si pentru a crea
automatizdri si programe.



Aspirare

Initierea modului de aspirare 5 NOTA:
Dacd utilizati suportul SlimCharge™, se recomandd curdtarea cosului
colector pentru praf cel putin o datd pe sdptdmand. Altfel, perfor-
manta aspiratorului poate fi redusd.

Pentru aspirare, pozitionati robotul pe suportul de andocare
AutoEmpty™, pe suportul SimCharge™ in pozitie orizontald sau
pe podea, FARA ca placa pentru laveta mop sd fie instalatd.
Apdsati O sau folositi aplicatia Roomba® Home pentru a incepe
operatia de aspirare.
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Spadlare cu mopul

Atasarea lavetei mop Roomba”

Glisati orificiile lavetelor mop peste piciorusele accesoriului pla-
cd pentru lavetd.

For more information, visit global.irobot.com

Inf&surati laveta mop in jurul pl&cii pentru lavetd si fixati-o sub
clemele pldcii pentru lavetd.



Atasarea lavetelor mop generice

Glisati marginile lavetei mop sub clemele de pe spatele pldcii pentru
lavetd mop.

inf&surati laveta mop in jurul pldcii pentru lavet& mop si fixati-o sub
clemele pldcii pentru lavetd mop in fatd.

20
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Instalarea lavetei mop si a pldcii pentru lavetd mop  Initierea modului de spdlare cu mopul

Aliniati piciorusele accesoriului placd pentru lavetd mop cu Pentru a spdla cu mopul, pozitionati robotul pe suportul de an-
porturile de atasare a pldcii pentru lavetd mop, cobordti si docare cu placa pentru lavetd mop instalatd si folositi aplicatia
introduceti placa pentru lavetd mop pénd cénd auziti un clic. Roomba® Home sau apdsati pe U pentru a incepe operatia de

spdlare cu mopul.

For more information, visit global.irobot.com 21



Ingrijirea si intretinerea robotului

Mentineti performanta optimd& a robotului prin efectuarea pe-
riodic& a urmdtoarelor operatii de ingrijire si intretinere de ba-
z4. Performanta curdtdrii si ridicarea murddriei vor fi afectate
fard ingrijire si intretinere corespunzdtoare. Dacd observati cd
robotul ridicd mai putind murddrie, goliti cosul colector, curdtati
filtrul si curatati periile.

Vedeti videoclipuri instructive suplimentare in aplicatia Room-

ba® Home.

Componenta

Cos colector
pentru praf

Filtru

Perie de curdtare
a marginilor

Perie pentru su-
prafete multiple

Roatd frontald

Contacte de in-

Frecventd de intretinere

Goliti si spdlati dupd caz

A se curdta 1/sdptdmand (2/saptd-
mand, dacd existd animal de com-
panie)

A se curdta la fiecare 2 sGptdmani
sau dupd cum este necesar

A se curata 1/saptdmand

A se curdta la fiecare 2 sGptdmani
sau dupd cum este necesar

A se curdta la fiecare 2 sGptdmani

inlocuire®

La fiecare 3- 6
luni

La fiecare 3- 6
luni

La fiecare 6 - 12
luni

cdarcare sau dupd cum este necesar
Senzori A se curdta 1/lund sau dup& cum es-
te necesar

Componentd Frecventd de intretinere inlocuire®

A se arunca du-
pa fiecare rutind
de curdtare

Lavetd mop Lavetele mop sunt de unicd folosint&

Placd lavetd mop A se curdta dupd fiecare utilizare

A se Tnlocui da-
cd este uzat sau
deteriorat

Capac perie A se verifica la fiecare 6 luni

SFrecventa de inlocuire poate varia. Piesele trebuie inlocuite in cazul aparitiei unor urme vizibile de
uzurd. Dacd considerati cd aveti nevoie de o piesd de schimb, contactati Departamentul de relatii
cu clientii iRobot” pentru mai multe informatii.

Curdtarea periei de curdtare a marginilor
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Trageti pentru a scoate peria de curdtare a marginilor. Eliminati
pdrul sau murddria, reinstalati peria de curdtare a marginilor.

® IMPORTANT:

Se recomandd inlocuirea periei de curdtare a marginilor la fiecare 3 -
6 luni pentru curdtare optima.

Curdtarea periei pentru suprafete multiple

Apdsati aripioarele de eliberare a capacului periilor, ridicati
aripioarele si eliminati orice blocaje.

For more information, visit global.irobot.com

Indepdrtati peria pentru suprafete multiple
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Eliminati pdrul si murddria . . . o
Scoateti capacul de capdt de la capdtul periei.
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Reinstalati peria pentru suprafete multiple si capacul periei in
Indepdrtati parul sau murddria strénsé sub capac. Fixati la loc robot.
capacul de capdt.

® IMPORTANT:

Se recomandd inlocuirea periei pentru suprafete multiple la fiecare 6
- 12 luni pentru o performantd optimd de curdtare.

B NOTA:

Pentru instructiuni privind o curdtare mai profundd a periei pentru
suprafete multiple, consultati global.irobot.com.

For more information, visit global.irobot.com
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Curdtarea rotii frontale

Utilizati peria de curdtare pentru a indepdarta pdrul si murddria
de pe roata frontald.

® IMPORTANT:

Blocarea rotii frontale cu fire de pdr si murddrie poate duce la dete-
riorarea podelei. Dacd roata nu se roteste liber dupd ce ati curdtat-o,
contactati Departamentul de relatii cu clientii.

26
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Curdtarea contactelor de incarcare si a senzorilor
CONTACTE DE INCARCARE

SENZORI

For more information, visit global.irobot.com

Indepartati robotul de pe suportul de andocare si stergeti con-
tactele de incdrcare si senzorii cu o lavetd curatd si uscatd sau
un tampon de spumd din melamind usor umezit.

® IMPORTANT:

Nu pulverizati solutia de curdtare sau apd pe senzori sau pe deschi-
derile senzorilor.

27



Golirea cosului colector e

Ridicati capacul superior . ) ) . .
Apdsati butonul pentru eliberarea cosului colector si trageti in

sus pentru a scoate cosul colector.
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Deschideti cosul colector pentru praf deasupra cosului de gu-
noi. Goliti si curdtati cu o lavetd.

Puneti cosul colector inapoi in robot.

® IMPORTANT:

Se recomandd curdtarea cosului colector pentru praf cel putin o datd
pe sdptdmand. In caz contrar, eficienta robotului aspirator cu mop
poate fi afectatd.

For more information, visit global.irobot.com
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Curdtarea filtrului e

Indepdrtati reziduurile prin lovirea usoard a filtrului de cosul de
gunoi si/sau curdtati cu o perie de curdtare sau o lavetd curatd.

Cu cosul scos, deschideti usa cosului colector si scoateti filtrul.
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Reintroduceti filtrul.

For more information, visit global.irobot.com

Spdlarea cosului colector

Eliberati cosul colector, scoateti filtrul si deschideti usa cosului
colector.

31



Clatiti cosul colector pentru praf cu apd caldd.

® IMPORTANT:

Se recomandd golirea cosului colector pentru praf cel putin o datd
pe sdptdmand. In caz contrar, eficienta robotului aspirator cu mop
poate fi afectatd.

32

® IMPORTANT:

Nu spdlati filtrul. indepdrtati filtrul inainte de a spdla cosul colector.
Cosul colector nu poate fi spdlat in masina de spdlat vase.

Asigurati-va cd intregul cos colector este complet uscat. Rein-
troduceti filtrul si puneti cosul colector inapoi in robot.
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Curdtarea placii pentru lavetd mop

Spdlati bine placa pentru lavetd mop de mand, cu apd rece si
IGsati-o s& se usuce la aer.

For more information, visit global.irobot.com
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Ingrijirea si intretinerea suportului de andocare AutoEmpty™ si a suportului
SlimCharge™

Pentru o performant& optimd& a suportului de andocare Au- Curdtarea contactelor de incdrcare si a geamului
toEmpty™ si/sau a suportului SlimCharge™, efectuati urmdtoa- IR
rele operatii de ingrijire si intretinere.

Componentd Frecventd de intre- Frecventa de inlocuire®
tinere
Contacte de incdr- Curdtati o datd pe
care lund
Senzori Curétati o datd pe
lund
Geam IR Curdtati o daté pe
lund
Sac pentru elimina- Sacii trebuie Tnlocuiti atunci
rea murddrie cand sunt plini; acest lucru
este semnalat de LED-ul indi-
cator de pe suportul de an- Deconectati suportul de andocare de la prizd. Verificati com-
docare AutoEmpty™ si/sau de ’ . ) oL o L .
aplicatia Roomba® Home. ponentele pentru a va asigurd cd nu prezintd murddrie. Stergeti

Frecventa de inlocuire poate varia. Piesele trebuie inlocuite in cazul aparitiei unor urme vizibile de ~ CU O lavetd curatd si uscatd.
uzurd. Dacd considerati c& aveti nevoie de o piesd de schimb, contactati Departamentul de relatii
cu clientii iRobot” pentru mai multe informatii.

® IMPORTANT:

Nu pulverizati solutia de curdtare sau apd pe senzori sau pe contac-
tele de incdrcare.
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Inlocuirea sacului pentru eliminarea murddriei (nu-
mai pentru AutoEmpty™)

Ridicati capacul rezervorului pentru a-1 deschide.

For more information, visit global.irobot.com

Trageti cartela pentru a scoate sacul din rezervor. Aceasta va
etansa sacul astfel incat praful si murddria sd nu iasd.

35



Montati un sac nou glisand cartela in sinele de ghidare. Apdsati pe capac, asigurandu-vé c& este complet inchis.
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Eliminarea murddriei din filtrul suportului de ando-
care (numai pentru AutoEmpty™)

Verificati dacd pe capacul ventilatorului s-au acumulat scame
sau murddrie si stergeti-I cu o lavetd curatd si uscatd pentru a
le indepadrta.

For more information, visit global.irobot.com 37



Depanare

Depanarea robotului

Robotul va va avertiza dacd ceva nu este in reguld prin inter-
mediul unui anunt vocal sau unei alerte sonore. Aplicatia Room-
ba® Home va oferi, de asemeneaq, notificdri cu pasii de urmat
pentru a depana orice problema.

In cazul in care nu stiti sigur dacd robotul a finalizat sau in-
trerupt operatia, consultati aplicatia Roomba® Home pentru a
vedea care este starea acestuia.

Resetare la valorile implicite din fabricd

Pentru a efectua resetarea la valorile implicite din fabricd, apd-
sati pe M timp de 5 secunde, nu eliberati, si apoi (in decurs de
5 secunde) apd&sati pe A + O timp de 5 secunde.

Siguranta bateriei si expedierea

/N AVERTISMENT:

Bateriile cu litiu-ion si produsele care contin baterii cu litiu-ion sunt
supuse unor reglementdri stricte de transport. Dacd trebuie s& expe-
diati acest produs pentru service, pentru cdldtorie sau pentru orice alt
motiv, TREBUIE sd respectati instructiunile de expediere de mai jos.

- Bateria TREBUIE sd fie opritd inainte de livrare.

38

+ Opriti bateria inl&turénd robotul din suportul de andocare si
tineti apdsat butonul M timp de 10 secunde. Apdsati indun-
tru amortizorul timp de 10 secunde in timp ce tineti apdsat
butonul . Toate indicatoarele se vor stinge.

- Ambalati bine robotul pentru expediere.

In cazul in care aveti nevoie de informatii suplimentare, accesa-
ti aplicatia Roomba® Home, contactati echipa Departamentului
relatii cu clientii sau accesati global.irobot.com

Depanarea suportului de andocare AutoEmpty™

Suportul de andocare AutoEmpty™ va va indica dacd ceva nu
este Tn reguld prin intermediul unui LED indicator de pe partea
frontal& a rezervorului si prin aplicatia Roomba® Home. Dacd
suportul de andocare nu functioneaz& conform asteptdrilor, ve-
rificati in aplicatia Roomba® Home dacd nu existd erori.

LED indicator Eroare comund Cum se remediazda

Sdculet plin sau Tnlocuiti sacul dacé este plin sau lip-
lipsa seste.

Rosu continuu

Asigurati-va cd sacul este introdus co-
respunzdtor.

Dacd problema persistd, indepdrtati
murddria din portul din partea infe-
rioard a robotului si a suportului de an-
docare AutoEmpty™.
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B NOTA:

Acest produs este dotat cu un sistem de protectie termica creat pen-
tru a oferi protectie impotriva daunelor cauzate de supraincdlzire.
Atunci cand sistemul de protectie se declanseazd, motorul se opreste.
in acest caz, deconectati unitatea de la prizd, I&sati-o sd se rdceas-
cd timp de 30 de minute, indepdrtati toate obstacolele din portul de
evacuare si tubul de evacuare, apoi reconectati unitatea la prizd.

Aveti nevoie de asistentd suplimentara? Va stam la dispozitie.

Descdarcati aplicatia Roomba® Home sau accesati global.iro-
bot.com pentru asistentd pentru produs sau pentru a contacta
centrul local de asistentd. Dacd aveti nevoie de asistentd supli-
mentard in SUA si Canada, contactati echipa Departamentului
de relatii cu clientii din SUA la numarul (877) 855-8593

Programul Departamentului de relatii cu clientii iRobot® din
SUA

De luni p&na vineri, 09:00 - 21:00, ora standard a coastei de est
a SUA

Sdmbdta si duminicd, 09:00 - 18:00, ora standard a coastei de
est a SUA

Informatii privind siguranta

Consultati ghidul privind siguranta care a fost furnizat impreund
cu robotul sau accesati global.irobot.com

For more information, visit global.irobot.com
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rRobot

8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730 USA. Toate drepturile sunt rezervate. iRobot, Roomba si PerfectEdge sunt mdrci inregistrate
ale iRobot Corporation. AutoEmpty, AutoWash, StayClean si PrecisionVision sunt mdrci comerciale ale iRobot Corporation. Wi-Fi si
sigla Wi-Fi sunt marci inregistrate ale Wi-Fi Alliance. Apple si App Store sunt mdrci comerciale ale Apple, Inc., inregistrate in SUA si
in alte tari. Google Play este o marcd comerciald a Google LLC.



	Robot Roomba® Mini/Mini Slim Vac|Mop Robot
	Introducere
	Despre robotul Roomba® Mini/Roomba® Mini Slim Robot
	Despre suportul de andocare AutoEmpty™
	Despre suportul SlimCharge™
	Încărcare
	Curățare
	Aspirare
	Spălare cu mopul
	Inițierea modului de spălare cu mopul

	Îngrijirea și întreținerea robotului
	Curățarea periei de curățare a marginilor
	Curățarea periei pentru suprafețe multiple
	Curățarea roții frontale
	Curățarea contactelor de încărcare și a senzorilor
	Curățarea filtrului

	Îngrijirea și întreținerea suportului de andocare AutoEmpty™ și a suportului SlimCharge™
	Depanare
	Resetare la valorile implicite din fabrică
	Siguranța bateriei și expedierea
	Depanarea suportului de andocare AutoEmpty™


