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Vazeni majitelé,

dékujeme Vam za nakup robotického vysavace iRobot Roomba.
Vstoupili jste mezi milidny lidi, ktefi tklid pfenechavaji robotlim
a davaji tak prednost elegantnimu reseni uklidu.

Prectéte si prosim tento navod a seznamte se s VaSim novym
pomochikem iRobot Roomba, abyste dokazali spravné vyuzit
vSech jeho schopnosti. Pokud byste méli jakékoliv otazky, navstivte
nase webové stranky www.irobot.cz, kde najdete dalSi uzite¢né
informace.

Dékuiji, ze jste se rozhodli pro nakup naseho vyrobku.

At Ziji roboti, ktefi pfinasSeji zménu!

Colin Angle
Predseda spravni rady, vykonny feditel
a /spo/ly\zaklgdatel iRobot Corporation
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(] ALl V4 n
Dulezité tipy
A\ Pred prvnim pouzitim Roomby
odstrante Zluty izola¢ni pasek

baterie.

Odstranite izola¢ni pasek baterie

Vypnuti a zapnuti Roomby (on/off)

® Pro zapnuti Roomby stisknéte 1x tlacitko CLEAN, tlacitko
CLEAN se rozsviti zelené.

¢ Pro zacatek uklidu stisknéte opét tlacitko CLEAN, ozve se tén
a Roomba zacne uklizet.

¢ Pro preruseni uklidu stisknéte tlacitko CLEAN béhem uklidu.

¢ Pro vypnuti Roomby stisknéte a pridrzte tlacitko CLEAN
dokud nezhasnou kontrolky.

Pokyny pro bezproblémovy provoz

Pokud nebudete dodrzovat nize uvedené pokyny, mtizete pfristroj
nenavratné poskodit.

- Roomba je velice u¢inna pfi uklidu vlast. Ocistéte kartace po kazdém
uklidu, zvlasté dbejte na ¢isténi lozisek. Nedodrzovani této zasady mize
zpUsobit poskozeni kartacového systému. Na poskozeni prokazatelné
zpusobena nespravnou udrzbou nelze uplatnit zaruéni opravu.

- Po kazdém uklidu vysypte a vycistéte zasobnik na necistoty a vycCistéte
filtr.

- Pokud Roomba nepracuje, musi byt stale pod napétim. Roomba tedy
musi byt v nabijeci zakladné& nebo musi byt pfipojena konektorem.

V pripadé, zZe tento postup nebudete dodrzovat, dojde k poskozeni
baterie. Na poskozeni baterie prokazatelné zpusobené nespravnou
udrzbou, nelze uplatnit zaruéni opravu.

Pozn.: iRobot pouziva pro své roboty baterie Ni-MH (nikl-metal-hydrid).
Jsou to baterie s dlouhou Zivotnosti, které zvladnou nékolik set nabijecich
cykll, avsak vyzaduji specifické zachazeni. Baterie musi byt stale pod
napétim. Proto stale nechavejte Roombu v nabijeci zadkladné, i kdyz
pristroj delSi dobu nepouzivate. Roomba musi byt stale pfipojena k siti.

Pred pouzitim je nutné si precist navod!

A\ Roomba je elektronické zafizeni. Nenamadejte 24dnou souéast Roomby

vodou. Cistéte ji pouze suchym hadiikem.

www.irobot.cz 3
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IRobot Roomba - popis

Ovladaci panel ~ — > Infracerveny senzor

Tlaéitko pro vyjmuti

sbérného kose Konektor pro dobijeni

Sbérny kos

Tlacitka a kontrolky ovladaciho panelu

Kontrolka baterie

Tlagitko CLEAN
Kontrolka detekce SK;srlg:::ﬁa
necistot
ANTITANGLE
Tla¢itko
Kontrolk DAY  HOUR  MINUTE  OK
signalizujici g?orb?éni DOCK  CLOCK SCHEDULE  SPOT rezimu SPOT
Tlacitka pro
Tlagitk nacasovani uklidu
acCltko pro
pfikaz DOCK Indikator pIného kose

(ukong¢i uklid a

(pouze vybrané modely)
zaparkuje se)

Loziska
Senzory Kontakty kartaéa
proti padu — pro nabijeci sV Vo

ze schodu zékladnu

Bocéni
kartacek

Vodici kole¢ko

Ochranny
kryt kartaca

Uchytky pro otevieni krytu kartaé
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Uklizeci rezimy
Roomba uklizi podle nastaveného rezimu prace. Ma tfi rezimy uklidu.

Rezim Clean - normalni uklid
Roomba si automaticky vypogita velikost mistnosti a podle toho upravi
dobu uklidu.

Rezim Spot - ¢isténi uréitého mista

Roomba se bude pohybovat po spiralové draze o priméru asi jeden metr
a po stejné draze zpét do vychoziho mista, ¢imz prislusné misto dikladné
vyCisti.

Rezim planovaného uklidu

Naplanujete-li budouci ¢as uklidu, pfejde Roomba do rezimu planovaného
uklidu. V planovaném ¢ase Roomba vyjede ze zakladny, uklidi a vrati se.

TIP: Prikaz DOCK - Roomba ukonéi uklid a zaparkuje se.

6 iRobot Roomba série 700
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Uklidovy systém

Roomba vyuzivé patentovany tfistupnovy Cistici systém.

Bocni kartacek Dva proti sobé Vysoce ucinné podtlakové sani
vymeta necistoty rotujici kartace uklidi zbyvajici drobné nedistoty.
podél zdiav dokonale Filtr zachyti prach a alergeny.
rozich mistnosti. vysbiraji hrubsi

a stredni

nedistoty.

Na jaké typy podlah je Roomba uré¢ena?

Roomba uklidi dfevéné a laminatové podlahy, koberce, linolea i dlazbu.
Diky adaptivni Cistici hlavé se automaticky pfizplsobi véem typim
domaécich podiah.

Roomba sama detekuje schody a podobné prekazky. Kdyz se pfiblizi k
zaoblenym hranam, zpravidla se zastavi, ale je-li povrch kluzky, mUze pres
né prepadnout. Tyto pfipady jsou zcela ojedinélé. Zvlast tmava podlaha
mUze zhorsit funkci senzorl schodu. Na zcela ¢ernych podlahach nemusi
robot fungovat viibec.

Systém ochrany pred uviznutim

Roomba se nezaplete do kabell, neuvizne na obrubé nebo trasnich
kobercu. Jestlize zjisti, Ze se zapléta, automaticky zastavi hlavni

nebo postranni kartace a pokusi se prekazce uniknout. Pokud se do
nékterého z kartacli zaplete napf. kabel a Roomba nebude schopna se
sama vymotat, zastavi se, aby nedoslo k zadnému poskozeni a nahlasi
prislusnou chybu.

www.irobot.cz 7
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Nabijeni a zivotnost baterie

Roomba je pohanéna dobijeci Ni-MH baterii. Baterie vydrzi nékolik
set dobijecich cykl(, nez je tfeba ji vyménit, avSak musi byt dodrzeny
vSechny zasady nabijeni.

Pokud Roomba nepracuje, musi byt stale pod napétim. Roomba tedy
musi byt v nabijeci zakladné nebo musi byt pfipojena konektorem pro
pfimé nabijeni. Dobijeci adaptér musi byt fadné pripojen do elektrické
sité a kontrolka na ném musi svitit zelené. V pripadé, ze tento postup
nebudete dodrzovat, dojde k poskozeni baterie. Zivotnost baterie zavisi
zivotnost baterie je, aby robot byl stale pod napétim. Postupné ubyvani
kapacity baterie béhem opakovaného nabijeni a vybijeni je jeji zcela
pfirozenou vlastnosti a nejedna se o zavadu.

TIP: Pokud nebudete Roombu pouzivat delSi ¢as, doporuc¢ujeme baterii plné
nabit, vyndat ji z Roomby a uskladnit ji na suchém misté pfi pokojové
teploté.

16ti hodinovy dobijeci cyklus

Pokud jste Roombu dlouho nepouzivali a po néjaky ¢as byla bez
napajeni, potfebuje specialni 16ti hodinovy dobijeci cyklus. Toto nabijeni
ozivi baterii a zajisti jeji dlouhou zivotnost. Kontrolka CLEAN bude béhem
ozivovaciho nabijeni rychle blikat. Roomba si sama zvoli, ktery rezim
nabijeni pouzije. K tomuto 16ti hodinovému rezimu by nemélo nikdy dojit.
Tento rezim slouzi pouze k minimalizaci $kod zplsobenych nadmérnym
vybitim baterie z dlivodu nedodrzeni vy$e zminénych pokynu. Pro jeho
maximalni efekt nesmi byt prerusen.

8 iRobot Roomba série 700
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Nabijeni a Zivotnost baterie
Baterii v Roombé nabijejte pouzitim nabijeci zakladny viz obrazek nize:

TIP: Pokud je Roomba napojena na nabijeci zakladnu, vzdy se ujistéte, ze je
zakladna zapojena do elektrické sité a kontrolka na zakladné sviti.

Kontrolka stavu baterie
Kontrolka stavu baterie je svételna kontrolka, ktera vas informuje o stavu
baterie a jejim nabijeni.

Kontrolka stavu Vyznam

baterie

Cervena/Blikajici Baterie je vybita
cervena

Pomalu blikajici Nabijeni

oranzova

Zelena Baterie je pIné nabita
Rychle blikajici 16ti hodinové nabijeni
oranzova

Kontrolka stavu
baterie

Upozornéni

U nékterych modell vSechny kontrolky po 1 minuté zhasnou. Pro zjisténi stavu baterie
kratce stisknéte tlacitko Clean a kontrolky se opét na 1 minutu rozsviti. Kontrolka na
dobijejici zakladné po celou dobu indikuje, zda je robot k dobijeci zakladné pripojen.

www.irobot.cz 9
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Virtualni zed’ (Virtual Wall)

(volitelné prislusenstvi)

Virtualni zed' vytvari neviditelnou prekazku, kterou

robot neprejede. Pouziva se v pfipadé, ze

potiebujete uklidit jen vyhrazeny prostor, H L

pfipadné kdyz chcete Roombé zabranit, aby se \‘ \ Il

priblizila k elektrickym nebo poé&itagovym kabeltim H \ \M

¢i kiehkym predmétim. —c=| \ ‘“
\kQL IR

Pudorys paprsku virtualni zdi ma tvar kliGové

dirky. Cast paprsku ve tvaru malého kruhu zabrani
Roombé narazit do virtualni zdi. Cast paprsku ve tva
kruhové vysece blokuje vymezeny prostor. Maximalr
paprsku virtualni zdi je 2,5 m.

TIP: Namirte Sipky na vrcholu virtualni zdi do prostoru, ktery chcete zablokovat.

TIP: Lepsiho vysledku dosahnete, umistite-li virtualni zed za priichod nebo
otevrené dvere, které chcete blokovat.

Manualni virtualni zed
Aby se tento typ virtudini zdi aktivoval, je tfeba
ji na zac¢atku uklidového cyklu ruéné zapnout. 4o Q @
Manudlni virtualni zed' a jeji indikator napajeni

se vypne po 135 minutach. Klesne-li kapacita
baterii, za¢ne indikator napajeni virtualni

zdi blikat, aby upozornil, ze je treba baterie
vyménit.

Automaticka virtualni zed’

Kdyz je automaticka virtualni zed prepnuta do
rezimu “Auto”, dava indikator napéjeni blikanim
najevo, ze je zapnuta. Klesne-li kapacita baterii,
indikator napdjeni blikne vzdy dvakrat za sebou,
aby upozornil, Ze je tfeba baterie vyménit. Aby
se kapacita baterii Setfila, mGzete automatickou
virtualni zed' vypinat. V rezimu “Auto” by mély
baterie vydrzet az tfi mésice.

Instalace baterii

Dvé alkalické baterie
typu “CH

(nejsou soucasti baleni)

Prostor pro
baterie

10 iRobot Roomba série 700
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Virtualni zed' s majakem
(Virtual Wall Lighthouse)

(pouze pro modely 780 a vyssi)

Zafizeni virtualni zdi s majakem mUizZe fungovat jako virtudlni zed (Wall) nebo jako
virtualni majak (Lighthouse).

Virtualni majak pomaha Roombé lépe se orientovat v prostoru.

Virtualni zed zablokuje prostor, ktery nechcete uklidit.

Pomoci prepinace si jednoduse vyberte, kterou funkci chcete pouzit. V obou pfipadech
se zarizeni zapina i vypina automaticky, jakmile zapnete nebo vypnete Roombu. Je-li

majak zapnuty, kontrolka nahofre sviti.

Potrebuje dvé alkalické baterie typu C (nejsou soucasti dodavky). Blikajici kontrolka
napajeni znamena, ze bude brzy potieba baterie vyménit.

Jak pouzivat virtualni majak

Majak umistéte do prichodu logem vpired, neschovavejte jej za priichod dvefi. Jakmile
Roomba uklidi prvni mistnost, prejede do druhé mistnosti. Majak tedy slouzi k tomu,
aby se Roomba zorientovala v doméacnosti a uklidila jednu mistnost po druhé. Az
Roomba uklid dokonéi, majak ji nasméruje zpét do nabijeci zakladny k nabiti.

Majaky a zdi mlzete
pouzivat zaroven, ale
neumistujte je prilis
blizko k sobé, k nabijeci =
zakladné ani k ndbytku, |0
ktery by mohl blokovat
paprsky. Roomba by pak
nemusela majak rozeznat
nebo by se nemohla

vratit do nabijeci zakladny.

A\ Pii pouiti vice jak 3 majaku

(v rezimu majak), nemusi
robot uklidit cely prostor.

www.irobot.cz 11
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VII"tua| Ha|0 (volitelné pfrislusenstvi)

Virtual Halo je idealni do domacnosti se zviraty. Virtual Halo vytvori
ochranou zénu a opatrné naviguje Roombu v prostoru misek domacich
zvirat, aby se jim vyhnula.

K nastaveni Virtual Halo vyndejte virtualni zed’ z krytu Virtual Halo. Viozte
baterie, nastavte virtualni zed na rezim “Auto” a zasunte virtualni zed zpét
do Virtual Halo. Ujistéte se, zZe je virtualni zed kompletné zasunuta do
Virtual Halo a ze vSesmérové Cidlo v horni ¢asti je plné viditelné. Umistéte
Virtual Halo na zem k misk&m tak, jak je zobrazeno na obrazku nize.
Pokud mate jednu misku, umistéte Virtual Halo tak, aby bylo mezi miskou
a zdi, pokud mate dvé misky umistéte jej mezi né, nebo vedle nich.

- = Ochranna zéna ma

_ ~
~ ~ o
N / g ochranna zéna / vV pruméru 50 cm
\ , \

\ / \

\ / \
| (S) ‘
| \ |
| \ Halo /

/ \ /

\ /
N /
~ -
- ~

|

Halo

TIP: Virtual Halo je mozné pouzit s nekovovymi miskami o prdméru mensim nez
25 cm a vySce mensSi nez 9 cm.

TIP: Jakmile se baterie zacnou vybijet, ochranné pole jiz nemusi byt tak silné,
aby ochranilo misky. Pokud nastane tato situace, vyménte baterie ve
Virtual Halo.

12 iRobot Roomba série 700
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Nastaveni jazyka

Roomba série 700 umi nahlasit chyby témito jazyky: anglicky, francouzsky,
némecky, Spanélsky, italsky, holandsky, dansky, norsky, finsky, Svédsky,
polsky, rusky, portugalsky, japonsky, korejsky a €insky.

Roomba je pfedem nastavena na angli¢tinu.

Nastaveni jazyka chybovych hlasek

Odpojte Roombu od dobijeni.
Zapnéte Roombu kratkym stiskem tlac¢itka Clean.

Zmacknéte a drzte tlacitko DOCK dokud Roomba nepromluvi
aktualné zvolenym jazykem.

Pustte tlacitko DOCK. Roomba je nyni v rezimu vybéru jazyka.
Opakovanym stiskem tla¢itka CLEAN zvolte pozadovany jazyk.

Pro ulozeni vybraného jazyka stisknéte a podrzte tlaCitko CLEAN,
dokud se Roomba nevypne.

www.irobot.cz 13
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Nabijeci zakladna

Roomba se vraci na zakladnu na konci uklidového cyklu, nebo kdyz
klesne kapacita jeji baterie. Musi najit infraCerveny signal nabijeci

zakladny, aby se dokazala vratit.

Nabijeci zakladnu nechavejte stale zapnutou. Kdyz je zakladna pfipojena

do sité, blika indikator napajeni. Kdyz se Roomba pfipoji k zakladné,

zacne indikator napajeni svitit nepretrzité a ukazuje, ze se robot uspésné
k zakladné pripojil. Pfi nabijeni kontrolka baterie blika oranzovou barvou.

Kontrolka baterie se rozsviti zelené, kdyz je baterie pIné nabita a dale

nepfretrzité sviti, i kdyz je dobijeci proces ukoncen.

Umisténi nabijeci zakladny

Nabijeci zakladnu byste méli umistit na pevny podklad na takové misto,

ke kterému bude mit Roomba snadny pfristup. Postavte ji ke zdi nebo
jinému nehybnému predmétu, aby se pfi parkovani robota nemohla
pohnout. Nepodari-li se Roombé zaparkovat na prvni pokus, bude to

zkouset tak dlouho, dokud se k zakladné nepfipoji.

¢/

Zékladna

Stal

Schody

Koberec

TIP: Zakladnu neumistujte v okruhu 1,5 m od schodisté.

14 iRobot Roomba série 700
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Dalkovy ovladac

Tlagitko
SPOT

Smérova
tlacitka

Tlacitko
DOCK
Tlacgitko
CLEAN

Dalkovym ovladac¢em muzete pohodiné fidit funkce robota. Roombu jim
muzete zapnout a vypnout. Nez budete dalkové ovladani poprvé pouzivat,
vilozte do néj 2 baterie typu AA (nejsou soucasti baleni).

TIP: Zkontrolujte, zda je od dalkového ovladace pfimy vyhled na robota
a zda je ovlada¢ na Roombu namiren.

A Dalkovy ovladag, virtualni zed a nabijeci zakladna pracuji pomoci neviditelnych
infracervenych paprskd. Pokud jsou vSechna jmenovana zafizeni ve stejném prostoru,

muze Roomba “vidét” vice infracervenych signalt a nebude pracovat. Dalkovy
ovlada¢ nebude ucinny, bude-li se robot nachazet v blizkosti virtualni zdi.

Dotykové dalkové ovladaci centrum

TIP: Pokud vlastnite dotykové
dalkové ovladaci centrum

A0

(Wireless Command Center), HE" S A
ovladani a funkce jSOU Stejné DAY HOUR  MINUTE  OK
jako v pﬁpadé dOtkaVéhO DOCK  CLOCK  SCHEDULE  SPOT

CIL T 1O =

displeje robotického vysavace.

Sparovani Roomby s dalkovym ovladaéem

Dalkovy ovladac je napajen ¢tyfmi bateriemi typu ,,AA” (nejsou soucasti
dodavky).
1. Zkontrolujte, jestli je baterie robota plné nabita.

2. Odpojte kabel napajeni nebo robota vyndejte ze zakladny.
3. Do dalkového ovladace vlozte tfi baterie velikosti ,,AA“.
4. Pri vkladani ¢tvrté baterie podrzte stisknutou Sipku vlevo na ovladaci.

5. Tlacgitko drzte stisknuté, dokud Roomba nezac¢ne reagovat. Do té doby
budou blikat indikatory dni v tydnu zprava doleva (od Sat do Sun).

www.irobot.cz 15
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6. Nasadte kryt baterii a polozte dalkovy ovlada¢ na Roombu.

7. Na dalkovém ovladaci souc¢asné stisknéte a drzte tlacitka Sipka vlevo
a Sipka vpravo asi 2 vtefiny. Indikatory dalkového ovladace bliknou, ¢imz
signalizuji, ze je parovani dokonéeno. Pfi vyméné baterii jiz neni potieba
ovladac¢ znovu parovat.

8. Dalkovy ovlada¢ po chvili automaticky prejde do Usporného rezimu. P¥i
stisknuti libovolného tlacditka jiz sparovaného ovladace budou indikatory
dni v tydnu blikat zleva doprava (od Sun do Sat), dokud nebude Roomba
pod jeho kontrolou.

A UPOZORNENI: Wireless Command Center komunikuje s Roombou na frekvenci v
pasmu 2,4 GHz. Na této frekvenci komunikuje velké mnozstvi zafizeni jako napr.

bezdratové sité Wi-Fi. V pfipadé, Ze je toto frekvenéni pasmo zahlcené jinymi
zafizenimi, nemusi Wireless Command Center pracovat spolehlivé. K tomuto dochazi
ve zcela ojedinelych pripadech.

Funkce nacasovani uklidu

Pred samotnym naplanovanim uklidu musite nastavit pfesny ¢as vnitfnich
hodin.

®

Nastaveni ¢asu
1. Zapnéte Roombu stistknutim tla¢itka Clean
2. Stisknéte tlacitko Clock

3. Postupné volte polozky Day, Hour a Minute (den, hodina a minuta) a
nastavte spravny cas.

4. Stisknutim tlacitka OK zmény ulozte. Chcete-li odejit nebo zmény
zrusit, stisknéte tlacitko Clean a za¢néte znovu.

Zména formatu éasu 12/24 hodin

Hodiny se zobrazuiji bud’ v rezimu 12 hodin (AM/PM - dopoledne/
odpoledne) nebo v rezimu 24 hodin. Chcete-li prepinat tyto rezimy,
stisknéte a pridrzte CLOCK asi 3 vtefiny dokud se na displeji nezobrazi
12h nebo 24h. Stisknutim tlagitka CLOCK rezim prepnete a stisknutim
tlacitka OK zmény ulozite.
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R700_navody_multiindo 16 @ 17.10.16 18:25



irRobot

Nastaveni ¢asového planu

Roombu Ize naprogramovat k uklidu jednou denné az sedmkrat tydné.
Pred nastavenim ¢asového planu musite nastavit vnitini hodiny.

1. Zapnéte Roombu stisknutim tlaéitka Clean.
2. Stisknéte tlacitko Schedule.

3. Postupné volte polozky Day, Hour a Minute (den, hodina a minuta) a
nastavte Casovy plan.

4. Stisknutim tlagitka OK zmény ulozte. Chcete-li odejit nebo zmény
zrusit, stisknéte tlacitko Clean a za¢néte znovu.

Zobrazeni ¢asového planu

1. Zapnéte vysava¢ Roomba stisknutim tladitka Clean.

2. Stisknéte tlagitko Schedule.

3. Stisknutim tlacditka Day zobrazite naplanované ¢asy uklidu.

4. Stisknutim tla¢itka OK zmény ulozte. Chcete-li odejit nebo zmény
zrusit, stisknéte tlaCitko Clean a zacnéte znovu.

Vymazani ¢asového planu

1. Zapnéte Roombu stisknutim tlacitka Clean.

2. Stisknéte tlacitko Schedule.

3. Stisknutim tlacitka Day zobrazite naplanované ¢asy uklidu.

4. Jakmile Roomba zobrazi naplanované ¢asy uklidu, které chcete
smazat, podrzte tlacitko Hour, dokud se nezobrazi --:--. Stisknutim
tlacitka OK zmény ulozte.

5. VSechny Casové plany smazete stisknutim tlacitka Day na 5 sekund.
Zména ¢asového planu

1. Zapnéte Roombu stisknutim tlaéitka Clean.

2. Stisknéte tlagitko Schedule.

3. Stisknutim tla€itka Day zobrazite naplanované ¢asy uklidu.

4. Jakmile Roomba zobrazi naplanované ¢asy uklidu, které chcete zménit,
stisknéte postupné tlacitka Hour a Minute a provedte zménu.

5. Stisknutim tlaCitka OK zmény ulozte. Chcete-li odejit nebo zmény
zrusit, stisknéte tlacitko Clean a za¢néte znovu.

www.irobot.cz 17
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Pravidelna udrzba - dulezité!
Pro maximalni efektivitu uklidu provadéjte pravidelnou udrzbu.

0 Po kazdém pouziti vyndejte a vyprazdnéte sbérny kos.

Stisknéte knoflik a
vysurite sbérny ko$

Vycistéte filtry robota
po kazdém pouziti.

*Filtry vyménuijte kazdé 2 mésice

Filtry vycCistéte nebo vyménte* Vyprézdnéte
sbérny kos
a Vycistéte prostor
pod boénim kartackem
kazdé 3 pouziti.

Povolte Sroubek bo¢niho
kartacku, kartacek sundejte
a vycistéte prostor pod nim.

TIP: Po kazdém uklidu byste méli vyprazdnit sbérny kos a vydistit kartace.
Pravidelné vyndavejte a Cistéte predni kolecko robota.

TIP: VSimnete-li si, Ze robot z podlahy sbira méné nedistot, vyprazdnéte sbérny
koS a vycistéte kartace.

18 iRobot Roomba série 700
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0 Vycistéte kartaCe robota po kazdém pouziti

A. Tahem za Zluté jazycky oteviete kryt B. Karta¢e vyndejte a vycistéte.
kartaca.

TIP: Pfi udrzbé Roomby hledejte zluté zbarvené soucasti. Tyto soucasti je tfeba
vyjmout a vydcistit pokazdé, kdyz vyprazdrujete sbérny kos.

C. Odstrante vlasy a necistoty pod D. Pouzivejte pfiloZzeny cistici nastroj
zlutymi lozisky kartace.

(Cistici krouzek nebo Cistici

hrebinek dle modelu), kterym
LoZiska snadno odstranite vlasy z kartagt
kartacu tahem pfes jeho &tétiny.

A\ Nahromadi-li se pod loZisky pfili§ velké mnoZstvi necistot, mize dojit k
trvalému poskozeni robota. Proto pravidelné kontrolujte stav lozisek.

A\ NepouZivejte robota bez lozZisek. Jestlize loZiska Roomby ztratite, opatrete
si prostrednictvim servisniho strediska firmy iRobot
(info@irobot.cz) loziska nahradni.

www.irobot.cz 19
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Cisténi predniho kole¢ka Kologk
olecko Osi¢ka

P . Y . —> [
“ Zatahnéte silou za predni QGD
koleCko a vytahnéte jej ven
spole¢né s otoénym ulozenim. f
e Odstrante vSechny necistoty

z prohlubné pod prednim
kole¢kem.

Otocné
ulozeni

Predni kole€ko vycvaknéte z jeho ulozeni, vytahnéte osi¢ku a
odstrarnte z ni namotané viasy.

a Osicku vlozZte zpét a ujistéte se, Ze se na ni koleCko volné otaci.

a KoleCko zacvaknéte zpét do oto¢ného uloZeni a cely modul opatrné
nasunte zpét do robota.

A\ Nahromadénim nedistot v prostoru predniho kolec¢ka, mize dojit k

jeho zaseknuti, a tim k naslednému poskozeni podlahy.

Vydistéte detektory schodl a kovové dobijeci kontakty

Cistym suchym hadfikem opatrné ottete véech $est senzori
i kovové dobijeci kontakty na téle robota. O¢istéte i kovové dobijeci
kontakty na nabijeci zakladné.

Dobijeci kontakty

Senzory proti
padu ze schodu

20 iRobot Roomba série 700
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Vymeéna baterie

Spravnou vyménu baterie provedte nasledovné:

Povolte dva Srouby
a odstrante kryt baterie.

Tahem za zelené pasky
vyndejte baterii.

9 Vlozte novou baterii napisem iRobot vzh(ru.

0 Nasadte zpét kryt baterie a pfiSroubujte dva Srouby.

www.irobot.cz 21
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Odstranovani

problému

Je-li néco v neporadku, robot vas na to upozorni zvukem dvou t6n znéjicich jako

“0-6”, po némz nasleduje hlasova zprava (nékteré modely upozornuji na chybu prislusnym
pocétem pipnuti), zaroven zacne blikat indikator poruchy. Nasledujici tabulka vam pomuze
vyfesit pfipadny problém robota. Nepodafi-li se vdm takto problém odstranit, navstivte
webové stranky technické podpory na www.irobot.cz.

Tip : Chcete-li si nechat zopakovat hlasovou zpravu, stisknéte tlacitko CLEAN.

Roomba
blika...

Roomba hlasi...

Pravdépodobna pricina

Co délat

Chyba 1: Pfeneste robota
na jiné misto a restartujte
stiskem tla¢itka CLEAN.

Roomba uvizla a jeji
kolecko je ve vzduchu.

Presvédcte se, zda robot stoji
na podlaze pevné. Zapnéte jej
znovu na jiném misté.

Chyba 2: Otevrete kryt
kartacu a vycistéte je.

Hlavni karta¢e robota se
netodi.

Kartace vyndejte a vycistéte.

Chyba 5: Protocte
postranni kolecka a
vyCistéte je.

Postranni kolecka vaznou.

Ocistéte je od vlast a necistot.
Zatlacte je zpét a zkontrolujte,
jestli se mohou volné tocit.
Zapnéte Roombu znovu na
jiném misté.

Chyba 6: Preneste robota
na jiné misto a restartujte
stisknutim tlacitka

Schodistové senzory jsou
zaspinéné a Roomba

uvizla na néjaké prekazce.

Schodistové senzory otrete
Cistym suchym hadrikem.
Zapnéte Roombu znovu na

CLEAN. jiném misté.
1 bliknuti Ocistéte je od vlast a necCistot.
(kazdé 2 . « Zatlacte je zpét a zkontrolujte,
vtefiny) CS!#:JH&QL%?:: a Postranni kolecka visi ve | zda se mohou voIné tocit.
5 istéte ie vzduchu. Zkontrolujte, zda se Roomba
y e Casto nezasekdava na prahu
dvefi nebo jinych nerovnostech.
Chyba 9: Zkontrolujte a Naraznik je stlaceny nebo lg;ggﬁrﬁt e?t%klsip\?{(t:yggly
vycCistéte naraznik. jeho snima¢ zaSpinény. nedistoty, které pod nim uvizly.
Pokud zaéne robot krouzit
na jednom misté, vyCistéte
postranni kolecka. Zatlacte
M kolecka tam a zpét a
Chyba 10: Protocte na )
g Y . . . zkontrolujte, zda se mohou
‘;I)o;tsr%rlgl_l;olecka a Postranni kole¢ka vaznou. todit. K této chybd muze také
y je. dojit, pokud robot pracuje
v prilis velké mistnosti bez
prekazek. Pomoci virtualni zdi
vymezte mensi plochu tklidu.
Indikator
Eztr:ickgy Pripojte robota k napajecimu
L . . L o zdroji nebo jej umistéte do
2';:; Nabijte baterii. Baterie je vybita. nabijeci zakladny, aby se
CLEAN baterie nabila.
cervené
22 iRobot Roomba série 700
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Chyby nabijeni (béhem nabijeni)

Roomba | Roomba Roomba | Pravdépodobna pricina Co délat
blika... zobrazuje | hlasi...
Zkontrolujte, jestli byla
. . odstranéna ochranna paska.
1 bliknuti | - Chyba | Baterie Roomby neni Demontuite kryt baterie,
] pripojena. vyndejte baterii a znovu ji
viozte zpét do robota.
" < Nechte robota v klidu
2 bliknuti | Err2 Eggl’b:ni 2 Eg&p;gﬁnhla& problém s nejméné hodinu a potom
| ! ’ zkuste nabijeni opakovat.
- < Provedte reset softwaru (viz
3 bliknuti | Er3 Cyba | Roomba hidsiprobléms | nasjedujici TIP) a zkuste
| ! : nabijet znovu.
ot < Provedte reset softwaru (viz
5 bliknuti | En5 E;‘g’l.t.’:ni 5 | hoomba hiasi problem s | n4sledujici TIP) a zkuste
| I : nabijet znovu.
Nechte robota v klidu
nejméné hodinu a potom
- . Chyba . zkuste nabijeni opakovat. Na
6 bliknuti | En® nabijeni 6 Baterie je pfehrata. Roombu nepokladejte zadné
predméty, aby bylo zajisténo
radné chlazeni.
Nechte robota v klidu
nejméné hodinu a potom
: . Chyba : . zkuste nabijeni opakovat. Na
7 bliknuti | Err7 nabijeni 7 Baterie se nechladi. Roombu nepokladeijte zadné
predméty, aby bylo zajisténo
radné chlazeni.

TIP: Potrebujete-li resetovat software Roomby, stisknéte a drzte
tlac¢itko CLEAN na dobu priblizné 15 vterin dokud se na displeji
nezobrazi napis ,,rSt“. Timto se Roomba resetuje do vychoziho
nastaveni a mohou se tak vyresit nékteré chyby softwaru. Hodiny
a naplanované uklidy zGstanou ulozeny.

R700_navody_multi.indb 23
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Casto kladené dotazy

Proc¢ se postranni kartacek obcas to¢i na opac¢nou stranu?

Kdyz se robot zaplete do prekazek, jako jsou trasné koberce nebo kabely,
mUzZe se postranni karta¢ek pomalu nebo i rychle roztocit v opaéném
sméru ve snaze robota vysvobodit. Totéz se m{ize prihodit na kobercich

s vysokym viasem. Jestlize takova situace nastane na podlaze s tvrdym
povrchem nebo na misté, kde zadné kabely nejsou, bude tfeba postranni
kartacek vycistit. Pomoci mensiho kfizového Sroubovaku nejprve
vySroubujte Sroubek ve stfedu postranniho karta¢ku. Potom postranni
karta¢ek vyndejte a dlikladné zbavte vSech vlas( a jinych nedistot, které
se zachytily na osi¢ce. Karta¢ek nasadte zpét a zajistéte Sroubkem.

Proc¢ se z robota ob¢as ozyvaji zvuky pfipominajici “dupani”?
Kdyz pfijdou karta¢e do kontaktu s tfrasnémi koberce nebo kabely, za¢nou
se to€it na opacnou stranu, aby se uvolnily. To vyvola zvuk pfipominajici
dupani, ktery se opakuje priblizné jednou za vtefinu, dokud se kartace
nezbavi prekazky. Jestlize Roomba za¢ne “dupat” tam, kde zadné tfasné
ani kabely nejsou, bude nutné vyg¢istit loZiska hlavnich kartaca.

Pro¢ Roomba zpomali pohyb, kdyz se pfiblizi k uréitym
prekazkam?

Roomba pouziva technologii svételného narazniku, jimz rozeznava stény
a jiné prekazky, aby stacila zpomalit a prekazky se dotknout jen lehce
naraznikem, nez zméni smér. Robot muize hlire identifikovat prekazky

a zpomalovat pokud jsou prekazky velmi tmavé nebo kdyz jsou prekazky
Siroké méné nez 5 cm. Roomba je schopna prejet prekazku nebo prah

o vysce 1,5 cm.

TIP: Dalsi informace muzete najit na webovych strankach technické
podpory: www.irobot.cz
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Dulezité bezpecnosti pokyny

A\ UPOZORNENI: Neodkryvejte elektronické dily robota, nerozebirejte jeho
baterii €i napajeci zdroj. Uvnitf nejsou zadné dily, které by mohl bézny

uzivatel opravit. Opravy prenechte kvalifikovanému servisnimu personalu.
Zkontrolujte prosim, jestli se napéti v zasuvce shoduje s napétim
pribaleného napajeciho zdroje.

Pfi pouzivani robota budte vzdy opatrni. Abyste minimalizovali riziko poranéni
nebo poskozeni majetku, méjte na paméti nasledujici bezpe€nostni pokyny, az
budete robota uvadét do provozu, pouzivat a provadét jeho udrzbu:

OBECNE BEZPECNOSTNi POKYNY

¢ Nez zaénete robota pouzivat, seznamte se se vSemi bezpe¢nostnimi pokyny.

e Bezpecnostni a provozni pokyny uchovejte pro dalSi pouziti.

e VSem bezpecénostnim upozornénim na robotovi, baterii, adaptéru a v navodu k obsluze
vénuijte nalezitou pozornost.

e Dodrzujte vSechny provozni a uzivatelské pokyny.

¢ Nikdy se nesnazte robota sami opravovat. VétSinou to vede k neuznani zaru€ni opravy.

OMEZENi PRO POUZiVANi ROBOTA

e Roomba neni uréena pro pouziti ve venkovnim prostredi.

¢ Roomba neni hra¢ka. Na zafizeni si nesedejte ani nestoupejte. Malé déti a domaci zvirata

by méla byt pod dohledem, kdyZ Roomba uklizi.

K ocisténi pouzivejte jen suchou utérku. Vyvarujte se politi ¢i postfikani robota vodou.

Toto zafizeni nepouzivejte ke sbirani hoficich ani kouricich predmétd.

Zafizeni nepouzivejte k odstranéni rozlitého bélidla, barvy, chemikalii obecné nebo vody.

Nez robota zapnete, posbirejte takové predméty jako jsou Casti odévi, odloZené noviny,

$nlry od zavésl nebo zaclon, sitové kabely a vSechny kiehké predméty. Jestlize zafizeni

prejizdi napajeci kabel a zachyti jej, miiZze strhnout ze stolu ¢i policky elektricky spotrebic.

e Pokud je z uklizené mistnosti pfistup na balkén, méli byste do balkénovych dvefi umistit
fyzickou prekazku, ktera by zabranila prijezdu a zajistila bezpecnost pfi tklidu.

¢ Toto zafizeni neni ur€ené k tomu, aby jej obsluhovaly déti a osoby s omezenymi fyzickymi,

smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi, nedostatkem zkusenosti nebo védomosti,

nejsou-li pod dohledem nebo vedenim osoby zodpovédné za jejich bezpecnost.

Je tfeba dohlizet na déti, aby si s robotem nehraly.

Pouzivejte a skladujte pfistroj pouze pfi pokojové teploté. Mraz a nadmérné teplo by

Roombu poskodily.

BATERIE A JEJi NABIJENI

¢ Pro nabijeni pouzivejte vyhradné standardni sitovou zasuvku. Vyrobek nelze pouzivat s
zadnym typem sitového ménice. Pouziti jinych napajecich zdrojl vede k neuznani zarucni
opravy.

K nabijeni baterie tohoto zafizeni pouzivejte pouze adaptér dodany vyrobcem.

¢ Nepouzivejte adaptér, pokud ma poskozeny kabel nebo zastrcku.

Napajeci zdroj smi byt doplnén pfepétovou ochranou, ktera mize predejit jeho poskozeni
pfi silné bource. Nabijejte pouze v interiéru.

Nemanipulujte s napajecim zdrojem mokryma rukama.

Kdyz budete robota Cistit, nezapomerite jej odpojit od napajeciho zdroje.

Zkontrolujte, zda jmenovité napéti napajeciho zdroje odpovida napéti v sitové zasuvce.
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Prohlaseni o shodé

Roboticky vysava¢ Roomba s prislusenstvim

Vyrobce: iRobot Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730, USA
prohlasuje, ze roboticky vysava¢ Roomba s bateriovym napajecim zdrojem a
nabijeci zakladnou vyhovuje pozadavkim smérnice pro zafizeni nizkého napéti
73/23/EEC novelizované smérnice 93/68/EEC a smérnici o elektromagnetické
kompatibilité (EMC) 89/336/EEC novelizované smérnici 92/31/EEC. Zkousky
nizkého napéti a elektromagnetické kompatibility byly provedeny agenturou TUV
Rheinland of North America.

Dale prohlasuje, Ze roboticky vysava¢ Roomba s pfislusenstvim vyhovuje nize
citovanym harmonizovanym normam Evropského spolecenstvi:

Rok pfiznani zna¢ky CE: 2004

EN 60335-1:2002 + A11:2004 .
Elektrické spotfebic¢e pro domacnost a podobné tcely - Bezpe€nostni Cast 1:
VSeobecné pozadavky

EN 60335-2-2:2003 ;
Elektrické spotrebice pro domacnost a podobné ucely - Bezpecnostni Cast 2:
Zvlastni pozadavky na vysavace a uklidové spotrebice vysavajici vodu

EN 60335-2-29:2002 ;
Elektrické spotrebic¢e pro domacnost a podobné ucely - Bezpe€nostni Cast 2-29:
Zvlastni pozadavky na nabijeCe baterii

EN 55014-1:2000 + A1:2001 + A2:2002
Elektromagneticka kompatibilita - Elektrické spotfebie pro doméacnost, elektrické
naradi a podobné pristroje - Cast 1: Emise

EN 55014-2:1997 + A2:2002
Elektromagneticka kompatibilita - Elektrické spotfebie pro domacnost, elektrické
naradi a podobné pfistroje - Cast 2: Odolnost - Norma skupiny vyrobkd
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ZARUCNI LIST

Vyrobce iRobot

Certus Mercatus spol. s r.o.

Areal Westpoint, U Silnice 949/11
Autorizovany servis 161 00 Praha 6

tel.: +420 840 111 220

e-mail: reklamace@mercatus.cz

Vyplni prodejce

Nazev vyrobku

Sériové cislo

Datum prodeje

Razitko prodejce

Zaznam o zarucnich opravach

Do opravy Prevzal Opraveno Cislo

predano dne podpis dne oprav. listu Podpis

1. Na vyrobek poskytujeme zaruku 24 mésicli ode dne prodeje spotiebiteli. Opravy v zaruéni dobé provadime bezplatné.

2. Zaruka a bezplatna oprava se vztahuje na vady vzniklé prokazatelné nasledkem vadného materidlu, chybné konstrukce
nebo $patného provedeni.

3. Zaruka a bezplatna oprava se nevztahuje na vady zptisobené dopravou, nedodrzenim pokynii k obsluze uvedenych v navodu,
$patnou tidrzbou, mechanickym po$kozenim, zasahem do spotiebite, nebo zavady zplisobené elektrickou instalaci, ktera
neodpovida GSN, stejné jako zavady zpiisobené nespravnym zapojenim.

4. Zaruka se nevztahuje na opotiebeni filtri, kartacu, baterie, gumovych ¢asti, dezénu kol apod.

5. Zivotnost baterie je minimalmé 6 mésici.

Autorizovany servis: tel.: +420 840 111 220 (7:30 - 15:30)
e-mail: reklamace@mercatus.cz

Pripadné reklamace reste prosim primo se servisnim strediskem,
viz. kontakt na autorizovanv servis.
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irRobol

iRobot

Kedves Roomba tulajdonos,

Koészo6njiik, hogy az Uj generacidés iRobot Roomba robotporszivét
valasztotta. Ezzel csatlakozik vasarléink vilagszerte té6bb milli6 embert
szamlalé, folyamatosan béviilé, rendkivil kiilénleges k6zésségéhez,
amelynek tagjai most fedezik fel, mennyire hasznos, kényelmes és
egyszer( a haztartasi robot hasznalata.

Kérjuk szanjon egy kis id6t ezen utmutaté attanulményozasara, hogy
megismerkedjen az iRobot Roombaval, az 6n Uj segitségével. Ha tovabbi
kérdése lenne, latogassa meg a weboldalunkat a www.irobot.hu helyen,
ahol tovabbi hasznos informacidkat talal.

Kdszo6njiik, hogy a mi termékiink vasarlasa mellett dontott!

Eljenek a robotok, melyek forradalmi valtozast hoznak!

Colin Angle
az iRobot Corporation igazgatétanacs elndke,
elndk-vezérigazgatdja és tarsalapitdja

2 iRobot Roomba 700-as sorozat
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Fontos tudnivalok

A\ Mielé6tt el6szér hasznalna a
Roombat, aktivalni kell az

akkumulatornal Iévé sarga
érintkezésgatlo fil kihtizasaval. Tavolitsa el az akkumulator éritkezésgatlo fiilét.

®

A Roomba be- és kikapcsolasa (on/off)

® A Roomba bekapcsolashoz egyszer nyomja meg a CLEAN
gombot, a CLEAN gomb zélden vilagitani kezd.

o A takaritasi ciklus inditasahoz ismét nyomja meg a CLEAN gombot,
a sipolé hangjelzés utan a Roomba elkezdi a takaritast.

® A takaritas szlneteltetéséhez nyomja meg a CLEAN gombot a takaritas
folyaman.

¢ A Roomba kikapcsolashoz nyomja meg és tartsa nyomva
a CLEAN gombot, amig a fény ki nem alszik.

Utasitasok a problémamentes miik6dés érdekében

Amennyiben nem fogja betartani az alul feltiintetett utasitasokat,
a késziulék maradandoéan karosodik.

- A Roomba nagyon hatékony a hajszalak takaritasakor. Tisztitsa ki

a keféket minden hasznalat utan, kiilonds figyelmet szenteljen

a csapagyak tisztitasara. Ezen utasitasok nem betartasa a keferendszer meghibasodasat
okozhatja. Az olyan meghibasodasokra, amelyek bizonyithatéan a helytelen karbantartasok
kévetkezménye, a garancia érvényét veszti.

- Minden hasznalat utan Uritse ki a portartalyt, és tisztitsa meg a sz(ir6t.

- Amikor a Roomba nem dolgozik, mindig legyen a t61t6h6z csatlakoztatva. Tehat a Roomba
mindig a téltéallomashoz vagy az akkumulator téltére legyen csatlakoztatva. Amennyiben
ezt a folyamatot nem fogja betartani, az akkumulator meghibasodasahoz vezet. Az
akkumulator olyan meghibasodasara, amely bizonyithatéan a helytelen karbantartasok
kovetkezménye, nem lehet érvényesiteni a garancidlis javitast.

Megjegyzés: Az iRobot robot termékei Ni-MH (nikkel-fémhibrid) akkumulatorral vannak
ellatva. Ezek az akkumulatorok hosszu élettartamuak, és t6bb szaz téltési ciklusra vannak
tervezve, de megfelel6 banasmaédot igényelnek. Az akkumulatornak mindig fesziiltség alatt
kell lenni. Ezért a Roombat mindig a télt6allomashoz csatlakoztatva tarolja akkor is, ha a
késziiléket hosszabb ideig nem hasznalja. A Roombanak robotporszivoét tartsa folyamatosan
a téltéallomason.

A hasznalat el6tt sziikséges elolvasni a hasznalati utmutatoét!

A Mivel a Roomba elektromos alkatrészeket tartalmaz, ne meritse vizbe és ne permetezzen ra
vizet, kizarélag szaraz ruhaval tisztitsa!

A Az On 4ltal vasarolt termék haztartasi célra késziilt, ettdl eltérs (ipari, kereskedelmi, nagyiizemi)
hasznalata nem rendeltetésszerli és az ebbdl eredé karok esetén a garancia érvényét veszti.

www.irobot.hu 3
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iRobot Roomba - leir

P Infravorés érzékeld
Iranyité pult

Akkumulator t6lté
foglalat

Gomb a portartaly
kiengedésére

Portartaly

Az iranyito pult gombjai és jelzéfényei

Akkumulator
jelz6fénye

CLEAN gomb
ANTITANGLE
rendszer

Szennyezddés érzékel6
jelz6fénye

jelz6fénye

A SPOT modszer
gombja

HOUR  MINUTE 0K
CLOCK SCHEDULE  SPOT

DAY
DOCK

Probléma kijelz6
fénye

Dokkolas (DOCK) gomb A takaritas id6zités
(befejezi a tisztitast és gombjai
beparkol a dokkolé/

toltéallomasba) A teli portartaly kijelz6je (csak az egyes tipusoknal)

SzintérzékelSk Dokkold/ Kefék csapagyai
toltéallomas

tolt6 foglalata

Oldalkefe
Sortekefe ¢

Vezetdé goérgé

Kefevédd
burkolat

Kefevédé burkolat kienged6 flilek

www.irobot.hu 5
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Tisztitasi modok
A Roomba a valasztott tisztitasi moédon tisztit. Harom moéddal rendelkezik.

Clean méd-normalis tisztitas
A Roomba automatikusan kiszamitja a szoba méretét és hozzaigazitja
a tisztitasi id6t.

Spot méd-csak egy bizonyos teriilet tisztitasa

A Roomba egy nagyjabdl 1 méter atmérdjli kérben spiral alakban haladva
alaposan kitisztitja a fellletet.

Id6zitett tisztitasi mod

Uj tisztitasi idS beprogramozasa utan a Roomba atvalt id6zitett tisztitasi
maédra. A kivalasztott id6pontban a Roomba elindul a dokkoldé allomastal,
takarit, majd visszatér a dokkolé allomashoz.

TIPP: DOCK parancs-A Roomba befejezi a takaritast és visszatér a dokkold
allomashoz.

6 iRobot Roomba 700-as sorozat
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Tisztitorendszer

A Roomba egy szabadalmaztatott haromszakaszos takaritérendszerrel
van ellatva.

Az oldalkefe Két, egymassal Erés szivohatas felszedi
segitségével tisztit szemben forgo a maradék port és aprébb
a falak mentén kefe segitségével szennyezdéseket.

és a helyiség tokéletesen felszedi a

sarkaiban. nagyobb és kbézepes

szennyez&déseket.

Milyen tipusu padléfeliiletekre alkalmas a Roomba?

A Roomba hasznalhaté fa és laminalt padlézatokon, sz6nyegeken,
lindleumon és csempén. Az adaptiv tisztitofejnek készénhetben
automatikusan hozzaigazodik a kiilénb6z6 padiéfeliletekhez.

A Roomba érzékeli a Iépcsbket és mas hasonlé akadalyokat. Ha kézel
ér lekerekitett szélekhez, altalaban megall, de ha a feliilet csuszés,
ateshet rajta. Ezek az esetek teljesen kivételesek. A nagyon sétét szind
padié csékkentheti a szintérzékel6k miikodését. A teljesen fekete szin(
padidkon lehetséges, hogy a robot egyaltalan nem fog mikodni.

Elakadasgatlo rendszer

A Roomba nem akad el vezetékekben, sz6nyeg bojtokban vagy
szegélyekben. Ha elakadast érzékel, automatikusan ledllitja a f6-vagy
oldalkeféit, mas iranyba kezdi el azokat forgatni, hogy kiszabaditsa
magat. Amennyiben valamelyik kefébe feltekeredik pl. egy vezeték, és
a Roomba nem fog tudni magatdl kiszabadulni, akkor megall, hogy ne
térténjen semmilyen karosulas, és kijelzi az adott hibat.

www.irobot.hu 7
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Akkumulator toltése és élettartama

Az iRobot robot termékei Ni-MH (nikkel-fémhibrid) akkumulatorral vannak
ellatva. Ezek az akkummulatorok hosszu élettertamuak, és t6bb szaz
toltési ciklusra vannak tervezve, ezért nem kell 6ket cserélni, de be kell
tartani a t6ltés 0sszes szabalyat.

Amennyiben a Roomba nem dolgozik, mindig fesziiltség alatt kell lennie.
Ezért a Roombat mindig a téltéallomashoz vagy konektorral a t6lt6h6z
csatlakoztatva tarolja. A t6lt6t csatlakoztassa megfelel6en a halézathoz,
mig a rajta Iévé z6ld fény megjelenik. Amennyiben ezt a folyamatot nem
fogja betartani, az akkumulator megkarosodasahoz vezet. Az akkumulator
élettartama aranyosan fligg a késziiléknek a haszndlati Utmutatdjaban
feltintetett utasitasok betartasaval. Az akkumulator élettartamanak

a legfontosabb tényezje, hogy a robot mindig a halézatra legyen
kapcsolva. Az akkumulator kapacitasanak a fokozatos csdkkenése az
ismételt feltéltések folyaman egy teljesen természetes tulajdonsag és
nem valami hibardl van szé.

TIPP: Amennyiben a Roombat hosszabb ideig nem fogja hasznalni, javasoljuk,
hogy téltse fel teljesen az akkumulatort, majd vegye ki a Roomba
robotbdl, és szaraz, hlivos helyen, szobahémérsékleten tarolja.

16 oras toltési fazis

Amennyiben a Roombat hosszabb ideig nem haszndlta és valamilyen
ideig az nem volt feltbltve, egy specidlis 16 dras 6ras toltést kell
alkalmazi. Ez a t6ltés feléleszti az akkumulatort és meghosszabitja az
élettartamat. Ezen felélesztési toltési ciklus alatt a CLEAN jelz6fénye
gyorsan villog. A Roomba maga valasztja ki, melyik t6ltési médot
fogja hasznalni. Ennek a 16 6ras t6ltési fazisnak soha nem kellene
megtorténnie. Ez a téltési méd csak a fent feltlintetett utasitasok be
nem tartasanak a karosodasi kihatasainak a maximalis cs6kkentésére
szolgal. llyenkor a maximalis eredmény eléréséhez nem szabad a toltést
megszakitni.

8 iRobot Roomba 700-as sorozat
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Az akkumulator toltése és élettartama

A toltéallomas hasznalataval

TIPP: Ha a Roomba a dokkoldé/téltéallomason tartézkodik, gy6z6djén meg
réla, hogy a télt6allomas az elektromos hal6zathoz van kapcsolva és

rajta az energiajelz6 fény vilagit-e.

Az akkumulator toltéttségének ellenérzése
A toltottség jelz6 jelzi 6nnek az akkumulator t6lt6ttségi szintjét és annak

toltését.

Figyelmeztetés

Toltottség jelz6

Magyarazat

Piros/Villogé piros

Az akkumulator

lemerdilt
Lassan villogé Toltées
narancssarga
Zold Az akkumulator

teljesen feltdltve

Gyorsan villogé
narancssarga

16 oras toltési fazis

Toltottség jelzé

Néhany tipus esetében a kijelz6fények 1 perc utan kialszanak. Az akkumulator t6ltéttség
ellenérzéséhez nyomja meg a CLEAN gombot és a kijelz6fények ujra vilagitanak

1 percig. A t6lt6allomas kijelzGje minden esetben jelzi, hogy a robot toltés alatt van.

R700_navody_multi.indb 9
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Virtualis fal (Virtual Wall)
(opcionalisan rendelhet6 tartozék)

A virtudlis fal egy olyan lathatatlan hatarvonalat alakit
ki, amelyet a Roomba nem Iép at. A virtudlis falat
abban az esetben haszndlja, ha csak egy bizonyos
meghatarozott térséget szeretne kitisztitani vagy I
pedig ha a Roombat példaul tavol szeretné tartani az Il \‘
elektomos vagy szamitégépes vezetékektdl, vagy mas Il
térékeny dolgoktol.

4 / \

i
v

A virtudlis fal képes 2 méteres nyilast blokkolni. A
kisebb kor a fal koriil megakadalyozza azt, hogy a
Roomba a virtudlis falnak nekiltk6zz6n, a nagyobb
sugar blokkolja a Roomba utjat egy korcikk alakban
és megakaddlyozza 6t abban, hogy atmenjen a nem
kivant helyekre. A virtudlis fal sugaranak a maximalis
hatétavolsaga 2,5m.

TIPP: Iranyitsa a virtudlis fal tetején I1évé nyilakat arra a teriiletre melyet
blokkolni kivan.

TIPP: A jobb hatékonysag eléréséhez ajanljuk a virtualis falat az ajto kiils6
oldalan elhelyezni, hogy az ne legyen a tisztitand6 térségben.

Manualis virtualis fal

A takaritasi ciklus elején kapcsolja be kézzel
a manudlis virtudlis falat.

A manudlis virtudlis fal és annak energiajelzé
fénye 135 perc utan kikapcsol. Ha lecsokken az @

elemek toltottségi szintje, az energiajelzé fény O
elkezd zélden villogni, hogy figyelmeztesse, az
elemeket hamarosan ki kell cserélni.

Automatikus virtualis fal
Amennyiben az automatikus virtualis fal ,,Auto*
lizemmaddban van, akkor az energiajelz6 fény
folyamatos villogassal jezli, hogy a késziilék
izemel. Amennyiben az elemek t6ltottségi
szintje alacsony, a virtudlis fal dupla villogassal
jelzi, hogy Uj elemre van sziiksége. Az elemek
imélése érdekében az automatikus virtualis
falat manualisan kikapcsolhatja. Az ,,Auto“
izemmad esetében az elemek élettartama
megkodzelitéleg harom honap.

Elemek belehelyezése

Két darab ,,C“ tipusu elem
(a készulékhez nincs
mellékelve)

Az elemek helye

10 iRobot Roomba 700-as sorozat

R700_navody_multiindo 10 @ 17.10.16 18:25



iRobol

Virtualis fal vilagitétoronnyal
(opcionalisan rendelhet6 tartozék)

(kizarolag 780 és afeletti sorozatu készilékekhez)

A virtualis fal vilagitétoronnyal virtualis falként (Wall) és virtualis vilagitétoronyként
(Lighthouse) is izemelhet.

A virtudlis vilagitétorony segiti a Roomba tajékozodasat az otthondban.

A virtualis fal izemmaoddban elhatarolja azokat a teriileteket, amelyeket nem szeretne
kitakaritani.

Az lzemmodvalaszto segitségével egyszeriien valaszthat az izemmodok kozott.
A késziilék mindkét esetben automatikusan be-, illetve kikapcsol a Roomba be, illetve
kikapcsolasa esetén. Bekapcsolt allapotban a tetején 1évé jelz6fény vilagit.

A késziilék miikodtetéséhez két alkali baby (C) tipusu elemre van sziikség

(a készilékhez nincs mellékelve). Ha az energiajelz6 fény villog, jelzi, hogy hamarosan
elemet kell cserélni.

A virtualis vilagitétorony hasznalata

A vilagitétornyot helyezze

az ajtényilasba ugy,hogy

a logé kifele mutasson. VRN RN
Miutan a Roomba végzett az | _ / /

els6 szobaval, a Lighthouse Hﬁ@ (x }’ %, T R4 A 7
iranyitasaval szobardl szobara| L / (O] \\ .
haladva takaritja ki otthonat. -

A Roombat a takaritas u «
befejeztével a Lighthouse : ® ¥ I
visszairanyitja a dokkoloé/ . Q
toltéallomasra, hogy feltoltse X

az akkumulatorat. Z N \
Tobb vilagitétornyot és —
virtualis falat is hasznalhat &

egy id6ben, de ne helyezze . 7
Oket tul kézel egymashoz,

a dokkolé/télt6allomashoz

vagy butorokhoz a sugarak

gatolasanak elkeriilése érdekében. Ellenkez§ esetben el6fordulhat, hogy a Roomba
nem ismeri fel

a vilagitétornyokat vagy nem tér vissza a dokkolé/télt6allomasra.

A\ Ne hasznaljon tébb mint 3 vilagitétornyot (vilagitétorony izemmédban),

megtorténhet, hogy a robot nem takaritja fel az egész teriletet.

www.irobot.hu 11
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Virtualis Halo
(opcionalisan rendelhet6 tartozék)

A Virtualis Halo idedlis olyan haztartasban, ahol haziallatok vannak. A Virtualis
Halo egy véd&ézonat alakit ki és évatosan ugy navigalja a Roombat, hogy az
kikerili a haziallatok etetétalait.

A Virtualis Halo beallitdsahoz vegye ki a virtualis falat a Virtualis Halo burkolatbdl.
Helyezze bele az elemeket, allitsa be a virtualis falat az ,,Auto” izemmaddra, tegye
vissza a virtudlis falat a Virtudlis Haloba. Gy6z6djon meg réla, hogy a virtualis fal
teljesen bele lett tolva a Virtualis Haloba és hogy a kérsugaru érzékel6 a felsé
részben teljesen lathato6. Helyezze el a Virtudlis Halot a padléra az etettalakhoz
ugy, ahogy az als6 abran lathatd. Amennyiben egy etetétalja van, helyezze a
Virtualis Halot ugy, hogy a fal és az etet6tal kdzott legyen, ha két etetétalja van,
helyezze a készlléket a két etetbtal kbzé vagy azok mellé.

z o= - Védett tér atmérsje

o7 Vedetttér N . .7 Védetttéer Soem

etetétal

TIPP: A Virtualis Halo csak nem fémbdl készlilt etet6talak esetében hasznalhato,
amelyek atmérdje kisebb mint 25 cm és alacsonyabb mint 9 cm.

TIPP: Mihelyt az elemek kezdenek lemeriilni, a védémezének mar nem kell
olyan erésnek lenni, hogy megvédije az etetGtalakat. Amennyiben ez az
eset all be, cserélje ki az elemeket a Virtualis Haloban.

12 iRobot Roomba 700-as sorozat
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Nyelv beallitasa

A Roomba a hibaelharitasi Gizeneteket angol, francia, német, spanyol,
olasz holland, dan, svéd, norvég, finn, lengyel, orosz, portugal, japan,
koreai és kinai nyelven tudja megjeleniteni.

Az alapértelmezett nyelv az angol.

Hibaelharité lizenetek nyelvének a megvaltoztatasa

Kapcsolja le a t6lt6rél a Roombat.
A CLEAN gomb megnyomasaval kapcsolja be a Roombat.

Nyomja meg és tartsa nyomva a DOCK gombot, amig a Roomba be
nem mondja az aktualis nyelvet.

Eressze el a DOCK gombot. Most a Roomba a nyelvvalasztas
maédban van.

Tobbszér egymas utan nyomja meg a CLEAN gombot addig, amig
a kivant nyelvet nem hallja.

A kivalasztott nyelv jovahagyasahoz tartsa nyomva a CLEAN gombot
addig, amig a Roomba nem kapcsol ki.

www.irobot.hu 13
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Dokkolo/toltéallomas

A Roomba a takaritasi ciklus végén vagy az alacsony akkumulator
fesziiltség esetén mindig visszatér a dokkolé/tdlt6allomashoz. A dokkold/
toltéallomast az altala kiildott infravords jelzés alapjan taldlja meg a robot.

A dokkolo/télt6allomast mindig tartsa haldézatra kapcsolva. Amikor

a dokkolé/tolt6allomas az elektromos héalézatra van kapcsolva, villog

a toltés kijelz6je. Amikor a Roomba megfeleléen helyezkedik el a dokkold/
télt6allomason, téltés kijelzéje elkezd allanddan vilagitani ami azt jelzi,
hogy a robot sikeresen odakapcsolédott a dokkolé/téltéallomashoz.

A toltés folyaman az akkumulator téltéskijelzé narancssargan villog.

Az akkumulator téltéskijelzé zélden vilagit, amikor az akkmumulator
teljesen feltoltott és folyamatosan tovabb vilagit akkor is, ha mar a téltés
folyamata befejez6dott.

A dokkolé/tolt6allomas elhelyezése

A dokkolo/téltéallomast javasolt olyan egyenes kemény helyre tenni, ahol
a Roombanak szabad Utja van visszatérni takaritas utan. Allitsa oda a
falhoz vagy mas szilardan allé targyhoz, ahol nem tud elmozdulni

a robot parkolasakor. Ha els6re nem sikeril a parkolas, a Roomba addig
probélkozik, amig nem sikeril neki.

Dokkold/
¢/ i

tolt6allomas
Asztal

Lépcsbk

Szényeg

TIPP: A dokkolé/télt6allomast ne helyezze el a Iépcs6k 1,5 m-es sugaraban.

14 iRobot Roomba 700-as sorozat
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Taviranyito
(opcionalisan rendelhet6 tartozék)

IrAnygombok

SPO
gomb DOCK
= = = gomb
CLEAN
gomb

A taviranyit6 segitségével kényelmesen tavolrdl iranyithatja a robot tevékenységét. A
Roombat ezzel ki- és bekapcsolhatja. Miel6tt elészor hasznalatba venné a taviranyitot,
helyezzen bele 2 darab AA tipusu ceruza elemet (a késziilékhez nincs mellékelve).

TIPP: Gy6z6djon meg réla, hogy a taviranyitétdl egyenes ralatas van a
robotra, és hogy a taviranyité a Roomba felé van iranyitva.

A A taviranyito, a virtualis fal, a dokkolé/télt6allomas szemmel nem lathaté infravorés
jelsugarzas alapjan miikédnek. Amennyiben az 6sszes alabbi felsorolt berendezés

egy helyiségben van, a Roomba t6bb infravérés sugarat ,lathat” és ezért nem fog
miik6dni. A taviranyité nem hatdsos, ha a robot a virtualis fal kbzelében tart6zkodik.

Vezeték nélkiili iranyitokézpont

TIPP: Amennyiben rendelkezik vezeték
nélkiili iranyité kozponttal A 170 <05

(Wireless Command Center), [ e [
az iranyitas és a funkciok e o (
megegyeznek a robotporSZI'vé DOCK  CLOCK  SCHEDULE  SPOT
robot érintégombos C 1 [ [ &

iranyitépultjaval.

A Roomba parositasa a taviranyitoval

A taviranyité miikédéséhez 4 darab ,,AA“ tipusu ceruza elem sziikséges
(a késziilékhez nincs mellékelve).

1. Gy6z6djon meg réla, hogy a robot akkumulatora teljesen fel van toltve.

2. Kapcsolja szét a t6lt6kabelt vagy vegye ki a robotot a dokkold/
toltéallomasbol.

. Helyezzen a taviranyitéba 3 darab ,,AA“ tipusu ceruza elemet.
. A negyedik elem behelyezésekor tartsa nyomva a bal odali nyil gombjat .
. A gombot tartsa nyomva addig, amig a Roomba nem kezd el reagalni.

o O~ W

. Helyezze vissza az elemek fedelét

www.irobot.hu 15
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7. A taviranyitén egyidejlileg nyomja meg és tartsa nyomja a bal és

a jobb nyilakat kérulbeliil 2 masodpercig. A taviranyito kijelzéi
felvillannak, amivel jelzik, hogy a parositas sikeresen be lett fejezve. Az
elemek kicserélése utan mar nem sziikséges a taviranyitd ujra parositani.

8. A taviranyito egy kis id6 utan automatikusan atkapcsol a takarékos
izemmoddba. A mar parositott taviranyité akarmelyik gomb megnyomasa
utan elkezdenek villogni az indikatorok jobbrdl balra (Sat-t6l Sun-ig),
ameddig a Roomba nem lesz a taviranyité ellenérzése alatt.

A FIGYELMEZTETES: A Wireless Command Center a 2,4 GHz-es hullamsavon
kommunikal a Roombaval. Ezen a frekvencian nagy mennyiségli berendezés
kommunikal, mint példaul a vezeték nélkuli Wi-Fi halézatok. Abban az

esetben, ha ez a hullamsav tultelitett mas berendezésekkel, a Vezeték nélkdili
iranyitok6zpont nem fog megbizhatéan miikédni. Ez csak egészen kivételes
esetekben térténhet meg.

A takaritas idozitése

A takaritas id6zitése el6tt be kell allitani a pontos id6t a belsé éran.

Id6 beallitasa
1. A CLEAN gomb megnyomasaval kapcsolja be a Roombat.
2. Nyomja meg a CLOCK gombot.

3. A DAY (NAP), HOUR (ORA) és a MINUTE (PERC) segitségével
bedllithatja a megfelel6 id6t.

4. A valtoztatasok mentéséhez nyomja meg az OK gombot. A kilépéshez
vagy a visszavonashoz nyomja meg a CLEAN gombot, és kezdje Ujra
a programozast.

12 vagy 24 6ras id6formatum beallitasa

Az 6ra vagy 12 6ras id6formatumban (AM/PM - délel6tt/délutan) , vagy
pedig 24 6ras id6formatumban jelzi az id6t. A két nézet kdzotti valtashoz
tartsa nyomva a CLOCK gombot kb. 3 masodpercig, amig a kijelz6n 12h
vagy 24h nem jelenik meg. Nyomja meg a CLOCK gombot a valtashoz,
majd a OK gomb megnyomasaval mentse a valtoztatadsokat.

Programozas beallitasa

A késziilék heti egy és hét takaritas k6zott barmilyen értékre
beprogramozhatd. A programozas bedllitasa el6tt allitsa be a készilék
belsé6 orajat.

1. A CLEAN gomb megnyomasaval kapcsolja be a Roombat.

2. Nyomja meg a SCHEDULE gombot.

16 iRobot Roomba 700-as sorozat
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3. A DAY (NAP), HOUR (ORA) és a MINUTE (PERC) segitségével
programozhatja a késziiléket.

4. A véltoztatasok mentéséhez nyomja meg az OK gombot. A kilépéshez
vagy a visszavonashoz nyomja meg a CLEAN gombot, és kezdje ujra

a programozast.

A programozas megtekintése

1. A CLEAN gomb megnyomasaval kapcsolja be a Roombat.

2. Nyomja meg a SCHEDULE gombot.

3. A DAY (NAP) gomb megnyomasaval attekintheti az programozott
takaritasi id6pontokat.

4. A valtoztatasok mentéséhez nyomja meg az OK gombot. A kilépéshez
vagy a visszalépéshez nyomja meg a CLEAN gombot és kezdje el6rél

a folyamatot.

Programozas torlése

1. A CLEAN gomb megnyomasaval kapcsolja be a Roombat.

2. Nyomja meg a SCHEDULE gombot.

3. A DAY (NAP) gomb megnyomasaval attekintheti az programozott
takaritasi id6pontokat.

4. Ha a Roomba a t6rdlni kivant programozott takaritasi id6pontot jeleniti
meg, tartsa nyomva a HOUR (ORA) gombot, amig --:-- nem jelenik meg
a kijelzén. A valtoztatasok mentéséhez nyomja meg az OK gombot.

5. Az 6sszes program torléséhez 5 masodpercig tartsa nyomva a DAY
(NAP) gombot.

Programozas moddositasa
1. A CLEAN gomb megnyomasaval kapcsolja be a Roombat.
2. Nyomja meg a SCHEDULE gombot.

3. A DAY (NAP) gomb megnyomasaval attekintheti a programozott
takaritasi id6pontokat.

4. Ha a Roomba a médositani kivant programozott takaritasi id6pontot
jeleniti meg, a HOUR (ORA) és a MINUTE (PERC) gomb segitségével
hajtsa végre a valtoztatasokat.

5. A valtoztatasok mentéséhez nyomja meg az OK gombot. A kilépéshez
vagy a visszalépéshez nyomja meg a CLEAN gombot és kezdje el6rél
a folyamatot.

www.irobot.hu 17
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Rendszeres karbantartas — fontos!

A Roomba tokéletes miikodése érdekében érdemes rendszeresen
karbantartani a késziiléket.

“ Minden haszndlat utan vegye ki és Uritse ki a portartalyt.

Nyomja meg a kiereszt6 gombot
majd huzza ki a portartalyt.

Minden hasznalat utan tisztitsa
meg a robotban talalhaté
szlir6ket.

*A sziirbket kéthavonta cserélje ki

A szlir6ket tisztitsa meg vagy cserélje ki* Oritse ki

a portartalyt
Tisztitsa ki az oldalkefe alatti térséget minden 3.
hasznalat utan.

Csavarja ki az oldalkefe csavarjat,
vegye ki a kefét és tisztitsa ki az
alatta Iévé térséget.

TIPP: Minden tisztitasi ciklus utan ritse ki a portartalyt és tisztitsa ki a keféket.
Rendszeresen vegye ki és tisztitsa meg a robot ellils6 kerekét.

TIPP: Ha észrevenné, hogy a robot lathatéan kevesebb koszt szed fel, Uritse ki
a portartalyt és tisztitsa meg a keféket.

18 iRobot Roomba 700-as sorozat
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o Minden tiszitasi ciklus utan tisztitsa ki a robot keféit

A. A két sarga ful egyidejti B. Vegye ki a keféket és tisztitsa meg.
meghuzasaval vegye le a kefevédét.

A kefék csapagyai

TIPP: A Roomba karbantartasa folyaman keresse a sarga szinii alkatrészeket.
Ezeket az alkatrészeket ki kell venni és meg kell tisztitani mindig, amikor
kilriti a portartalyt.

C. Tavolitsa el a hajszalakat és D. A késziilékhez mellékelt
a szennyezddést a kefe sarga tisztitoeszkozzel (tisztité karika
csapagyai alatt. vagy tisztito fési a tipustol
fliggdben) tavolitsa el az 6sszegydilt
. hajszalakat ugy, hogy a kefén
éslé?)féelg(yai végighuzza az eszkozt.

A\ Nagy mennyiségli felgylilemlett sz6r és haj a Roomba csapagyaiban
a robotot tartésan karosithatjak. Ezért rendszeresen ellenérizze
a csapagyak allapotat.

A\ Ne kisérelje meg csapagyak nélkil miikédtetni a robotot. Ha véletlendl
a Roomba csapagyait elveszitené, rendeljen uUjakat az iRobot cég szerviz
kézpontjan keresztiil (szerviz@robotdoki.hu).

www.irobot.hu 19
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Az ellils6 kerék tisztitasa Kerék Tengely

—> [
a Hatarozott mozdulattal huzza

ki a kereket egyiitt a forgé
felfogatassal. f

e Tavolitsa el az 6sszes piszkot Forgo felfogatas
az ellilsé kerékiiregbdl.

e Vegye ki a kereket a foglalatbdl és t6rélje meg. Hatarozott
mozdulattal hizza ki a tengelyt és tisztitsa meg a ratekeredett
hajszalaktdl.

A tengelyt helyezze vissza és gy6z6djén meg réla, hogy a kerék rajta
kdénnyedén forog.

e Ha elkésziilt, helyezze vissza az alkatrészeket. Gondoskodjon arrdl,
hogy a kerék visszakattanjon a helyére.

A Az elllsé kerék térségében felgyllemlett szennyezédés
megakadalyozhatja annak forgasat, és igy megkarosithatja

a padlofeliiletet.
Tisztitsa ki a szintérzékeloket és a fém tolto érintkezoket

Tiszta, szédraz ruhdval 6vatosan térélje ki mind a hat érzékeld nyilasait és
a toltd érintkezbket is. Tisztitsa meg a fém t61t6 érintkezéket a dokkold/
téltéallomason is.

Szintérzékel6k ToIt6 érintkezék

20 iRobot Roomba 700-as sorozat
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Az akkumulator cseréje

Az akkumulator helyes kicserélését a kdvetkez6képpen hajtsa végre:

a Tavolitsa el az akkumulatorfedelet
régzité két csavart és vegy azt le.

a Helyezze be az Uj akkumulatort az iRobot felirattal felfelé.

a Helyezze vissza az akkumulatorfedelet és csavarja vissza a két
csavart.

www.irobot.hu 21
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Hibaelharitas
A robot valamilyen hiba el6fordulasakor figyelmeztetést ad egy ,,u-6“ ténussal, amit el is
mond a beallitott nyelven (egyes tipusok egy bizonyos szamu sipolassal jelzik a hibat),
egyidejlileg elkezd villogni a hibakijelz6. A kdvetkez6 tablazat segit 6nnek a robot adott
hibajanak elharitasaban. Amennyiben nem sikeriil igy elharitani a hibat, keresse fel az iRobot
hivatalos markaszervizét.

Tipp: Amennyiben Ujra meg szeretné hallgatni a hibajelentést, nyomja meg a CLEAN

gombot.

1 villanas (minden 2
masodpercben)

1.hiba: Vigye a Roombat
odébb, majd az
Ujrainditashoz nyomja meg
a CLEAN gombot.

A Roomba elakadt,
egyik kereke pedig
felemelkedett.

Gy6z6djon meg réla, hogy a Roomba
kerekei pontosan illeszkednek-e

a padléra. Inditsa el egy masik
helyen.

2. hiba: Nyissa fel a
Roomba kefetarto rekeszét
és tisztitsa meg a keféket.

A Roomba f6- keféi
nem tudnak forogni.

Tavolitsa el és tisztitsa meg Roomba
keféit.

5. hiba: Forgassa meg
a Roomba oldalsé kerekeit
és tisztitsa ki azokat.

A Roomba oldalsé
kereke beragadt.

Tisztitsa meg a Roomba

oldalsé kereket a hajtél és a
szennyezddést6t. Nyomja be, majd
huzza ki 6ket, és ellendrizze, hogy
szabadon forognak-e. Inditsa el

a Roombat ujra egy masik helyen.

6. hiba: Vigye a Roombat
odébb, majd az
Ujrainditashoz nyomja meg
a CLEAN gombot.

A Roomba
szintérzékelSi
piszkosak, vagy

a Roomba elakadt
valamilyen
akadalynal.

Tordlje le a Roomba szintérzékelbit
tiszta, szaraz ruhaval. Inditsa el
a Roombaét egy masik helyen.

7. hiba: Forgassa meg a
Roomba oldalsé kerekeit
és tisztitsa meg azokat.

A Roomba oldalsé
kereke a levegében
van.

Tisztitsa le a Roomba oldalsé
kerekein lerakédott hajat és
piszkot. Nyomja be, majd hizza

ki 6ket, és ellendrizze, hogy
szabadon forognak-e. Gy6z6djon
meg réla, hogy a Roomba nem
akad el az ajtékiisz6bon vagy mas
egyenetlenségeken.

9. hiba: Ellenérizze és
tisztitsa ki a I6kharitot.

A Roomba I6kharitdja
benyomddott, vagy

a |okharit érzékelSje
piszkos.

10-20-szor élénken kopogtassa
meg a Roomba I6kharitéjat, hogy
hogy kimozditsa a piszkot, hogy
kimozditsa.

10. hiba: Forgassa meg a
Roomba oldalsé kerekeit
és tisztitsa ki azokat.

A Roomba oldalsé
kereke beragadt.

Amennyiben a Roomba egy

helyben kéroz, tisztitsa meg az
oldalsé kerekeket. Nyomja be,

majd huzza ki 6ket, és ellenérizze,
hogy forognak-e. Ez a hiba akkor is
eléfordulhat, ha a robot egy nagyon
nagy , akadalyok nélkili helyiségben
lizemel. A virtulis fal hasznalataval
hozzon Iétre kisebb takaritand6
teriiletet.

A hibajelenté
kijelzés nem villog,
csak a CLEAN
villog pirosan.

Toltse fel a Roomba
akkumulatorat.

Az akkumulator
lemertilt.

A toltéshez csatlakoztassa
a Roombat a toltére, vagy helyezze
a dokkolo/toltéallomasra.

22
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Toltés kdzben fellépb problémak

A Roomba A Roomba A Roomba a Feltételezheté ok | Mi a teendé
villanasainak kévetkez6 kovetkez6t
szama. Uzenetet jeleniti | mondja.
meg.
Ellendrizze, hogy eltavolitotta-e
A Roomba az érintkezésgatlo fiilet az
1 villanas : 1. t6ltési hiba akkumulatora akkumulatorrdl. Tavolitsa el
: nincs a Roomba akkumulatorfedelét,
csatlakoztatva. majd vegye ki és helyezze vissza
az akkumulatort a robotba.
A Roomba téltése | Hagyja hiilni a Roombat legalabb
2 villanas Err2 2. toltési hiba | kdzben hiba egy 6ran keresztiil, majd prébalja
lépett fel. meg ismét télteni.
A Roomba toltése | Allitsa alaphelyzetbe a Roomba
3 villanas Err3 3. toltési hiba | kdzben hiba szoftverét (Lasd a kdvetkezd
lépett fel. TIPPET) és probalja ismét tolteni.
A Roomba téltése | Allitsa alaphelyzetbe a Roomba
5 villanas Err5 5. toltési hiba | kdzben hiba szoftverét (Lasd a kdvetkezd
lépett fel. TIPPET) és probalja ismét tolteni.
Hagyija hiilni a Roombat legalabb
A Roomba egy é_rén ,ket:esztl:jl, majd pré})élja
I ez s . meg ismét télteni. A Roombara
6 villanas Err6 6. toltési hiba | akkumulatora . .
A . ne helyezzen semmilyen mas
talhevdilt. . X .
targyat, hogy biztositva legyen
a rendes hlités.
Hagyija hiilni a Roombat legalabb
ARoomba gy 6rén keresztil, majd probéija
7 villans En7 7. téltési hiba | akkumuldtora meg Ismet toften. A Roombara
nem hl le. ne helyezzen st_ammlllyen mas
targyat, hogy biztositva legyen
rendes hiités.

TIPP: Ha sziiksége van a Roomba szoftverének alaphelyzetbe torténd
visszaallitasara, nyomja meg és tartsa nyomva a CLEAN
gombot kériilbellil 15 masodpercig, amig a kijelz6n nem jelenik
meg a ,,rSt” felirat. Ezzel a Roomba visszatér az alapbeallitasba,
és igy megoldédhatnak az egyes szoftver hibak. Az érabeallitas
és a beprogramozott takaritasok beallitAasa megmarad.
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Gyakran ismételt kérdések

Miért forog a Roomba oldalkeféje idonként visszafelé?
Amennyiben az oldalkefe példaul rojtokban vagy vezetékekben akad

el, akkor lassabban, esetenként visszafelé forogva szabaditja ki

magat. Ez vastag sz6nyegek esetén is el6fordulhat. Ha ez a jelenség
el6fordul a kemény padlén, vagy olyan helyen, ahol nincsenek

vezetékek, valdszinlleg ki kell hogy tisztitsa az oldalkefét. Egy kisebb
csillagcsavarhiizé segitségével el6szér is csavarja ki az oldalkefe kézepén
taldlhato csavart. Utana vegye ki az oldalkefét és alaposan tisztitsa meg
az 6sszes hajtol és szennyez6déstdl, melyek feltekerédtek a tengelyre.

A kefét helyezze vissza és ismét rogzitse a csavarral.

Miért hallat a Roomba néha dobogé hangot?

Ha a Roomba keféi rojtokban vagy vezetékekben akadnak el, akkor révid
ideig visszafele forogva szabaditjak ki magukat. Ez a tevékenység jar
dobogd hanggal, amely korilbelll minden masodpercben megismétlédik
mindaddig, amig a a kefék nem szabaditjak ki magukat. Ha a Roomba
ilyen dobogé hangot ad ki ott is, ahol nincsnek semmilyen hosszabb
sz6nyegbolyhok vagy vezetékek, tisztitsa meg a f6kefék csapagyait.

Miért nem lassit a Roomba bizonyos akadalyokhoz kozelitve?
gyorsan felismeri az akaddlyokat, igy lassithat és a I6kharitéjaval évatosan
az akadalyhoz érve iranyt valtoztathat. A rendkivil s6tét feliileteken vagy
5 centiméternél keskenyebb targyak esetében azonban csékkenhet az
érzékelés pontossaga. A Roomba képes atmenni az akadalyon vagy
kiisz6bon 1,5 cm magassagig.

TIPP: Tovabbi informacidkat megtalalja a m(iszaki tAmogatas weboldalain:
www.irobot.hu
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Fontos biztonsagi eldirasok

A FIGYELEM: Ne szerelje szét a Roomba elektronikajat, akkumulatorat
vagy az akkumulatortoltét. A késziilék nem tartalmaz a felhasznalé altal
javithaté alkatrészeket. A javitast bizza a szerviz képzett szakemberére.

Kérjuk ellendrizze, hogy a készlilékhez mellékelt akkumulatort6ité
maximalis fesziiltsége megfelel-e a szabvanyos csatlakozdéaljzat
fesziltségének.

A Roomba miikédtetése soran mindig legyen koriiltekintd. A sérilés vagy
a karesetek elkeriilése érdekében a Roomba lGizembe helyezésekor, hasznalatakor
és karbantartasakor tartsa be a kévetkez6 ovintézkedéseket:

ALTALANOS BIZTONSAGI ELOIRASOK

A Roomba haszndlata el6tt olvassa el a biztonsagi és hasznalati utasitasokat.

A biztonsagi és hasznalati utasitasokat késébbi felhasznalas céljabdl 6rizze meg.
Tartsa szem el6tt a Roomban, az akkumulatoron, a halézati adapteren és a hasznalati
utmutatéban feltiintetett figyelmeztetéseket.

Mindig tartsa be az lizemeltetési és haszndlati utasitasokat.

* Soha se prébalja meg a robotot megjavitani. Tébbnyire az a garancia elveszitését okozza.

A ROBOT HASZNALATI KORLATOZASAI

A Roomba kizardlag beltéri haszndlatra alkalmas.

A Roomba nem jaték. A késziilékre ne (iljon vagy alljon ra. Vigyazzon a kisgyermekekre és
a hazi kedvencekre, amig a Roomba a takaritast végzi.

Ne hagyja, hogy a késziilék égé vagy fiistol6 anyagokat gydijtson dssze.

Ne haszndlja a terméket kiomlott fehéritészer, festék, egyéb vegyi anyag vagy mas folyadék
Osszegylijtésére.

A készllék haszndlata el6tt szedje 6ssze a ruhadarabokat, a papirokat, emelje fel

a redényok vagy a fliiggényok huzézsindrijait, halézati vezetékeket és gylijtse 6ssze

a torékeny targyakat. Amennyiben a készilék tapvezetéken halad keresztiil, és magaval
hlzza azt, el6fordulhat, hogy valamely targyat vagy késziléket lerant az asztalrél vagy

a polcrol.

Ha a takaritandé szoba erkéllyel rendelkezik, akkor a biztonsagos miikodés érdekében

az erkély bejaratat fizikai akadallyal kell lezarni.

Huzamosabb ideji tarolas vagy szallitas el6tt mindig tavolitsa el az akkumulatort.

A készlilék haszndlata csokkent testi, érzékszervi vagy szellemi képességdj, illetve

a szliikséges tapasztalattal és tudassal nem rendelkez6 személyek (ideértve a gyerekeket)
szamara nem ajanlott, kivéve, ha a készllék haszndlata soran a biztonsagukért felelGs
személy felligyeli és utbaigazitja 6ket.

A gyermekekre felligyelni kell, nehogy jatsszanak a készulékkel.

Csak szobahémérsékleten hasznalja a berendezést. A tulzott h6 és a fagy megkarositjak
a Roombat.

AKKUMULATOR ES ANNAK TOLTESE

¢ Kizarolag szabvanyos aljzatra csatlakoztatva téltse. A terméket nem szabad
aramatalakitéra csatlakoztatni. Aramatalakité hasznalata esetén a jotallas érvényét veszti.
A készllék toltéséhez kizardlag a gyartétol szarmazé akkumulatort6ltét hasznaljon.

Ne hasznalja az akkumulatort6ltét, ha a vezetéke vagy a halézati csatlakozéja sériilt.

A Roomba akkumulatortéltgjét villamlas esetén el lehet latni tulfesziiltség elleni
védelemmel. Kizardlag zart helyiségben végezze a késziilék toltését.

Az akkumulatort6lt6t soha ne fogja meg nedves kézzel.
Takaritas el6tt mindig csatlakoztassa le a Roombat az akkumulatortoitérol.
Kérjik, ellendrizze, hogy a készilékhez mellékelt akkumulatortélté maximalis feszlltsége

megfelel-e a szabvanyos csatlakozéaljzatok fesziiltségének.

www.irobot.hu 25
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Megfeleloségi nyilatkozat

iRobot Roomba ® robotporszivé és tartozékai

Gyarté: iRobot Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730, USA

A gyarto kijelenti, hogy a Roomba, valamint a 17062 és a 17063 modellszamu
akkumulatort6lték és a dokkold/téltéallomas megfelel a kbvetkezd
jogszabalyok elGirasainak: a 93/68/EGK iranyelvvel médositott, a meghatarozott
feszlltséghataron bellili hasznalatra tervezett villamossagi berendezésekre
vonatkozo tagallami jogszabalyok 6sszehangolasardl sz6l6 73/23/EGK iranyelv
és a 92/31/EGK iranyelvvel médositott, az elektromagneses 6sszeférhetéségre
vonatkozo tagallami jogszabalyok kozelitésérdl szolo 89/336/EGK iranyelv.

Tovabba kijelenti, hogy a Roomba robotporszivé és azok tartozékai megfelelnek
a kévetkez6 harmonizalt eurdpai szabvanyoknak.

A CE jel6lés éve: 2004

EN 60335-1:2002 + A11:2004
Haztartasi és hasonl¢ jellegii villamos késziilékek. Biztonsag. 1. rész:
Altalanos kovetelmények

EN 60335-2-2:2003
Haztartasi és hasonld jellegli villamos készllékek. Biztonsag. 2. rész:
Porszivok és vizfelszivok egyedi elGirasai

EN 60335-2-29:2002
Haztartasi és hasonl6 jellegi villamos készilékek. Biztonsag. 2-29. rész:
Akkumulatortélték kévetelményei

EN 55014-1:2000 + A1:2001 + A2:2002
Elektromagneses 6sszeférhetéség. Haztartasi készilékek, villamos szerszamok
és hasonl6 eszk6zok kdvetelményei. 1. rész: Zavarkibocsatas

EN 55014-1:1997 + A2:2002
Elektromagneses 0sszeférhet6ség. Haztartasi késziilékek, villamos szerszamok
és hasonl6 eszk6zok kdvetelményei. 2. rész: Zavartiirés. Termékcsalad-szabvany

26 iRobot Roomba 700-as sorozat
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JOTALLASI JEGY

Gyarto: iRobot® Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA
01730, USA
Forgalmazé: Certus Mercatus Kft., 2045 Torokbalint, Té6 Park u. 3.

Garancialis szerviz:

Start-Metal Plus Kft.

1149, Budapest, Egressy ut 96-98,
A lépcsbhaz fszt 1.

Nyitva tartas: H-P: 10-18

Tel.: +36-30-214-24-26

e-mail: szerviz@robotdoki.hu
Robotdoki telefonos diagnosztika:
+36-306-86-87-86

Termékre vonatkozé adatok (eladé tolti ki)

Termék neve:

Termék tipusa:

Termék gyartasi szama:

Megrendelés datuma:

Atadas napja:

Eladé pecsétje:

Bejegyzések a garancialis javitasokrol, cserérdl

(szerviz tolti ki)

Igénybejelentés id6épontja:

Kijavitasra torténé atvétel idépontja:

Atvevé alairasa:

A hiba oka:

Kijavitas médja:

Visszaadas id6pontja:

Javitasi lap szama:

Atadé alairasa:

Fogyaszt6 alairasa:

R700_navody_multi.indb 27
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A termék cseréjének ténye és oka:

A kicserélés id6pontja:

Javitasi lap szama:

Atadé aldirasa:

Fogyaszté alairasa:

1. A fogyaszt6 az atadas napjat kdvetSen, a rendeltetésszeri hasznalat
ellenére jelentkez6 hiba esetén jogosult jétallasra. A termékre a forgalmazé
altal vallalt jétallasi id6: 24 hénap. E hataridé elmulasztasa jogvesztéssel
jar.

2. A jotallas nem vonatkozik a kopoéalkatrészekre (pl. kefék, pamacsok,
sz(ir6k, toéltéanyagok, cserélheté gumialkatrészek). Az akkumulatorra
vonatkoz6 jotallasi id6: 12 honap.

3. A hiba kijavitasara vonatkozo6 igényét a fogyasztd koteles a felismerést
kovetéen haladéktalanul bejelenteni.

4. A jotallasi jogot a fogyaszto kdézvetlenil a fent megjeldlt szerviz felé kételes
érvényesiteni, és a hiba okardl, illetve a tapasztalt jelenségrél a szervizt
tajékoztatni.

5. A jotallasi jog csak a kitoltott, lepecsételt jotallasi jegy valamint a szamla
bemutatasaval érvényesithetd.

6. A jétallas alapjan a forgalmazé nem kételes a termék kicserélésére

kivéve, ha a termék a szerviz véleménye alapjan nem, vagy csak 30 napot
meghaladdan, vagy csak jelentds funkciévesztéssel lenne javithato.

7. A jotallas és a téritésmentes javitasok a bizonyithatéan anyaghibabdl,
hibas szerkezetbdl vagy gyartasi hibabdl eredé hibakra vonatkoznak.
8. A jotdllas és a téritésmentes javitdsok nem vonatkoznak az olyan hibakra,

amelyek a szallitasbdl, a hasznalati utasitasban feltlintettek be nem
tartasabol, helytelen karbantartasbol, mechanikus sériilésbél, a termék
nem szakszer( kezelésébdl, behatasbdl, vagy az elektromos halézaton
keletkezett hibabdl erednek, vagy ha a hibat a nem megfelelé bekotés
okozta.

9. A gyarto, illetve a forgalmazé tajékoztatja a fogyasztdkat, hogy
fogyasztdi jogvita esetén a fogyaszté a megyei (févarosi) kereskedelmi
és iparkamarak mellett miik6dd békéltetd testiilet eljarasat is
kezdeményezheti.

10. A jétallas a fogyaszto jogszabalybdl eredd jogait nem érinti.

Garancialis szerviz: e-mail: szerviz@robotdoki.hu
tel:+36-30-214-24-26

Reklamacio esetén kérjiik egyenesen a garancialis
szervizk6zponthoz forduljon!

www.irobot.hu

- ® © 2007-2012 iRobot Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730. All rights reserved.
iRobot, Roomba, Virtual Wall and Home Base are registered trademarks of iRobot Corporation.
Dirt Detect is a trademark of iRobot Corporation. WC:4359149.600seriesmanual.EN

U.S. Patent Nos. www.irobot.com/patent
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iRobot

Stimati proprietari,

Va multumim pentru ca ati cumparat aspiratorul robot iRobot Roomba.
Ati intrat in randul milioanelor de oameni care lasa curatenia si ordinea
in seama robotilor si astfel prefera o solutie eleganta in ceea ce priveste
ordinea si curatenia.

Va rugam sa cititi prezentul manual si sa va familiarizati cu noul asistent
iRobot Roomba, pentru a reusi sa utilizati corect toate abilitatile lui.

In cazul in care aveti intrebari suplimentare, vizitati site-ul nostru
www.irobot.ro, unde gasiti informatii suplimentare si utile.

Va multumim ca v-ati hotarat sa cumparati produsul nostru.

Sa traiasca robotii care aduc schimbari!

Colin Angle
Presedintele Consiliului de Administratie,
Director Executiv si Co-fondator iRobot Corporation

2 iRobot Roomba seria 700
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Indicatii importante

A Tnainte de prima utilizare a
robotului Roomba indepartati

banda galbena de izolare a
bateriei. indepartati banda de izolare a bateriei.

Oprirea si pornirea robotului Roomba (on/off)

e Pentru pornirea robotului Roomba apasati o data butonul
CLEAN, butonul CLEAN incepe sa lumineze verde.

¢ Pentru inceperea curateniei apasati din nou butonul CLEAN,
se aude un ton iar Roomba incepe sa faca curatenie.

¢ Pentru intreruperea curateniei apasati butonul CLEAN in
timpul procesului de efectuare a curateniei.

e Pentru oprirea aparatului Roomba tineti apasat butonul
CLEAN péana ce se sting lampile de semnalizare.

Indicatii pentru o exploatare sigura

in cazul in care nu respectati indicatiile mentionate mai jos,
puteti deteriora ireversibil aparatul.

- Roomba este foarte eficient in cursul curatarii firelor de par. Curatati
periile dupa fiecare proces de curatare, acordati o atentie speciala
curatarii rulmentilor. Nerespectarea acestui principiu poate cauza
deteriorarea sistemului de perii. Defectiunile cauzate atestabil de o
intretinere incorecta nu intra in reparatla de garantie.
- Dupa fiecare proces de curatare goliti si curatati vasul pentru impuritati
si.curatati filtrul.

- In cazul in care Roomba nu se afla in functiune, trebuie sa fie in
permanenta sub tensiune. Deci Roomba trebui sa se afle in baza de
incarcare sau trebuie sa fie conectata prin conector.

in cazul in care nu respectati acest procedeu, se deterioreaza bateria.
Defectiunile cauzate atestabil de o intretinere incorecta a bateriei nu intra
in reparatla de garantie.

Obs. Societatea iRobot utilizeaza pentru robotii sai bateriile Ni-MH
(nichel-metal-hidrid). Este vorba de baterii cu ) perioada lunga de

viata care fac fata catorva sute se cicluri de incarcare, insa necesita o
manipulare specifica. Bateriile trebui sa fie permanent sub tensiune. De
aceea, mentineti permanent Roomba in baza de incarcare, chiar daca nu
utilizati aparatul un timp mai indelungat. Roomba trebuie sa fie conectata
permanent la retea.

Inainte de utilizare este necesara citirea instructiunilor de utilizare!

A\ Roomba este o instalatie electronici. Nu umeziti nici o piesa a aparatului

cu apa. Curatati doar cu o carpa uscata.

www.irobot.ro 3
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iIRobot Roomba - descriere

Panou de comanda

Buton pentru
extragerea cosului

Al Conector pentru
colector

incarcare
Cos colector

Butoanele si lampile de semnalizare ale panoului de comanda

Lampa de
semnalizare
baterie

Butonul CLEAN

Lampa de semnalizare Lampa de
detectie impuritati semnalizare
sistem
ANTITANGLE

Lampa de DAY  HOUR  MINUTE  OK Butonul
semnalizare DOCK  CLOCK SCHEDULE _SPOT regimului
problema SPOT

Buton pentru
programarea
efectuarii curateniei

Buton pentru
comanda DOCK
(termina efectuarea

curatenie si se Indicatorul cosului plin
opreste) (doar anumite modele)
Senzori
contra . .
caderii de Contacte ) Rulmentii periilor
pe scari |__pentru baza Perie d?
de incarcare guma
Periuta .
laterala Perie pentru

firele de par -
Rotila de
ghidaj

Capac protector
pentru perii

Bratara pentru deschiderea capacelor periilor

www.irobot.ro 5
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Regimuri de efectuare a curateniei

Roomba efectueaza curatenia in functie de regimul de lucru setat. Are trei
regimuri de efectuare a curateniei.

Regimul Clean - curatenie normala
Roomba isi calculeaza automat marimea incaperii si in functie de aceasta
adecveaza timpul de efectuare a curateniei.

Regimul Spot - efectuarea curateniei unui anumit loc

Roomba se deplaseaza pe o cursa spiralata avand un diametru de cca.
un metru si pe aceeasi cursa inapoi in locul initial, curatind bine locurile
aferente.

Regimul de curatenie programata

in cazul in care programati timpul pentru efectuarea curateniei viitoare,
Roomba trece in regimul procesului programat de efectuare a curateniei.
La timpul programat, Roomba porneste din baza de incarcare, efectueaza
curatenia si se intoarce.

INDICATIE: Comanda DOCK - Roomba termina efectuarea curateniei si intra
in parcare.

6 iRobot Roomba seria 700
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Sistemul de efectuare a curateniei

Roomba utilizeaza sistemul brevetat de efectuare a curateniei in trei
trepte.

/ 7 g » < Filtrul

Periuta laterald a Doua perii, O aspiratie de subpresiune cu
matura impuritatile efectuand eficientd mare curata restul
de-a lungul miscarea de de impuritati marunte. Filtrul
peretilor si in rotatie una in capteaza praful si alergenii.
colturile incaperii. fata celeilalte,

colecteaza

impuritatile mai
brute si de grad
mediu.

Pentru ce fel de pardoseli este destinat robotul Roomba?

Roomba curata pardoseli de lemn si din laminat, covoare, linoleu si
gresie. Gratie capului de curatare adaptabil se adapteaza automat la toate
tipurile de pardoseli de casa.

Roomba detecteaza singura scarile si obstacolele similare. Cand se
apropie de muchiile rotunjite, de regula se opreste, dar in cazul in care
suprafata este alunecoasa, poate cade peste aceasta. Aceste cazuri
sunt cu totul izolate. O pardosea deosebit de intunecoasa poate inrautati
functia senzorului scarilor. Pe pardoseli complet negre s-ar putea ca
robotul sa nu functioneze deloc.

Sistem de protectie contra incurcarii intr-un obstacol

Roomba nu se prinde in cabluri, nu se blocheaza in tivul sau in franjurile
covoarelor. in cazul in care constata ci se incurc3, opreste automat periile
principale sau cele laterale si incearca sa iasa din capcana. in cazul in
care, intr-una din perii se prinde, de exemplu, cablul iar Roomba nu este
in stare sa se desprinda singura, se opreste pentru a evita deteriorarea si
anunta eroarea aferenta.

www.irobot.ro 7
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Incarcarea si durata de viata a bateriei

Roomba este actionata de baterii Ni-MH incarcabile. Bateria rezista
cateva sute de cicluri de incarcare, pana ce trebuie inlocuita, insa trebuie
respectate toate principiile de incarcare.

in cazul in care Roomba nu se afl4 in functiune, trebuie si fie permanent
sub tensiune. Deci Roomba trebuie sa fie in baza de incarcare sau trebuie
sa fie conectata prin conectorul pentru incarcarea directa. Adaptorul

de incarcare trebuie sa fie conectat la reteaua de curent electric iar
lampa de semnalizare a robotului trebuie sa lumineze verde. in cazul
nerespectarii acestui procedeu, bateria se deterioreaza. Durata de

viata a bateriei depinde proportional de manipularea aparatului potrivit
instructiunilor. Factorul cel mai important pentru durata de viata a bateriei
este permanenta robotului sub tensiune. Scaderea gradata a capacitatii
bateriei in cursul incarcarii si descarcarii repetate este caracteristica
fireasca a bateriei si nu constituie o defectiune.

INDICATIE: in cazul in care nu utilizati Roomba un timp mai indelungat,
recomandam incarcarea completa a bateriei, scoaterea acesteia
din Roomba si depozitarea intr-un loc uscat la temperatura
ambianta.

Ciclu de incarcare de 16 ore

in cazul in care nu ati utilizat Roomba timp indelungat, aceasta fiind fira
alimentare un anumit timp, atunci necesita un ciclu de incarcare special
de 16 ore. Aceasta incarcare stimuleaza bateria si ii asigura durata lunga
de viata. In cursul incarcarii, lampa de semnalizare CLEAN va pulsa
rapid. Roomba isi alege singura regimul de incarcare. Acest regim de 16
ore de incarcare nu ar trebui sa survina niciodata. Acest regim serveste
doar pentru minimalizarea pagubelor cauzate de o descarcare extrema a
bateriei datorita nerespectarii instructiunilor de mai sus. Pentru efectul ei
maxim se interzice intreruperea incarcarii.

8 iRobot Roomba seria 700
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incarcarea si durata de viata a bateriei

Utilizarea bazei de incarcare

INDICATIE: in cazul in care Roomba este conectata la baza de incarcare,
asigurati-va intotdeauna ca baza este conectata la retea iar lampa
de semnalizare a bazei lumineaza.

Lampa de semnalizare pentru starea de incarcare a bateriei

Lampa de semnalizare pentru starea bateriei este un indicator care va
informeaza in legatura cu starea bateriei si nivelul de incarcare al acesteia.

Lampa de Semnificatie:
semnalizare stare

baterie

Rosie/Rosie Bateria este

pulsand descarcata
Portocalie pulsand | incircarea

incet

Verde Bateria este incarcata

la maximum

Portocalie pulsand | incarcarea de 16 ore
rapid

Lampa de semnalizare stare baterie

Avertisment

In cazul anumitor modele, toate luminile vor inceta sa lumineze dupa un minut. Pentru
a determina starea bateriei, apasati usor butonul Clean iar luminile vor porni din nou.
Un indicator de pe baza de incarcare va indica mereu daca robotul este conectat la
baza.

www.irobot.ro 9
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Zid virtual (Virtual Wall)

(accesorii optionale)

Zidul virtual formeaza un obstacol invizibil peste
care robotul nu trece. Se utilizeaza in cazul in
care aveti nevoie sa faceti curatenie intr-un spatiu I
delimitat, eventual cand doriti sa impiedicati ‘H |
Roomba sa se apropie de cablurile electrice sau I \
de computer sau de obiecte fragile. = U ‘
~ )

Proiectia orizontala a zidului virtual are forma unui ||
orificiu de cheie. O parte de raza, in forma unui

cerc mic, impiedica Roomba sa loveasca zidul

virtual. O parte de raza, in forma unui sector de

cerc, blocheaza spatiul delimitat. Raza maxima de

actiune a razei zidului virtual este de 2,5 m.

INDICATIE: indreptati sigetile de pe varful zidului virtual spre spatiul pe care
doriti sa-I blocati.

INDICATIE: Un rezultat mai bun poate fi obtinut prin amplasarea zidului virtual
in spatele spatiului de trecerie sau a usii deschise pe care doriti sa
o blocati.

Zid virtual manual

Pentru activarea acestui tip de zid virtual, este
necesar ca, la inceputul ciclului de efectuare a
curateniei, acesta sa fie activat manual. Zidul
virtual manual si indicatorul de alimentare al dino @
acestuia se opresc dupa 135 de minute. In

cazul scaderii capacitatii bateriei, indicatorul
alimentarii zidului virtual incepe se pulseze
pentru a atentiona asupra faptului ca bateria
trebuie inlocuita.

Zidul virtual automat
In cazul in care zidul virtual este comutat pe
regimul ,,Auto®, indicatorul alimentarii, prin
pulsatii, semnalizeaza faptul ca zidul este
activat. In cazul scaderii capacitatii bateriei,
indicatorul incarcarii pulseaza intotdeauna

de doua ori consecutiv, pentru a atentiona
asupra faptului ca bateria trebuie inlocuita.
Pentru economisirea capacitatii bateriei, puteti
dezactiva zidul virtual automat. In regimul
»Auto“ bateriile ar trebui sa reziste timp de pana
la trei luni. =

Doua baterii alcaline de
tipul ,,C“

(fac parte din livrare)

Instalarea bateriilor

Spatiu pentru
baterii

10 iRobot Roomba seria 700
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Zidul virtual cu far (Virtual Wall
Lighthouse)

(doar pentru modelele 780 si superioare)

Instalatia zidului virtual cu far poate functiona ca si zidul virtual (Wall) sau far
(Lighthouse).

Farul virtual ajuta Roomba sa se orienteze mai bine in spatiu.
Zidul virtual blocheaza spatiul in care nu doriti sa efectuati curatenie.

Cu ajutorul intrerupatorului puteti sa alegeti ce functie veti utiliza. in ambele cazuri
instalatia porneste si se opreste automat in momentul in care porniti sau opriti
Roomba. Farul pornit este indicat de lampa de semnalizare din partea de sus.

Are nevoie de doua baterii alcaline de tip C (nu fac parte din livrare). Pulsatia lampii de
semnalizare alimentare inseamna ca in curand va fi necesara inlocuirea bateriei.

Cum trebuie utilizat farul virtual

Amplasati farul in pasajul de trecere cu logo-ul inainte, nu-l ascundeti dupa pasajul
de trecere al usii. in momentul in care Roomba termina curitenia in prima incapere,
trece in incaperea urmatoare. Deci farul serveste pentru ca Roomba sa se orienteze
in casa si sa faca curatenie in fiecare incapere. Dupa ce Roomba termina procesul de
efectuare a curateniei, farul o directioneaza inapoi spre baza de incarcare.

Puteti utiliza simultan
farul si zidul, dar nu le

amplasati prea aproape TN

unul de celalalt, de baza

de incarcare si nici de e / (‘ / %,
mobila care ar putea bloca = /

razele. Astfel Roomba nu \ - i
ar fi in stare sa distinga
farul sau nu ar fi in stare

sa se intoarca la baza de
incarcare.

~—A

~
\

A\ n cazul utiliz&rii unui num&r mai mare de 3

faruri (in regimul far) s-ar putea ca robotul sa nu N~ T
curete intregul spatiu.

www.irobot.ro 11
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Vll’tua| Ha|0 (accesorii optionale)

Virtual Halo este ideal pentru gospodariile in care exista animale de
companie. Virtual Halo formeaza o zona de protectie si navigheaza
Roomba cu atentie in jurul blidelor sau vaselor cu apa si mancare pentru
animale de companie, pentru a le evita.

Pentru setarea Virtual Halo scoateti zidul virtual din carcasa Virtual Halo.
Introduceti bateriile, setati zidul virtual pe regimul ,,Auto” si introduceti
zidul virtual inapoi in Virtual Halo. Asigurati-va ca zidul virtual este
complet introdus in Virtual Halo si ca numarul multi-directional din partea
de sus este perfect vizibil. Amplasati Virtual Halo jos la blide asa cum
este specificat in figura de mai jos. in cazul in care aveti un blid, amplasati
Virtual Halo in asa fel, incéat sa fie intre blid si zid, iar daca aveti doua
blide, amplasati-I intre ele sau langa ele.

[Z - T = == Zona de protectie
7 Zona de protectie _~ Zona de protectie > gg ::121 diametru de
N\

X -
, ~ Zonade protectie  \
, \
/ \
/ \

©

Halo

INDICATIE: Virtual Halo se poate utiliza cu blide nemetalice avand un diametru
mai mic de 25 cm si o inaltime mai mica de 9 cm.

INDICATIE: Odata ce bateriile incep sa se descarce, campul de protectie s-ar
putea sa nu mai fie atat de puternic pentru a proteja blidele. Daca
se ajunge intr-o astfel de situatie, scoateti bateriile din Virtual Halo.

12 iRobot Roomba seria 700

R700_navody_multiindb 12 @ 17.10.16 18:25



irRobolt

Setarea limbii

Roomba seria 700 stie sa semnalizeze erori in urmatoarele limbi: engleza,
franceza, germana, spaniola, italiana, olandeza, daneza, norvegiana,
finlandeza, suedeza, poloneza, rusa, portugheza, japoneza, coreeana si
chineza.

Roomba este setata in prealabil in limba engleza.

Setarea limbii mesajelor de eroare

Deconectati Roomba de la incarcator.
Porniti Roomba printr-o apasare scurta a butonului CLEAN.

Apasati si tineti butonul DOCK pana ce Roomba incepe sa comunice
in limba selectata.

Eliberati butonul DOCK. Roomba se afla acum in regimul de selectare
a limbii.

Prin presarea repetata a butonului CLEAN selectati limba ceruta.

Pentru salvarea limbii selectate apasati si tineti butonul CLEAN pana
cand Roomba se decupleaza.

www.irobot.ro 13
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Baza de incarcare

Roomba se intoarce la baza la sfarsitul ciclului de efectuare a curateniei
sau atunci cand scade capacitatea bateriei acesteia. Pentru a putea sa se
intoarca, trebuie sa gaseasca semnalul infrarosu al bazei de incarcare.

Mentineti baza de incarcare permanent activata. Cand baza este
conectata la retea, pulseaza indicatorul alimentarii. La conectarea
Roombei la baza, indicatorul alimentarii incepe sa lumineze fara
intreruperi si arata c& robotul a reusit s& se conecteze la baza. in
cursul incarcarii lampa de semnalizare pulseaza portocaliu. Lampa de
semnalizare baterie incepe sa lumineze verde atunci cand bateria este
incarcata complet si in continuare lumineaza fara intreruperi chiar daca
procesul de incarcare s-a terminat.

Amplasarea bazei de incarcare

Baza de incarcare ar trebui sa fie amplasata pe un suport rezistent intr-un
loc in care Roomba are acces usor. Asezati-o langa perete sau langa un
alt obiect fix, pentru ca in cursul parcarii robotului sa nu se poata misca.
in cazul in care Roomba nu reuseste si parcheze la prima incercare, va
continua incercarile pana se conecteaza la baza.

/ Baza

Masa

Scard

Covor

INDICATIE: Nu amplasati baza la o distanta de 1,5 m de casa scarii.
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Telecomanda
Butonul AN /t B ¢
Buton dil:tte?:;r;e ° Butonul
= = = DOCK

Butonul CLEAN

Cu ajutorul telecomenzii puteti dirija confortabil functiile robotului. Cu
ajutorul acesteia puteti porni si opri Roomba. Inainte de prima utilizare a
telecomenzii, introduceti in aceasta 2 baterii de tip AA (nu fac parte din
livrare).
INDICATIE: Verificati daca exista vedere directa de la telecomanda la robot si
daca telecomanda este directionata asupra Roombei.

A Telecomanda, zidul virtual si baza de incarcare lucreaza cu ajutorul razelor infrarosii
invizibile. In cazul in care toate instalatiile enumerate se afla intr-un spatiu comun,

Roomba poate ,,vedea“ mai multe semnale infrarosii si nu va lucra. Telecomanda nu va
fi eficienta daca robotul va fi in apropierea zidului virtual.

Centrul de contact telecomanda

INDICATIE: in cazul in care detineti
un centru de contact
telecomanda (Wireless P T CAD
Command Center), s

da S| functiile DAY HOUR MINUTE 0K
C o m a.n .’ ’ DOCK CLOCK  SCHEDULE  SPOT
sunt identice cu CT 1T 17O <X

afisajul de contact al
aspiratorului robot.

Sincronizarea Roombei cu telecomanda

Telecomanda este alimentata de patru baterii de tip “AA” (nu fac parte din
livrare).

1. Verificati daca bateria robotului este incarcata la maximum.

2. Deconectati cablul alimentarii sau scoateti robotul din baza de
incarcare.

3. Introduceti in telecomanda trei baterii "AA”.

4, In cursul introducerii celei de-a patra baterii tineti apasati sageata
stanga de pe telecomanda.

5. Tineti butonul apasat pana ce Roomba incepe sa reactioneze. Pana in
acel moment vor pulsa indicatoarele zilelor saptamanii din dreapta spre
stanga (de la Sat la Sun).

www.irobot.ro 15
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6. Puneti inapoi capacul bateriei si puneti telecomanda pe Roomba.

7. Pe telecomanda, apasati simultan si tineti butoanele sageata sténga si
sageata dreapta circa 2 secunde. Indicatoarele telecomenzii pulseaza
o data, semnalizand ca sincronizarea este gata. in cazul inlocuirii
bateriilor nu mai este necesara o noua sincronizare a telecomenzii.

8. Dupa un scurt moment, telecomanda trece automat in regim de
economie. La apasarea unui buton oarecare a telecomenzii deja
sincronizare, indicatoarele zilelor saptamanii vor pulsa de la stdnga
la dreapta (de la Sun la Sat), pAna ce Roomba ajunge sub comanda
acesteia.

A ATENTIE: Wireless Command Center comunica cu Roomba pe frecventa de pe banda
de 2,4 GHz. Pe aceasta frecventa comunica un mare numar de instalatii de tipul retelei

fara fir Wi-Fi. in cazul in care aceastd bandi de frecventi este suprasolicitati de alte
instalatii, s-ar putea ca Wireless Command Center sa nu functioneze fiabil. Acest lucru
apare doar in cazuri absolut izolate.

Functia programarii procesului de
efectuare a curateniei

inainte de programarea propriu-zisi a efectudrii curiteniei, trebuie s
setati timpul exact al ceasului intern.

Setarea orei
1. Porniti Roomba prin apasarea butonului CLEAN.
2. Apasati butonul CLOCK.

3. Selectati gradat optiunile Day, Hour si Minute (ziua, ora si minutul) si
setati timpul corect.

4. Prin apasarea butonului OK salvati modificarile. Daca doriti sa plecati
sau sa anulati modificarile, apasati butonul CLEAN si incepeti din nou.

Modificarea formatului orei 12/24 ore

Ora este vizualizata ori in formatul de 12 ore (AM/PM - dimineata/dupa
amiaza sau in regimul de 24 de ore. In cazul in care doriti s comutati
aceste regimuri, apasati si tineti CLOCK circa 3 secunde, pana ce pe
afisaj apare 12h sau 24h. Prin apasarea butonului CLOCK comutati
regimul iar prin apasarea butonului OK salvati modificarile.
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Setarea programului

Roomba poate fi programata pentru efectuarea curateniei o data pe zi de sapte
ori pe saptamana. Inainte de setarea programului trebuie sa setati ceasul intern.

1. Porniti Roomba prin apasarea butonului CLEAN.
2. Apasati butonul Schedule.

3. Selectati gradat optiunile Day, Hour si Minute (ziua, ora si minutul) si
setati programul.

4. Prin apasarea butonului OK salvati modificarile. Daca doriti sa plecati
sau sa anulati modificarile, apasati butonul CLEAN si incepeti din nou.

Vizualizarea programului
1. Porniti aspiratorul Roomba prin apasarea butonului CLEAN.
2. Apasati butonul Schedule.

3. Prin apasarea butonului Day vizualizati perioadele programate de
efectuare a curateniei.

4. Prin apasarea butonului OK salvati modificarile. Daca doriti sa plecati
sau sa anulati modificarile, apasati butonul CLEAN si incepeti din nou.

Anularea programului
1. Porniti aspiratorul robot Roomba prin apasarea butonului CLEAN.
2. Apasati butonul Schedule.

3. Prin apasarea butonului Day vizualizati perioadele programate de
efectuare a curateniei.

4. Odata ce Roomba vizualizeaza perioadele programate de efectuare a
curateniei pe care doriti sa le anulati, tineti apasat butonul Hour, pana
se vizualizeaza --:--. Prin apasarea butonului OK salvati modificarile.

5. Toate programele se anuleaza prin apasarea butonului Day timp de 5
secunde.

Modificarea programului
1. Porniti Roomba prin apasarea butonului CLEAN.
2. Apasati butonul Schedule.

3. Prin apasarea butonului Day vizualizati perioadele programate de
efectuare a curateniei.

4. Odata ce Roomba vizualizeaza perioadele programate de efectuare a
curateniei pe care doriti sa le anulati, apasati consecutiv butoanele
Hour si Minute si efectuati modificarea.

5. Prin apasarea butonului OK salvati modificarile. Daca doriti sa plecati
sau sa anulati modificarile, apasati butonul CLEAN si incepeti din nou.

www.irobot.ro 17

R700_navody_multiindo 17 @ 17.10.16 18:25



irobol

Intretinere regulata - important!

Pentru eficienta maxima a procesului de curatenie efectuati intretinere
regulata.

G Dupa fiecare utilizare scoateti si goliti cosul colector.

Apasati butonul
si scoateti cosul
colector.

*inlocuiti filtrul la fiecare 2 luni.

- = N
Curatati sau scoateti filtrele. Goliti cosul

colector.

e Curatati spatiul de sub periuta laterala dupa fiecare 3 utilizari.

Slabiti surubul periutei laterale, dati jos
periuta si curatati spatiul de dedesubt.

INDICATIE: Dupa fiecare proces de efectuare a curateniei ar trebui sa goliti
cosul colector si sa curatati periile. Scoateti si curatati regulat rotile
frontale ale robotului.

INDICATIE: V: in cazul in care observati ca robotul colecteaza de pe pardoseala
mai putine impuritati, goliti cosul colector si curatati periile.
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e Curatati periile robotului dupa fiecare utilizare.

A. Prin tragere de clenciurile galbene B. Scoateti periile si curatati-le.
deschideti carcasa periilor.

Rulmentii periilor

INDICATIE: in cursul intretinerii Roombei cautati componentele colorate in
galben. Aceste componente trebuie scoase si curatite la fiecare
golire a cosului colector.

C. indepartati firele de par si impuritatile D. Utilizati scula de curatare atasata
de sub rulmentii galbeni ai periei. (inel de curatare sau pieptene de
curatare in functie de model), cu
Rulmentii care indepartati usor parul din perii

prin tragere peste acestea.

A\ In cazul in care se acumuleazi sub rotilele din fatd prea multi cantitate
de impuritati, robotul poate fi deteriorat ireversibil. De aceea verificati
regulat starea rulmentilor.

A\ Nu utilizati robotul fara rulmenti. in cazul in care pierdeti rulmentii,
comandati prin centrul de service al firmei iRobot (info@irobot.ro) rulmenti
noi.
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Curatarea rotilei din fata

Rotila Osia

ﬂ Trageti cu forta de rotila frontala > I
si extrageti-o in afara impreuna

cu bucsa pivotanta.

e indepartati toate impurititile /‘_',-
din adancitura de sub rotila din é’
fata.

/ Bucsa pivotanta

e Scoateti rotila frontala din bucsa, extrageti osia si indepartati de pe
ea firele de par infasurat.

a Puneti osia la loc si asigurati-va ca rotila se intoarce liber pe aceasta.

a impingeti rotila inapoi in bucsa pivotanta iar apoi introduceti cu
atentie intregul modul inapoi in robot.

A Adunarea impuritatilor in spatiul rotilei frontale poate cauza

blocarea acesteia si ulterior deteriorarea pardoselii.

Curatati detectoarele scarilor si contactele metalice de incarcare

Cu o carpa curata si uscata stergeti cu atentie toti cei sase senzori si
contactele metalice de incarcare de pe corpul robotului. Curatati si
contactele metalice de pe baza de incarcare.

Senzorii
contra caderii
de scari

Contacte de
incarcare

20 iRobot Roomba seria 700

R700_navody_multiindo 20 @ 17.10.16 18:25



irRobolt

Inlocuirea bateriei

inlocuirea corecta a bateriei se face in felul urmator:

0 Slabiti doua suruburi si scoateti
capacul bateriei.

e Introduceti bateria noua cu inscriptia iRobot in sus.

6 Puneti la loc capacul bateriei si prindeti cu doua suruburi.

www.irobot.ro 21
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Eliminarea problemelor

in cazul in care ceva nu este in ordine, robotul va atentioneaza asupra acestui lucru

prin doua tonuri care suna ca si ,,u-0“, dupa care urmeaza mesajul verbal (unele modele
atentioneaza asupra erorii prin numarul corespunzator de semnale sonore), simultan
incepand sa pulseze indicatorul defectiunii. Tabelul urmator va ajuta sa solutionati
eventualele probleme cu robotul. Daca nu reusiti sa eliminati problemele, vizitati situl www.

irobot.ro.

Indicatie: Daca doriti repetarea mesajului verbal, apasati butonul CLEAN.

Roomba | Roomba emite mesaje... | Cauza probabila Ce trebuie facut
pulseaza..
Eroare: 1: Mutati
robotul intr-un alt loc si Roomba s-a incurcat Asigurati-va ca sta ferm pe
efectuati un nou start intr-un obstacol iar pardosea. Porniti-o din nou intr-
prin apasarea butonului rotila ei este in aer. un alt loc.
CLEAN.
Eroare 2: Deschideti " N
capacul periilor si Periile principale ale Scoateti-le afara si curatati-le.
curatati periile ; robotului nu se rotesc. ; ; o
Curatati-le de fire de par si
Eroare 5: Rotiti rotilele Rotilele laterale impuritati. Impingeti-le inapoi
laterale si curitati-le stagneazi si verificati daca se rotesc liber.
; T 9 : Porniti Roomba din nou intr-un
alt loc.
Eroare 6: Mutati robotul T
intr-un alt loc si efectuati ﬁﬂ:ﬁgﬂ' izfeggg';g:t Stergeti senzorii scarilor cu o
0 noua pornire prin s-a incurcat intr-un carpa uscata. Porniti Roomba
apasarea butonului bstacol din nou intr-un alt loc.
CLEAN. obstacol.
1 pulsati o P e
(|apflijei%:,g Curatati-le de par si impuritati.
2 secunde) Impingeti-le inapoi si verificati
Eroare 7: Rotiti rotilele Rotilele laterale stau daca se pot roti. Verificati daca
laterale si curatati-le. in aer. Roomba nu se blocheaza prea
des pe praguri sau usi sau pe
alte denivelari.
Ciocaniti de 10 - 20 de ori bara
Eroare 9: Verificati si Bfersaa’t)gostgﬁt::;i;ﬁeei protectoare pentru curatarea
curatati bara protectoare. gste murdar. impuritatilor care au ramas
' blocate sub aceasta.
in cazul in care robotul incepe
sa execute o miscare de rotatie
pe loc, curatati rotilele laterale.
Presati rotilele inainte si inapoi
Eroare 10: Rotiti rotilele Rotilele laterale ?_\'C‘;earggf-r'ocﬁga ?)Zt%oé rgtr; si
laterale si curatati-le. stagneaza. . A p pare 5l
; o in cazul in care robotul lucreaza
intr-o incapere prea mare fara
obstacole. Cu ajutorul zidului
virtual delimitati o suprafata mai
mica de efectuare a curateniei.
Indicatorul
Defectiuni Conectati robotul la sursa de
nupulseaza, |+t . . . Bateria este alimentare sau amplasati-|
doar CLEAN | INCarcali bateria. descarcata. in baza de incarcare pentru
pulseazi incarcarea bateriei.
rosu.
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Erori de incarcare (in cursul incarcarii)

Roomba | Roomba Roomba | Cauza posibila Ce trebuie facut
pulseaza |vizualizeaza | emite
mesaje
Verificati daca a fost
indepartata banda
1 pulsatie | - E]?grrfa?: Bateria Roombei nu protectoare. Demontati
; 1 este conectata. capacul inferior al
robotului, scoateti bateria si
introduceti-o din nou in robot.
Eroare de s Lasati robotul in repaus
2 pulsatii | Err2 incarcare R%%r}:e%?éadng?lti?:;care cel putin o ora, dupa care
2 P * | incercati sa reluati incarcarea.
Eroare de Efectuati resetarea softwar-
3 pulsatii | Er3 incarcare Roomba anunta o ului (vezi INDICATIA
pulsat 3 problema de incarcare. | urmatoare) si incercati din nou
incarcarea.
Eroare de Efectuati resetarea softwar-
5 pulsatii | E5 incarcare Roomba anunta o ului (vezi INDICATIA
puisat 5 problema de incarcare. | urmatoare) si incercati din nou
incarcarea.
Lasati robotul in repaus
Eroare de cel putin o ora, dupa care
6 pulsatii | Eré incarcare Bateria este incercati sa reluati incarcarea.
pulsat supraincalzita. Nu asezati pe robot nici un fel
de obiecte pentru a asigura o
racire corecta.
Lasati robotul in repaus
Eroare de cel putin o ora, dupa care
. bt B X incercati sa reluati incarcarea.
7 pulsatii | Err7 |7ncarcare Bateria nu se raceste. Nu asezati pe robot nici un fei
de obiecte pentru a asigura o
racire corecta.

INDICATIE: In cazul in care aveti nevoie sa resetati softwar-ul lui
Roomba, tineti apasat butonul CLEAN timp de 15
secunde péna ce apare pe afigaj inscriptia’rST”. Astfel
Roomba se reseteaza in stare initiala, se anuleaza toate
procesele de curatenie programata, orele se aduc la zero
si se pot solutiona unele erori ale software-lui. Orele si
prcl)cetsele programate de efectuare a curateniei raméan
salvate.
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Intrebari frecvente

De ce se roteste periuta laterala in directie opusa?

Cand robotul se incurca in obstacole de tipul franjurilor covorului sau
cablurilor, periuta laterala se poate roti incet sau rapid in directia opusa
cu intentia de a elibera robotul. Acelasi lucru poate apare pe covoarele cu
par inalt. In cazul in care o astfel de situatie survine pe o pardoseala cu
suprafata dura sau intr-un loc in care nu se afla nici un fel de cabluri, va fi
necesara curatarea periutei laterale. Cu ajutorul unei surubelnite in forma
stea, de dimensiuni mai mici, prima data desurubati surubul din centrul
periutei laterale. Apoi scoateti periuta laterala si curatati bine toate firele
de par adunate si alte impuritati prinse pe osie. Puneti periuta inapoi si
asigurati cu surub.

De ce se aud din cand in cand din robot zgomote asemanatoare
cu”tropote”?

in momentul in care periile ajung in contact cu franjurile covorului sau cu
cablurile, incep sa se roteasca in sens opus pentru a se elibera. Acest
lucru da nastere unui zgomot care seamana cu niste tropote, zgomot
care se repeta aproximativ o data pe secunda, pana cand periile trec de
obstacol. in cazul in care Roomba incepe sa "tropiie” acolo unde nu se
afla nici un fel de franjuri sau cabluri, va fi necesara curatarea rulmentilor
periilor principale.

De ce Roomba incetineste miscarea in cazul in care se apropie
de eventualele obstacole?

Roomba utilizeaza tehnologia barei protectoare luminoase cu ajutorul
careia recunoaste peretii si alte obstacole, pentru a reusi sa reduca
viteza si a atinge usor obstacolul cu bara protectoare, inainte de a
schimba directia. Robotul poate sa identifice mai dificil obstacolele si
sa incetineasca in cazul in care obstacolele sunt foarte intunecoase
sau cand sunt mai inguste de 5 cm. Roomba este in stare sa treaca un
obstacol sau un prag inalt de 1,5 cm.

INDICATIE: Informatii suplimentare se gasesc pe site-ul de web al
suportului tehnic: www.irobot.ro.
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Instructiuni importante privind
securitatea

A\ ATENTIE: Nu descoperiti piesele electronice ale robotului, nu dezasamblati
bateria acestuia sau sursa de alimentare. Induntru nu se gasesc nici un
fel de piese care ar putea fi reparate de catre utilizatorul obignuit, Lasati

reparatiile in seama personalului de service calificat. Va rugam sa verificati
dact? }ensmnea in priza corespunde tensiunii sursei de alimentare livrate in
ambalaj

in timpul utiliz&rii robotului trebuie s3 fiti intotdeauna atenti. La punerea in functiune
a robotului, utilizarea si intretinerea acestuia, tineti  cont de urmatoarele |nstrucf|un|
privind securltatea pentru a minimaliza riscul de ranire sau deteriorare a bunurilor:

INSTRUCTIUNI DE BAZA PRIVIND SECURITATEA
e inainte de a incepe utilizarea robotului, familiarizati-va cu toate instructiunile de
securitate.

e Pastrati instructiunile de securitate si de exploatare pentru o utilizare ulterioara.

Acordati atentia corespunzatoare tuturor avertizarilor privind securitatea amplasate pe

robot, baterii, adaptor si in manualul de exploatare.

* Respectati toate indicatiile de exploatare si de utilizare.

Nu incercati niciodata sa reparati singuri robotul. in majoritatea cazurilor rezultatul este

nerecunoasterea reparatiei in garantie.

LIMITARI iN LEGATURA CU UTILIZAREA ROBOTULUI
e Roomba nu este destinata pentru utilizare in spatii exterioare.

e Robotul nu este o jucarie. Nu va asezati si nici nu stati cu picioarele pe instalatie. Copiii
mici si animalele de companie ar trebui sa fie sub supraveghere in timp ce Roomba face
curatenie.

* Pentru curatare utilizati doar un prosop uscat. Evitati improscarea sau stropirea robotului
cu apa.

¢ Nu utilizati aceasta instalatie pentru colectarea unor obiecte care ard sau scot fum.

Nu utilizati robotul pentru indepartarea substantelor de albire, a vopselelor, substantelor

chimice in general sau a apei.

inainte de pornirea robotului, colectati obiectele de tipul imbracamintei, ziarelor, sforilor

de la perdele sau draperii, cablurilor de retea precum si toate obiectele fragile. In cazul

in care instalatia trece peste cablul de alimentare si se prinde de el, poate rasturna de pe
masa sau dulap vreun consumator electric.

¢ In cazul in care, din incaperea unde se face curatenie, exista iesire pe balcon, ar trebui
sa amplasati in usa de la balcon un obstacol fizic care ar impiedica trecerea si ar asigura
securitatea in cursul efectuarii curateniei.

e Aceasta instalatie nu este destinata pentru deservire copiilor si persoanelor cu capacitati
fizice, senzoriale sau mentale limitate, cu experienta sau cunostinte insuficiente, daca nu
se afla sub supravegherea sau calauzirea persoanei responsabile pentru securitatea lor.

e Copiii trebuie supravegheati pentru a-i impiedica sa se joace cu robotul.

e Depozitati aparatul doar la temperatura camerei. Gerul si caldura extrema ar putea sa
deterioreze Roomba.

BATERIA SI INCARCAREA ACESTEIA

e Pentru incarcare utilizati exclusiv o priza de retea standard. Produsul nu poate fi utilizat

cu nici un fel de convertizor de retea. Utilizarea altor surse de alimentare duce la

nerecunoasterea reparatiei in garantie.

Pentru incarcarea bateriei acestei instalatii utilizati doar adaptorul livrat de catre

constructor.

¢ Nu utilizati adaptorul cu un cablu sau stecher deteriorate.

e Sursa de alimentare a robotului Roomba poate fi suplimentata cu o protectie de
supratensiune care poate preveni deteriorarea in cursul unor furtuni puternice. Incarcati
doar in spatii interioare.

e Nu manipulati sursa de alimentare cu mainile umede.

e in cursul curatarii robotului nu uitati s3-1 deconectati de la sursa de alimentare.

Verificati daca tensiunea nominala a sursei de alimentare corespunde tensiunii din priza de

retea.

www.irobot.ro 25
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Declaratie de conformitate

Aspiratorul robot Roomba si accesoriile

Producatorul: iRobot Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730, SUA,
declara ca aspiratorul robot Roomba cu sursa de alimentare tip baterie si

baza de incarcare indeplineste cerintele Directivei pentru instalatiile de joasa
tensiune 72/23/CEE amendate prin Directiva 93/68/CEE si ale Directivei privind
compatibilitatea electromagnetica (EMC) 89/366/CEE amendate prin Directiva
92/31/CEE. Probele de joasa tensiune si compatibilitate electromagnetica au fost
efectuate de catre Agentia TUV Rheiland of North America.

in continuare declara ca aspiratorul robot Roomba si accesoriile este in
conformitate cu normele mentionate mai jos armonizate prin normele
Comunitatilor Europene:

Anul acordarii marcii CE: 2004

EN 60335-1:2002 + A11:2004

Consumatoare electrice de uz casnic si scopuri similare — Partea 1. privind
securitatea: Cerinte generale

EN 60355-2-2:2003

Consumatoare electrice de uz casnic si scopuri similare — Partea a 2-a privind
securitatea: Cerinte speciale pentru aspiratoare si aparate pentru efectuarea
curateniei, care aspira apa

EN 60335-2-29:2002
Consumatoare electrice de uz casnic si scopuri similare — Partea 2-29 privind
securitatea: Cerinte speciale legate de incarcatoarele de baterii

EN 55014-1:2000 + A1:2001 + A2:2002
Compatibilitate electromagnetica - Consumatoare electrice de uz casnic, scule
electrice si aparate similare — Partea 1: Emisii

EN 55014-2:1997 + A2:2002

Compatibilitate electromagnetica - Consumatoare electrice de uz casnic, scule
electrice si aparate similare — Partea a 2-a: Rezistenta — Norma pentru grupul de
produse

26 iRobot Roomba seria 700
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CERTIFICAT DE GARANTIE

Producatorul iRobot®

Certus Mercatus RO, SRL
Cezar Bolliac nr. 8

030911 Bucharest Romania
www.irobot.ro

tel.: +40726263440

e-mail: info@cm-group.ro

Importator autorizat

S.C. Cordon Electronics S.R.L.
Str. Dumitru Brumarescu, Nr. 9A,
Sector 4

Service autorizat Telefon: 0372324762, 0213009905,
0721909190, 0740209932,
0730616100, 0743893650

Email: office@cordongroup.ro
Website: www.cordongroup.ro

Completeaza comerciantul

Semnatura si stampila cumparatorului

Denumirea produsului

Seria

Data vanzarii

Stampila comerciantului

Data receptiei

Data predarii Numele si
1 [ Descrierea defectului stampila uni-
tatii service
Descrierea reparatiei
Nr. Intrarii
Data receptiei
Data predarii Numele si
2 Descrierea defectului sta_rnpila_uni-
tatii service

Descrierea reparatiei

Nr. Intrarii
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Data receptiei

Data predarii Numele si
3 | Descrierea defectului stampila uni-
tatii service

Descrierea reparatiei

Nr. Intrarii

1. Produsul beneficiaza de 24 de luni de garantie incepand cu data vanzarii catre consumator,
reparatiile se efectueaza gratis.

2. Garantia si reparatia gratis se refera la defectiunile rezultate in mod atestabil datorita materialului
defect, constructiei eronate sau variantei incorecte.

3. Garantia si reparatia gratis nu se refera la defectiunile cauzate in cursul transportului, datorita
nerespectarii instructiunilor de deservire specificate in manual, intretinerii neadecvate, deteriorarii
mecanice, interventiei in instalatie sau la defectiunile cauzate de instalatia electrica care nu este in
conformitate cu CSN, precum si la defectiunile cauzate de o conectare incorecta.

4. Garantia nu se refera la materialele consumabile. Prin material consumabil se intelege: periile,
periutele, filtrele, dozele si partile de cauciuc amovibile. Aceste materiale consumabile se afla in
vanzare pe piata libera. Materialul consumabil, in mod exceptional, beneficiaza de garantie, doar in
cazul defectiunilor aparute in mod atestabil datorita materialului defect.

5. Drepturile consumatorului sunt conforme cu prevederile L 449/2003 si OG 21/1992 cu completarile
si modificarile ulterioare, republicata, precum si cu modificarile introduse de OUG 174/2008, privind
vanzarea produselor si garantiile asociate acestora, in vigoare la data comercializarii produsului,
pe intreaga perioada cat acestea sunt in vigoare. Drepturile consumatorului nu sunt afectate de
garantia oferita.

6. Cumparatorului i-a fost probata functionarea corespunzatoare a produsului si i s-a explicat modul
de utilizare. Cumparatorul a verificat inventarul de livrare al produsului inclusiv existenta manualului
de utilizare in limba romana. Cumparatorul a luat la cunostinta de integritatea suruburilor si sigiliilor
produsului.

7. La solicitarea reparatiei produsului in perioada de garantie, cumparatorul este obligat sa prezinte
Certificatul de garantie avand toate rubricile completate, insotit de bonul de casa sau factura de
achizitie.

8. Durata medie de utilizare a produselor este de 2 ani de la data achizitionarii.

NU FAC OBIECTUL GARANTIEI:

1. Accesoriile,consumabilele, subansamblele casabile (periile, periutele, filtrele, dozele,
manere,capace,butoane), etc.

N

. Nerespectarea parametrilor de alimentare pentru care a fost conceput produsul.

. Repararea, modificarea, desigilarea sau incercarea de reparare a produsului de catre persoane/
firme neautorizate de firma IRobot

4. Utilizarea produsului in alte scopuri decat cele pentru care a fost conceput, mentionate explicit in

manualul de instructiuni.

(2]

Produsul a fost conceput si fabricat pentru a fi utilizate exclusiv in scopuri casnice.
Acumulatorii beneficiaza de un termen de garantie de 6 luni.

www.irobot.ro

f | ®  © 2007-2014 iRobot Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730. All rights reserved.
' iRobot, Roomba, Virtual Wall and Home Base are registered trademarks of iRobot Corporation.
Dirt Detect is a trademark of iRobot Corporation. WC:4359149.600seriesmanual.EN

U.S. Patent Nos. www.irobot.com/patent
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iRobot

YBaxxaemu Co6CcTBEHUIN,

Braropapst Bu 4e 136paxte HOBOTO IMOKO/IEHIe pOOOTH3MPaHA TPAXOCMYKaUKa
iRobot Roomba!

Bue ce mpucbennHABaTe KM eIHAa MHOTO CIIELMA/IHA OOIIHOCT — HAJ| 5 MIIMOHA
40BeKa OT BCMYKM Kpaullja Ha CBeTa Beye OTKpMXa KOMKO T07Ie3HO, YIOOHO I
IPaKTUYHO € Jja MMAII JoMallleH po6oT. BChIIHOCT MHOTO OT TSAX OTONKOBA
xapecBar cBos iRobot Roomba, ge fopu My usMUCIAT cOOCTBEHO UMe!

Hite cpirio cMe mpuBbp3aHyt KbM HaimuTe po6otn. V TOBa He yIyIBAIIO - BCHYKO
KOeTo paBuM fipe3 20-Te FOAMHM Ha HALIETO ChIIECTBYBAHE € a Ch3IaBaMe
pobor.

CurypHO Msrapsre oT HeThpIIeHMe fja BKmounte Bams HoB Roomba? [Ipenu ToBa
BU CBBETBAM Jia TPOYeTeTe HETOBAaTa MHCTPYKINA 3a eKcIyroaTanus. Taka 3a Bac me
O'bie Ol1je TI0-JIECHO JIa TO TIOJI3BATE, A U 1Ie CU CIIECTUTE JI0CTA BPEME.

HapsBam ce 1a mMare MHOTO IPUATHI eMOIK ¢ Bammst Roomba u ot nmeTo Ha
ey Hu ekunt Bu 6marofaps 3a ns6opa Ha iRobot.

Colin Angle
IIpencenaTen Ha YIIpaBUTETHUA CBBET,
V3rpHUTENIEH JUPEKTOP U ChocHOBaTen Ha iRobot Corporation

2 iRobot Roomba cepust 700
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A Hpo‘{eTeTe BHUMATETHO MHCTPYKINATA, 3al[OTO P’Ka BaKHa MH(i)OpMaI.U/IH 3a
USII0/I3BaHETO U 6€30MacHOCTa Ha ypena.

A Roomba e enexrpnaecko ycrpoiictBo. He moramnsitTe Hukaksa 4act Ha Roomba BB
BOZIa Yl He MOKpeTe ypefia, 3apsAHaTa CTaHINs 1 BCUYKM aKCecoapy KOUTo pabor
eneKkTpuyecTBo. [louncTBaiiTe caMmo ¢ CyXa KbpIia.

A BaxxHo e [la CbXpaHABaTe MHCTPYKLUMATA, 3a 1a MOJKETE [1a IIpaBUTE JOII'B/THUTETHN CIIpaBKI

110 BCAKO BpEME. B cnyqaﬁ, 4e IIpoffafieTe, MpEeOTCTPINUTE MIV IPEMECTUTE BalllNA Roomba,
TIOIPVDKETE CE MHCTPYKIMATA 3a YHOTPCé‘d Ja OCTaHE C HETO, 3a 1a MOXXE HOBUAT COOCTBEHMK
fla C€ 3aI103Ha€ C IpaBuaTa 3a 6€30IacHOCT U yHOTpeGa.

A Cren pasoIaKoBaHe MPOBEPeTe BHUMATEIHO [Ja/li yPENbT He IIOBPefieH I
TPAHCIIOPTHMPAHETO. AKO MMa CJIefiyt OT II0BPE/ia He I0 BK/TI0YBAliTe, a ce 00 bpHeTe KbM
npofiaBaya.

Baxxuu CpBeTu

A\ Tpen mvpsata ynotpe6a va Roomba,

MaxHeTe JKB/ITaTa M30/IaliOHHA JIEHTa Ha
barepusita.

3a a mocTHTHeTe Hall-foOpM pesynTaTi, U3non3Baiite Bammst po6ot yecto. Crex BCAKO
U3II0/I3BaHe M3IPa3BaiiTe KOHTeIHepa 3a 0TI 1 moYKcTBaiite hunrpure. Tbit Kato
YeTKITE BbpIIAT [0BeYeTo paboTa, JKemaTenHo € fja I moyncTBare (KaKTo U Tarepure um)
TIOHE BeIH'BXK ceMuyHo (Bik paspen ,,Iloaapbxka“). KnueHTbr He MoXe [ia IIpeTeH/pa 3a
rapaHIis aKo MOBPeJIaTa e IPUYMHEHA OT HEMTPABI/IHA MOIPHKKA.

Roomba nsnonssa 6arepuu Ni-MH (Huken-MeTan-xunpup), KOUTO ca C ABIBL XUBOT U
MOTaT fIa Ce CIIPABSAT C HAKONKOCTOTUH IMKB/IA HA 3ape)KIaHe, HO M3MCKBAT CIennduiHa
noppbxkka. barepusrta rps6Ba ja 6'pje MOCTOSHHO MO/ HANPEKeHNe. 3aTOBa
ocrassgiiTe Roomba BK/II04YeH B AeliCTBAIIO 3apAXHO YCTPOIICTBO JOPY KOTAaTO
NPaxXoCMYKayKara He e B ynorpe6a. barepus noBpesieHa 0T HelpaBuIHa OAPBKKA He ce
HpU3HABA 32 TAPAHIINOHEH JIe(eKT.

BxrouBaHe 1 uskmouBane Ha Roomba (on/off)

« 3a fa BmounTe Roomba Hatncuere enuu met 6yToH CLEAN, 6yToHa
CLEAN 111 cBeTHE 3€/I€HO.

« 3a [1a 3alI0YHeTe IIOYVICTBAHETO HaTICHeTe 0THOBO OyToHa CLEAN, me uyete
3BYKOB curHai u Roomba 1mje 3amnoyne ga mounucrsa.

« 3a 1a mpex’bcHeTe mouncTBaHeTo HarycHeTe 6yroHa CLEAN 1o Bpeme Ha
HOYMCTBAHE.

« 3a ja m3kmounte Roomba, HatucHeTe 1 3axpwxre 6yToHa CLEAN,
JIOKaTO He Ce M3K/II0YaT KOHTPOMTHUTE CBETIVHKIA.

www.irobot.bg 3

R700_navody_multiindo 3 @ 17.10.16 18:25



irRobol
CoabpxaHue

iRobot RoOmba- OIMCAHME. .......coveeieieiiccceecee e 5
TTOUYMCTBAIIM PEIKIMI .....oevevveninininiiisieteteseneieseieseaesesetsesessesesenenenes 6
CHCTEMA 32 TIOUMCTBAHE .....ocvuveiiiiaiiianicieseisciesissssssssessssesssssanes 7
3apeXIaHe ¥ KUBOT HA OATEPUATA. ....vuvrrerereererereereeeeseesesesseneseens 8-9
Bupryanna crena (Virtual Wall) c.....c.ocoocecevcncncncncncncnincncnenee 10
Bupryanen nasuratop (Virtual Wall Lighthouse) ..........cccccecuueece. 11
Bupryanen Kynon (Virtual Halo) ........occcvcuvcincncnincniccniennes 12
HaCTPOMKA HA €3MKA ...ovvvvviieneiiiiiiieietneeeete et 13
SAPATHO YCTPOMCTBO ..covevrrrieiecvrerereriiseaeresenesenssessaesesesessesssesesesenes 14
JIVICTAHIVIOHHO YIIPABIIEHME .....cevvuveriririniecirnniissscienesessssssssssennas 15
OyHKUMA 32 IPOrPAMUPAHE HA MOYMCTBAHETO ..covvvveverririnnees 16-17
PeOBHA MOIIAPBIKKA c...veenivveirieneneieteseniseeneeseeseeseeseseeseenenees 18-20
TTOMMSTHA HA OATEPHATA ..eevveveeeeerreeseereseeseeseseeessessssessessssssessssssenenns 21
OTCTpaHABAHE HA TIPOOTIEMIM......vueeerereercereseieeeeneiseeesseeseaesseens 22-23
YeCTO 3aJaBAHM BBIIPOCK ...cuvvenemererenereereneerieseereesesensssesesssesenessne 24
Ba)kKHM MHCTPYKIVH 32 030IACHOCT «..vvevcerererercerenseesceensesceennees 25
JleK/IapamyIsl 32 CHOTBETCTBIE. ......cvvvvremenieineisiistsieseseseseseseneseseas 26
TapaHIMOHHA KapPTa....ovcveviiiiiiiiiiiecccccccceseees 27-28
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iRobot Roomba - onmcanne

VudpadepseH ceHsop

byron 3a uspaxmane

. Konexrop 3a 3apexpate
KOHTel{Hepa 38 OTHaj b}

KOHTeITHep 32 0TI

BYTOHI/[ " MHANKATOPU HA KOHTPOTHUA MMAHET

Vnpukarop Ha
Garepusita

byron CLEAN

Nupukarop
Ha cucTeMara

Mupukatop 3a OTKpuBaHe Ha
ANTITANGLE

HEYMCTOTUN

DAY
DOCK

HOUR  MINUTE 0K
CLOCK SCHEDULE  SPOT

VIHAMKATOp 32 [I0Ka3BaHe
Ha pobmemut

Byron Ha
pexxuma SPOT

Byronu 3a
byron 3a komanzia DOCK Y
MporpaMupaHe Ha
(crmpa movncTBaHeTO 1 Ce
MOYMCTBAHETO

TapKupa)
VIHAMKATOP 3a I'b/IeH KOHTEITHep 3a OTHabI
(camo mpu HsIKol MOfier)

CeHsopu IpoTuB
majjaHe 1o
crpabure

Harepn Ha YETKUTE

L KonraxTopu [ymena yetka .

3a 3apAfgHaTa
CTaHIMA

OcHOBHa yeTKa

Bopeo komneno

Hpe)maseﬂ Kamak
Ha 4YE€TKUTE

Jloctuera 3a OTBApsAHE KallakKa Ha YETKUTE

www.irobot.bg 5
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[louncTBamy pexxumu

Roomba mouncrsa B 3aBucumoct ot n3bparus or Bac pesxnm Ha pabora.

Pexxum CLEAN - HopmasnHo mounctBaHe. Roomba aBTOMaTnaHO U34MCsiBa
pasMepa Ha CTasATa M HACTPOIBA CHOTBETHOTO BPeMe 3 IIOUYNCTBAHE.

Pexxum SPOT - nouncTBaHe Ha onpefieNieHo pocTpancTBo. Roomba ce gBinKM 110
CIMpasa ¢ ;YaMeTbp OKOMIO eJVIH METBP U II0 CHUINS I'bT 0OPATHO S0 HAYaTHOTO
mcro. [louncTBa onpeneneHoTo MACTO USKIIOUUTETHO CTAPATENHO.

Pe>xum Ha mporpammpano nouucTsate. [Iporpammpare BpeMeTo 3a O4NCTBaHe
u Roomba npemunaBa B pexxnm Ha n3vaksase. B onpenenenoro speme Roomba
ce aKTVMBVIPa, M3/M3a OT 3apsiHaTa CTAHINA, IOYNCTBA U Ce BPbIa 00paTHO 3a
3apeXxiaHe.

CoBet: komanga DOCK- Roomba civpa mouncTBaHeTo 1 ce MapKypa Ha 3apsAHaTa CTaHIVA.

6 iRobot Roomba cepust 700
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CucreMa 3a IIOYMCTBAaHE

Roomba usmonspa mareHTOBaHa TPUCTEIIEHHA CMICTEMA 3a IT0YMICTBAaHE.

CrpannyHaTa JBe IpOTHBONOIOKHO Bucoko epekTuBHOTO BaKyyM
JeTKa MOYICTBA 110 BbPTALN Ce YETKI U3CMYKBaHe ChOMpa 1 Haii-HuHmIA
CTEHNTE U BITIATE HA cpOupar no-eapute TIpax ¥ ajiepreHn.
TIOMEIIEHNETO. VI CPEHN T10 pasMep

60Ty

3a KakBU BUJIOBe HACTU/IKA e IpoeKTipaH Roomba?

Roomba nmouncTBa ybpBeH 1 TaMIHNUPAH NapKeT, KIINMH, 6aTaTyM 1 TepaKoT.
Bnarouapeﬂme Ha aIalITMBHATA IIOYMCTBAIIA I'/TaBa aBTOMAaTUYHO C€ HaCTpOﬁBa 3a BCUMYKN
BUJIOBE OMAIIIHU IIOJOBYU HACTU/IKI.

A PoboTsT € IIPEMHA3HAYEH 32 IIOYVICTBAHE HA 3aKPUTY IIOMEIIECHNIA.

Roomba cam orkpuBa cTb16u 1 fpyru nofo6Hu npenatcteus. Koraro ce fo6mmku KbM
CTBIIAJIO pOOOTA CIIMpa ABTOMATIYHO. Bb3M0XKHO e ITafjane mpyu 3a06eHy pp6oBe 1
X/Tb3TaBa HOBBPXHOCT. T'bMHa IIOBBPXHOCT Ha MOJOBOTO IOKPHUTIE MOXe f1a HapyIIN
GbyHKIMATA Ha CEH30pHTe 33 CTBIOU. BBpXy HaII'b/IHO YepHa IOBBPXHOCT po6oTa MOXe fia
He paboTu 1300110.

Cucrema 3a 3amuTa ot 3ammrane (Antitangle).

O6uxHOBeHO Roomba He ce 3aIINTa B Kabe/m WM pecHI Ha KIINM/3aBeci. AKO Bce

IaK po6oTa YCTAaHOBY Ue MM 3aIUTNTAHE, TOJ CIMpPa CTPAHINYHATA I OCHOBHIUTE YETKI I
M3II'B/IHABA IIPOLEAypa 3a 0CBOOOKaBaHe. AKO He MOXe [ja ce CIIPaBI CaM — OTHOBO CIIUpa
¥ JOK/Ia/jBa CHOTBETHATA IPEIIKA.

www.irobot.bg 7
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JapexxaaHe 1 )KUBOT Ha baTepusTa

Roomba nsnonssa 6arepuu Ni-MH (Huken-meTan-xunpup), KOUTO ca C ABIBL XUBOT U
MOTAT J1a Ce CIIPABAT C HAKOMKOCTOTHH IIMKBJIA HA 3apeK/IaHe, HO M3MCKBAT CIelupuyHa
TOMIPBKKA:

Barepusrta Tpsi6Ba a 6'bfie moCcTOsIHHO Tof] HanpexkeHue. OcrasitTe Roomba BK/Tr0ueH

B JIEJICTBAIIO 3aPSIHO YCTPOIICTBO MM B afarTepa 3a AUPEKTHO 3apeK/aHe KOraro
IIPAaXOCMyKadyKaTa He € B yIoTpe6a. 3apsgHOTO YCTPOICTBO WIN affaliTepa TpAOBa fja

ca BK/TIOUEH K'BM e/IeKTPMUeCcKaTa MpeXa I KOHTPOTTHATA CBET/IIHA Ha Ypefia 1a CBETH
3€7IeHO.

B ciyuait ge He crasBaTe ropHaTa MPOLEAYPa, PASKO Ije ChKpaTnTe XUBOTA Ha Gareprsral

CBBET: Koraro Roomba Hsima J1a ce n3mon3Ba 3a bIro BpeMe, IpemnopbuBame B fja ro sapenure
HAII'B/IHO, /I MaXHeTe OaTepyATa U a A ChXpaHsABaTe Ha CYX0 MACTO IIPY CTajfHa
TeMIIepaTypa.

16-4yacoB MK/ Ha Ipe3apeKaaHe

Axo Bammmat Roomba He e n3nonsBaH giro BpeMe i 6atepusata He e 6ua mox
HaIpeXXeHue, IpU BKII0YBaHe KbM 3apSTHO YCTPOICTBO 1ile IIpeMIHe B CIeljuasneH 16 yacos
LMK/ Ha 3apexpane. LlenTa e a ce MUHMMMSMPAT IeTUTe, KOUTO GaTepusTa e OoHeCa.
ToBa sapexpaHe 1e 51 Bb3CTAHOBM JOKOIKOTO € Bb3MOXKHO. VIHAMKMpa ce upe3 6bp30
MUTaHe B OpPaH)XeBO Ha MHAMKATOpa Ha Oatepusara. 3a OCTUraHe Ha Hail-[oOpU pe3ynTaTi,
16 qacoBusI KB HA Ipe3apexane He Tps6Ba ga 6be mpekbeBaH!
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R700_navody_multiindo 8 @ 17.10.16 18:25



irRobol

3apexxgaHe 1 )XMBOT Ha GaTepusra

3apAHO YCTPOCTBO

CDHBET: Koraro cebpxere Baumss Roomba KbM 3apAfHOTO yCTPOICTBO, IIPOBEpETe [
YCTPOJCTBOTO € CBbP3aHO C €IEKTPUYECKaTa MPeXa M KOHTPOTHATA TAMIINYKA CBETIH.

]/IHJI]/[KaTOP 3a CbCTOAHNIEC HA 6aTePI/IﬂTa
MH)II/[KaTOp’I)T 3a CbCTOAHNUE HA 6aTepM;1Ta € KOHTpO/IHA JIaMIIa, KOATO BA I/IH(i)OpMI/Ipa 3a
CbCTOAHMETO Ha 6aTepI/IHTa 1 HEMTHOTO 3apexjane.

Mupukarop Ha ChcTOAHME HA | JHAYeHNe
barepusra
-
YepBEHO / YePBEHO MUTAHE barepusra e paspeziena
6aBHO MITAIII0 OPAHKEBO 3apex/aHe
3€/IeHO GarepusiTa e HaII'B/IHO
DOCK  CLOCK SCHEDULE  SPOT 3apeneHa
bbp3o Muraio opaHxeBo 16-4acoBo 3apex/aHe

]/[HJII/IKaTOp Ha CbCTOAHUE HA 6aTCPI/IHTa

Buumanne

IIpu HAKOM MoOfieny, BCMYKM CBET/IMHM Ije Ce M3K/I0YaT ciief 1 MUHYTa. 3a [ja ce oIpefeni ChCTOAHNETO
Ha GarepusiTa, HaTICHeTe 3a KpaTko 6yToHa Clean u cBeT/IMHNTE OTHOBO Iile CBETHAT 3a 1 MIUHyTa.
Vupukarop 3a 3apexxaane Ha 6asara mpes 1s/I0TO BpeMe II0Ka3Ba, e poOOTbT e CBbP3aH C 3apsiiHaTa
CTaHIUA.

www.irobot.bg 9
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Bupryanna Crena (Virtual Wall)
(Axcecoapu 1o usbop)

Bupryanunara Crena cb3faBa HeBUiyMa 6apuepa, KOATO

poborsT He mpemuHasa. [Ton3Ba ce B c1yya, Koraro

JICKaTe [ TIOYNMCTUTE OLPENEIeHO IIPOCTPAHCTBO VIV

aKo uckare j1a usbernere npubIKaBaHETO 10 Kabemu SN
=

VI 9YIUIMBY TIPEAMETN. \ 1l

Sy«

XopusoHTa/HaTa IPOEKINA Ha TbYa Ha BUPTYa/IHaTa
cTeHa nMa Gpopma Ha KoHyc.JacT oT Tbya BHB hopmara
Ha MaTbK KPBI IIPEAIa3Ba BUPTya KOHYC CIMpa
IpeMyHaBaHeTo Ha Bammsa po6oT. MakcuMamHuAT
06XBaT Ha TbYa Ha BUPTYa/HATa CTEHa € 2.5 m.

CBBET: Hacouere cTpenkuTe B FOpHATA YaCT HA BUPTYA/IHATA CTEHA B IIOCOKA, B KOSTO JKeaeTe Ja
ch3[ajere ,cTeHara ",

CBBET: 3a mo-f06pu pe3ynrary, ocTaBeTe BUPTYaIHATa CTEHA 3a] OTBOPEHATa BPaTa, KOATO
JcKare fa 67oxupare.

Pbyna BupTyanHa crena

AKTUBMPA Ce PBYHO B HAYATOTO Ha [IOYMCTBALLMS LMK,
PbyHata BUPTya/IHa CTeHa (M HEIHIA NHAMKATOP 3a
3aXpaHBaHe) Ce U3K/IIYBA ABTOMATIYHO Cefl 135 MUHYTH.
Koraro KamannTeTsr Ha 6aTepunTe HaMasee, NHANKATOPA O @
Ha 3aXpaHBAHETO Ha BUPTYa/HATA CTEHA 3a[04YBA {a MUT 1

€ JKeJIaTesTHO fa 3aMEHMTe GaTepuuTe.

ABTOMaTHYHA BUPTYaTHA CTEHA

[Ipu BK/II0YBaHe B peXUM “Auto’, HHMKATOP'BT HA
3axpaHBaHe MIUTa 32 1a HHPOPMIPA, Ue CTeHaTa e
BK/TI0YeHa. KoraTo Kamanurersr Ha 6atepunte Hamaree,
MHAMKATOPa Ha 3aXpaHBAHETO HA BUPTYA/IHATA CTEHA
3aI04Ba JIa MIUIa 10 1B II'BTY IIOCIE[OBAEIIHO I €
KeTaTeTHO 1a 3aMeHnTe Garepuure. 3a ja ECTUTE eHePrIs
Ha bGarepusATa, MOKe 1a M3K/IIOYNTe aBTOMATIYHATA
BUPTYaJIHA CTeHA, KOTaTo He A M3NonsBare. B mocrosHen
“Auto” pexxum barepunTe U3IBPXKAT OKOIO TPU Mecelia.

MoHTax Ha 6aTepuuTe

[lBe ankaaHu GaTepun, TUII
“C” (He ca BKIIIOYEHU B
OIaKOBKATa)

Mscro 3a
6aTepuara

10 iRobot Roomba cepust 700
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Bupryanna crena ¢ HaBuratop
(Virtual Wall Lighthouse)

(Camo 3a mopemut 780 1 10-BUCOKH)

BupTyanHara cTeHa ¢ HABUTaTOp MOXKe [ia fieficTBa Karo BupTyanHa creHa (Wall) win karo Bupryanen
Hasurarop (Lighthouse).

Bupryanuusar Hasuratop momara Ha Roomba 3a mo-go6pa opreHTarus B IpOCTPaHCTBOTO.

BupryanHata cTeHa 6/I0KMpa IIIOL, KOSTO He ICKaTe fia ce MOYNCTIL. 32 MoBede MHPOPMALI OTHOCHO
(YHKIUMOHMPAHEeTO HA BUPTYa/IHATA CTEHA BIDKTE [O-TOpe.

C IIOMOIIla Ha IIPEBKII0YBATENA I/[36€p€T€ KoA (1)}’}11(11]/[5{ JICKaTe [1a U3II0jI3BaTe. s [iBaTa cay4das
yCTpOﬁ[CTBOTO C€ BK/TIOYBA U USKJII0YBA aBTOMATUYHO CJ/I€]T KaTO BKIIOYNTE VTN USKITIOYNTE Bammst Roomba.
Axo yCTpOﬁCTBOTO € BK/IIOYEHO, MHVKATOPDT CBETHU.

Hysxpaete ce ot aBe ankanuu 6atepun tun C (He ca BKIIOYEHN B ONAKOBKaTa). Murampysit MHAMKATop 3a
3axpaHBaHe 03HAYABa, Ye CKOPO Iie TPsiOBa ja cMeHuTe Garepumnre.

Kak ma nonspare Bupryanuna Hapurarop

Bupryanuuar HaBurarop romara Ha Roomba 3a mo-go6pa opyeHTanyis B mpocTpaHCTBOTO, KaTo
Ch3/jaBa T.HAp. ,HEBUANMA Bpara‘. BammAT po6oT KOMyHMKMPa IOCTOAHHO ¢ Bupryanuusa Hasurarop.
Koraro mosy4n curHai, de CTasra e oYMcTeHa, BUPTyanHust HaBuratop ,,0TKII09Ba“ Bparara

¥ IIOYMCTBAHETO MPOb/DKABA B CrefBalaTa ctas. Koraro npukimodn paboTa mim uMa HyXJia T
IpesapexaHe Ha OarepuATa, BamuAT Roomba ce opuenTupa no Bupryanuusa Hasuratop o6parHo o
3aps/iHaTa CTaHINA.

Cnoxere HaBuratopa Ha
TpaHMLaTa MeX/Y ABETe
MOMeIIeHNs ¢ eMbeMara
nanpep, Hapuraropure u
CreHute Morar jia ce II0JI3BaT
€THOBPEMEHHO, HO HE '
HOCTaBANITE IPeKaNeHo 61130
€[IMH 10 APYT, 00BPHATU KM
3apAnHaTa CTaHINA VN

3aj; MeOesu, KOUTO MOrar fia
6710KMpAT JIBUKTE.

www.irobot.bg 11
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Bupryanen Kymon (Virtual Halo)

(axcecoapu 10 usbop)

Bupryanuus Kynon e upearnen 3a somoBe ¢ fomaurnu mobumin. Ch3aBa npefnasHa 30Ha
¥ BHMMaTeHO pbKOBOM Roomba 0K0/mo MsCTOTO, KBETO Ca KYMIYKIUTE C XPaHa 11 BOJja Ha
JOMAIITHITE KMBOTHIL.

3a ma Hactpoute Bupryannusa Kynon ussazere Bupryannara CreHa ot kopiyca Ha Bupryanuus
Kymon. ITocrasete 6arepunre, HacTpoute BupryanHara CreHa B pexxuM ‘Auto” 1 mocraBere Bupryansa
Crena o6patHo kbM Bupryannnsa Kymnon. ITposepere ganu Bupryannara CreHa e fo6pe BkapaHa i
CeH30pa B TOPHATA YacT ce BIbK/A u3Ano. Pasmonoxre Bupryannusa Kymon Ha seMATa 10 KyT4KuTe
TaKa, KaKTO e [I0Ka3aHO Ha KapTMHKaTa Mo-Aomy. AKO MMaTe ejIHa KyIIa, IOCTaBeTe YCTPOICTBOTO
MeXJIy KyIIlaTa 11 CTeHATa, aKO MMaTe J{Be KYIIV, TOCTaBeTe IO MeXY TAX UM [0 TAX.

OXpaHNUTENHATa

[Z - T T T« - T T T« 30Ha € C
~N ~N
4 4 muameTsp 50 cM

7 3alIUTHA 30Ha 7 3alUTHA 30Ha
/ 0 / 0 //

Ve
N
// 3allUTHA 30Ha
\
/

. : ‘

CDBBET: Bupryanauar Kymon Moxe fia ce 13110713Ba C HeMeTa/THA KyTia C AMaMeThp 0-MalbK OT
25 cM 1 BUCOYMHA I10-MaJIKa 0T 9 cM.

CDBBET: Koraro 6arepuure 3aIo4Har /ja ce M3TOIABAT, 3ALINTHO II0/Ie Bede He € JOCTATHIHO
CIJTHO 32 [ja 3aIUTH KynaTa. AKO TOBa e CIy4it, CMeHeTe haTepuunTe.

12 iRobot Roomba cepust 700
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HacTpoiika Ha e3nka

Roomba cepust 700 Mo>Ke /1a CUTHANU3MPa 3a TPELIKY Ha CTIeIHNTE e3UI[I: aHTTTUIICKIL,
(bpeHcKn, HeMCKY, UCIIAHCKM, UTATMAHCKY, XOMAaHICKH, JATCKM, HOPBEXKH, DUHITAHICKIL,
MIBEJICKY, IOJICKY, PYCKU, HOPTYTa/ICKY, ATIOHCKY, KOPECKI 1 KUTAJICKIL.

HaCTpOf/IKa Ha €3MKa 3a C'bO6lIIeHI/[}ITa 3a rpeuikn.

Mzkmoyere Baumsa Roomba ot 3apsAgHOTO yeTpOiicTBO MM IO IpeMecTeTe OT
3apspHaTa craHiys. Brmodere Roomba ¢ kpaTko Harnckane Ha 6yToHa Clean.
Harucnere n sagpwxre 6yrona DOCK goxaro Roomba He sanoune fa roopu.
Ormycuere 6yrona DOCK. Roomba cera e B pexxum Ha usbupase Ha esuny. Hatucuere
HekonkokpaTHo 6yToHa CLEAN 3a fa m36epete xemaHus esyk. 3a fa 3anmiere
n36panus e3NK, HaTuCHeTe U 3afpbxTe 6yToHa CLEAN moxaro Roomba He ce
U3KITIOYIL.

Roomba e mpefBapuTeIHO HACTPOEH HA AHIIMIICKI €3UK.

www.irobot.bg 13
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3apanHa Crannus

Bammsar Roomba ce Bpbilia Ha 3apsfHaTa CTaHINA B Kpast Ha OYMCTBAIIS UKD WK

KOTaTo KaIlalMTeThT Ha 6aTepuATa majHe. 3a [a ycIee fja ce BbpHe, TPAOBA la HaMepu

nH}padepBeHI CUTHA HA 3apsAAHATa CTaHIVA.

OcraBere 3ap;1uHaTa CTaHHI/IH MOCTOSTHHO BKTI04YeHa. Korato 3apATHOTO YTpOﬂCTBO €

CBDBP3aHO K'bM MpeXXaTa, MHAMKATOP'BT Ha 3axpaHBaHeTo Mura. Koraro Roomba e cBbpsana
K'bM 3apALHOTO YCTPOICTBO, MHAMKATOPBT HA 3aXPAHBAHETO CBETH MIOCTOSHHO U TI0Ka3Ba,

qe pO60T’bT YCIIETHO C€ € CBbP3al KbM 3apATHOTO YCTPOIZCTBO. HpI/I 3apeXIaHeTO

MHJIMKATOpa 32 3apex/aHe npumurea opanxeso. byrona CLEAN cBeTBa 3eneHo Korato
GaTepusTa e HAI'B/THO 3apefieHa U CJIef] TOBa CBETH IIOCTOAHHO, JOPY KOTaTo IPOLeChT Ha

3apexAaHe € 3aBbpIICH.

MecTomnono;keHiue Ha 3apAKHOTO YCTPOIICTBO
3apsAgHOTO YCTPOICTBO TPsAOBA 1a O'bfje HOCTABEHO BBPXY TBBPAA OBBPXHOCT Ha MACTO,

110 Koeto Roomba 11e uma eceH focTbil. ClIoXeTe ro 1o CTeHa WK IPYT HeNOJBYDKEH

00€eKT, Taka Ye Ipy mapKupaHe Ha po6oTa a He MOXe a MBbpAa. Ako Roomba He ycmee fa
MapKMpa OT I'bPBISA OINUT, 11je IIPOI'B/DKM J1a OIIUTBA OKATO He Ce CBbP)Ke C'bC 3apPSHOTO

YCTPOJICTBO.

Maca

Crpnbue

Kumnwm -

CDBBET: He nocrapsiite 3apAfHOTO YCTPOICTBO Ha IIO-MAJIKO OT 1.5 MeTpa oT cTbabuina (Hagomy).
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JVICTaHLIOHHO yIIpaBIeHyE

(mom'BITHUTENIEH aKcecoap, ChbBMECTIM C BCUYKY MOJIETIN)

Byron SPOT Byronute 3a mocoka
* ¢+ *byron DOCK
Byron CLEAN

C IMCTaHIMOHHOTO yIIpaBJIeHMe MOXKe yOOHO 1a KOHTpo/mpare GpyHKIUNTe Ha poboTa.
[Ipeny fa M3NoN3BaTe NUCTAHIMOHHOTO YIIPAB/IeHNe 3a I'bPBI I'BT, IIOCTaBeTe ABe GaTepun
i AA (He ca BKITIOYEHN B KOMITTIEKTA).

CDBET: YBepere ce, 4e MEXX/Ay IMCTAHIMOHHOTO yIIpaBaeHue 1 Bauma Roomba Hama
TIPEIATCTBUA KOUTO Jia OIOKMPAT CUTHATA.

A JMCTaHIMOHHO YIIpaB/ieHNe, BUPTYaIHATa CTEHA U 3aPANHOTO YCTPOICTBO paboTAT ¢
MH(padepBeHN Tb4U. AKO BCUYKM YCTPOIICTBA Ca Pa3IONOKEHY B €NHO U CHILO IOMELIeHIe
¥ ca 61m3Ko (MM HacoueHn) eHo 1o (KbM) Apyro, Roomba Moxe fa “Bikza” mosede

uH(pavepBeHN CUTHAY eTHOBPEMEHHO U HAMA Jia pabotu fo6pe. JMCTaHIMOHHOTO
ynpasjieHye HAMa a 6b7ie eeKTUBHO I aKo Po6OTa € B HEIIOCPeNCTBeHa O1130CT 10

BMPTYya/IHaTa CTEHA.

CeH30peH AMCTaHIVIOHEH YIIPAB/IABALL IEHTHP

CBHBET: ako cTe cOOCTBEHUIIN Ha CEH30PEH A 1. =)™
_-_ui
JVICTAHIIVOHEH YIIpaB/IABAIL 00 _n_ CAD
. TUES
neHTbp (Wireless Command o o mE ok
Center ), YIIPaBIIEHNETO N DOCK  CLOCK  SCHEDULE  SPOT
(yHKIMNTE Ca CHINTE KATo C | | D) -

Ha CEH30pHNA €KpaH Ha
p060TI/ISI/IpaHaTa IIpaXOCMYyKadKa.

CBbp3BaHe Ha Roomba 11 AMCTAaHIMOHHYAT yIpaB/IABAIL [IEHTBP

JIMCTaHIMOHHOTO YIIpaB/IeHNe ce 3aXpaHBa oT yeTupy 6atepuu “AA” (He ca BK/IIOYEHM B
KOMII/IEKTA).

1. IIpoBepere, famu 6aTepusATa Ha poOOTa € HAI'BIHO 3apefieHa.
2. V3BapeTe 3axpaHBaIyis Kaben i MaXHeTe po6oTa 0T 3apsFHOTO YCTPOIICTBO.
3. IocraBere 3 6atepuy i “AA” B IUCTAHIMOHHOTO yIIPaBJICHMeE.

4. IIpy MHCTaTALVA Ha YeTBBPTaTa 6aTepyaTa 3ajpBKTe CTpe/IKaTa Ha JIA1BO Ha
JUCTaHLMOHHOTO YIIPaBJIeHMeE.

www.irobot.bg 15
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5. 3agpbxre OyToHa(CTpenKara Ha JIIBO) HAaTHCHAT, foKaTo Roomba He 3amouHe ga
pearrpa. B cpmoTo Bpeme Ije MUTaT MHANKATOPY Ha JHNUTE B CEMNUIIATA OT AACHO HA

nsBo (ot Sat KM Sun).

6. CroxeTe Kamaka Ha 6aTepunTe i IOCTaBeTe FUCTAHIIOHHOTO YIIPAaBIEHIE BBPXY
Roomba.

7. Ha pyCTaHIMOHHOTO yIIpaB/ieHVie eIHOBPeMEHHO HaTICHeTe U 3aipbKTe 6y TOHUTe
CBC CTPEJIKNTE HA/LABO 1 HA/IACHO 32 2 CeKYHAN. VIHIMKaTOpKTE Ha AMCTAHI[VIOHHOTO
yIpaBJIeHMe Iile MUTAT, KOETO 03HAYaBa, Ye CBbP3BAHETO € 3aBbpILIeHO ycremHo. [Ipu
IOfM:AHA Ha 6aTepyATa He TPAOBa OTHOBO JIa CMHXPOHU3YpPATe AUCTAHIMOHHOTO
yIpaBIIeHue.

8. [IMCTaHI[MOHHOTO yIIpaB/IeH)e ABTOMATIYHO [IPEMIHABA B PEKUM Ha 3aCIINBAHE CIIe]]
u3BecTHO BpeMe. KoraTo HaTuCHeTe HAKOIT Oy TOH Ha Bede CABOCHO [VCTAHI[VIOHHO
yIpaBJIeHMe, MHAMKATOPNTE Ha JHY B CeAMUILATA Lle MUTAT OT JIABO Ha [IACHO (0T Sun fio
Sat), nokaro Roomba npemuHe 10j; HEroB KOHTPOJI.

A\ 3ABETIEXXKA: Wireless Command Center komyrukupa ¢ Roomba Ha wecrora 2,4 GHz. Ha
Ta3) YeCcTOTa KOMYHUKMPAT To/LsIM 6poit ycTpolicTBa, Hampumep 6esxrana Wi-Fi. B cmyuait,

4e Ta3y YeCTOTHA JIeHTa e IIpeToBapeHa e BbaMokHO Wireless Command Center fa He pabotu
HaJIeXHO.

®
OyHK1IMA 32 IPOrpaMypaHe Ha IOYMCTBAHETO

Hpem/l fla IporpaMupare nNo4nCcTBaHeTo TpH6Ba [1a HACTpOUTE TOYHOTO BpE€ME Ha
BBTPEIIHNA YACOBHMK.

Hactpoiika Ha yaca
1. Bxmouete Roomba ¢ HaTuckane Ha 6yToHa Clean.
2. Haruchere 6yrona Clock.

3. HocnenoBarenHo usbepere Day, Hour n Minute (zeH, yac ¥ MMHYTa) 1 HACTPOIiTe
TOYHOTO BpeMe.

4. Hatucnere OK 3a fja 3anasute IpoMeHUTe.

3a [1a nszeseTe M0 BpeMe Ha IPOrpaMypaHe WM UCKaTe Jla IPOMEHNTE HACTPOVIKMTE,
HarucHeTe 6yroHa CLEAN u 3anoyHeTe oTHayano.

IIpomsana Ha yacoBus: pexum 12/24 Yaca

YacoBHUKBT IT0Ka3Ba BpeMeTo B 12 yacoB pexxum (AM / PM - o 06sp/ cren 06s71) i B 24
YacoB PEXMM. 3a [1a IPeBKIIIOUNTE MEX/Y Te3) pexum, HatucHete 1 3agpbxre CLOCK 3a
OKOJIO 3 CeKyHJIU, JOKaTO Ha AucIvIes He ce oAy 12h mmm 24h. Hatucuere 6ytona CLOCK
OTHOBO, 32 Jja IPEBK/II0YBaHe PeXMMa Ha yacoBHuKa 1 HarvcHere OK 3a jja 3amasure
IIPOMEHUTE.
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CDHBET: AKo uckare fa usjesere OT peXXIMa WM [Ia aHy/IMpare IPOMEHNTe, HaTyCcHeTe OyToHa
CLEAN u 3amo4HeTe OTHOBO.

Hacrpoiika Ha yacoBus mwiaH 3a mouyncrsase (IlporpamMmupano mouncraHe)
Bamsit Roomba Moxke 5a G'bjje Iporpammpan 3a aBTOMATIYHO TIOYNCTBAHE OT eMH 10
ceqieM fiHM B cepmutiata. [Ipefn HacTpoiiKaTa Ha 9aCOBIUS PEXIM TPsA6Ba a CTe HACTPOWIN
JacoBHMKa!

1. Bxmiouere Roomba ¢ HaTickane Ha 6yToHa Clean.

2. Harucuere 6yrona Schedule.

3. ocnenoBatenuo usdepere Day, Hour 1 Minute (feH, 4ac 1 MUHYTa) U CbCTaBeTe YaCOBUA
PEXIUM.

4. C naruckaHe Ha 6yrona OK 1je 3amasute mpomeHmTe.

NsTpuBane Ha 4acoBMA IIaH

1. Bxmouere Roomba nocpencrsom 6yrona CLEAN.

2. Hatucnere 6yrona Schedule.

3. C HatuckaHeTo Ha OyroHa Day Ije ce moKake IIAHMpPaHVs Yac Ha II0YMCTBAHETO.
4. C HatuckaHeto Ha 6yroHa OK 1re sammmere mpoMeHuTe.

M3TpuBane Ha yacoBuUsA IIaH

1. Bxnrouere npaxocmykaukara Roomba nocpencrsom 6yrona CLEAN.

. Harucuere 6yrona Schedule.

. C HatmckaHeto Ha 6yToHa Day Ime ce mokasxe INIAHMPAHIA YaC Ha OYMCTBAHETO.

[ S I N

. Cneg katro Roomba mokasxe naHupaHnTe 4acoBe Ha IOYMUCTBAHE, KOUTO MCKaTe JIa
usTpuete, safpbxre Hour, foxato He ce mosBu --:--. C HatyckaHeTo Ha 6yToHa OK
3aImIIeTe IPOMEHMNTe.

5. Bcuuxu 4acoBY IUTAaHOBE MOXKeTe [ja M3TPpUeTe OCPEACTBOM HATICKaHe Ha 6yToHa Day B
IPObIDKEHNE HA 5 CEKYHTM.

IIpomsana Ha yacoBMA NIaH

1. Bxmioyere npaxocMykadkara Roomba mocpencrsom 6yrona CLEAN.

2. Harucnere 6yrona Schedule.

3. C HaTmckaHeTo Ha 6yToHa Day e ce moKaXke ITAaHMPAHNSA YacC Ha TIOYMCTBAHETO.

4. Crreqt kaTo Roomba mokaxe IIIaHNMpPaHNTe YacoBe Ha MOYNCTBAHE, KOUTO JCKaTe
[ia IPOMeHNTe, HATHCHETe ocefRoBaTenHo 6yTonnte Hour u Minute i Hanpasere

IpOMsAHATA.

5. C HaruckaHeTo Ha 6yToHa OK 3ammurete mpomeHmuTe.
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PeoBHaTa nmogipmxKa - BaXXHO ycnoBue!

3a MakcyuMaHa epeKTHBHOCT Ha IOYNCTBAHETO U3BBPIIBAIITE PelOBHA MOAPBIKKA.

a Cnen BCAKa yHOTp66a U3BafeTe 1 U3IMpa3HETE CMCTOC’L6I/IpaIJ.IaTa KyTus.

Harwuchete 6yToHa 11 M3BajeTe
cMeTochOMpaIara Ky s

*Cmensiime dunmpume écexu 2 meceya

Iouncrere wiu cMeHeTe GpunTpuTe®
Vi3upasHeTe cMeTOChHOMpaIaTa Ky Tus

e Wzuuctere IIPOCTPAHCTBOTO IIOJ CTpAaHMYIHATA Y€TKA Ha BCEKM TpU I10/I3BAHMA.

Pasxabere BuHTa Ha CTpaHMYHATA YE€TKA, CBAJIETE Y€TKaTa M U3YMUCTETE IIPOCTPAHCTBOTO IIO]] HEA.

CBBET: Criefi BCsIKO IOYMCTBaHe TPAOBA 1A USMPA3HIUTE CMETOCHOMPAIIIA Ky TS U 1A MSUUCTUTE
4eTKNTe. PeJOBHO M3BaXK/IaliTe 11 IIOYNCTBAlITe IIPEFHOTO KOJIENIO Ha poboTa.

CDBBET: Axo 3abenexure, 4e po60THT ChOMpA I0-MA/IKO HEUUCTOTHI, U3IPa3HETe
CMeTOCHOMpaI[aTa Ky i I IOUYICTeTe YeTKHUTE.
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° M34nucrere yeTkuTE HA po60Ta Cnex BCAKO ITO/I3BaHE.

A. VI3Ternere X bITHTE e3M4eTa 32 J1a OTBOPUTE b. MSBaJIeTe YETKUTE U TY IIOYNCTETE.
KaItaka Ha YeTKUTE.

}'Iarepl/[ Ha YETKUTE

CBBET: Ilpu nopxpbxkara Ha Roomba ThpceTe Kbt YacTut. Te3u KOMIOHeHTH Tpsi6Ba fja ce
MBBAJIAT M Ja Ce MOYVCTAT BCEKM II'BT CTIefi KaTo M3MpasBaTe CMETOCHOMpaIaTa Ky Tis.

B. VI3BajieTe KOCMuUTE 1 HEYUCTOTHUITE IO, I'. V3non3Baiite jajieHust BU MOYMCTBAILL
JKB/ITUTE JIATePY HA YeTKUTE. MHCTPYMEHT ([OYMCTBALL IPBCTEH VTN
MOYMCTBALY 'pe6eH B 3aBUCKMOCT OT
MOfiefa), KOJTO IECHO OTCTPAaHsIBa KOCMUTE

HarepM Ha OT OCHOBHATa Y€TKaTa.

A\ Harpynamire ce roremu Ko/mndecTBa HeYMCTOTHIL MOTAT fia JOBEAAT JI0 TPAIHO yBpEX/IaHe
Ha po6oTa. 3aT0Ba PeJOBHO IPOBepsIBaliTe CHCTOSHUETO HA TATePUTE.

A\ He nonsgaiire po6ora 6e3 narepu. Ako sary6ute narepute Ha Roomba, 06bpHeTe ce KbM
cepBusHIA LeHTHP Robot (info@irobot.bg) 3a ga monyunre pesepBHy narepu.

www.irobot.bg 19
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IlouncrBane Ha IPEAHOTO KOIEI0
Koneno 0Oc

—> [
‘ JlpbIIHETE IIPEXHOTO KOMENO 11 IO
U3BaJIeTe 3aeIHO C BbPTAIMA Ce

MEXaHU3bM.

OTCTpaHeTe BCUYKUTE HEYNUCTOTUN OT

BIUTbOHATMHITE TIO]] IIPEIHOTO KOIENoO.
B’prHHI Ce MEXaHU3BM

/I3BajieTe IpEHOTO KOIEIO OT
MeXaHI3Ma, M3BaJieTe 0CTA ¥ OTCTPAHeTe OT Hesl MpeIieTeHUTe KOCMIL.

G Cnoxxere ocTa 06paTHO 1 C€ YBEPETE, Y€ KOIETIOTO C€ BbPTU CB060)1H0.

[IpakHeTe KONENOTO 0OPATHO BHB BHPTAIINS C€ MEXAaHM3BM ¥ BKapailTe [eJst MOYI
obparHo B pobora.

A\ HatpynBaHeTo Ha HEYNCTOTIY B IPOCTPAHCTBOTO OKOJIO IIPEFHOTO KOJIETIO MOXKE fia
HioBefe ;0 O7I0KVpaHe Ha KOJIEZIOTO 1 OBPeX/aHe Ha I0J0BaTa II0BBPXHOCT.

N3uncrere Cron0NUIHNTE TETEKTOPY M METATTHUTE 3aPEXKTAII KOHTAKTH

C 4ncra u cyxa KbpIia BHUMATETHO U30bpIiieTe BCMYKNTE [IECT CEH30PU 1 METATHUTE
3apexaly KOHTAKT! Ha TAI0TO Ha po6oTa. VI34ucTeTe ChIO ¥ METaTHUTE 3aperXXalin
KOHTAKT! Ha 3apAJHOTO YCTPOJICTBO.

[TouncrBane Ha CEH30pUTE 3a CTB/ION VM METaTHNUTE 3apexpamy KOHTaKTOPU.

C 4mcra u cyxa KbpIa BHUMATeTHO N30bpliieTe BCUUYKUTE MIeCT CEH30Pa ¥ METATTHITE
3apexIally KOHTAKTOpY Ha pobora. VI3uucTere ChINO 1 METATHITE 3apeXKAAIY KOHTAKTOPU
Ha 3apATHOTO YCTPOJCTBO.

CeHsopu IIpOTHB TajjaHe
o cThIbuTe

3apeXaaly KOHTaKTOpH

20 iRobot Roomba cepust 700
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CmsiHa Ha 6aTepunte

BaTepI/I}ITa C€ CMCHA 110 CIICTHNA HAYMH:

Q PasBuitTe BaTa BMHTA U CBajieTe KalayeTo Ha |

e ITocTaBete HOBaTa Oarepus ¢ Hapmuca iRobot B mocoka Harope.

e [locTaBeTe OTHOBO KamavyeTo Ha 63TepI/I}ITa " 3aTCTHETE IBAaTAa BMHTA.
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OTCTpaHHBaHC Ha HCMBIIPABHOCTU

Ao HeIrjo He € Hapey, po6OTDT 1je Bi NHGOPMIpPA ITOCPEACTBOM [iBa 3BYKOBI CUTHAIA, KOUTO 3BYYaT KATO [{BITO
»Y* ¥ rbro ,,0”. Cllef] CUrHasa C/lefiBa I71acoBO ChobIIeHNMe (HAKON MOfieny MHPOPMUPAT 32 HEM3IIPABHOCTA C

OIIpeJie/ieHI 3BYKOBYU CUTHAJIN), KaTo ChIleBPEMEHHO 3al104Ba /la MUTa MH/MKATOP Ha [OBPeaTa. AKO He MOXeTe
J1a OTCTPaHNTE Ta3M MOBpe/a, 00bpHeTE Ce KbM yeOcaliTa Ha cepBI3a 3a TEXHINUECKA MOMIPBKKa www.irobot.bg.

CoBeT: Ako uckare Bammst Roomba fra moBropu rimacoBoto cbodiene, Harvcaere CLEAN.

Roomba
MUTa...

Roomba cpobmaBa

BeposiTHa mpiransa

Kako Jla HallpaBUM

Enno
MITaHe
(Bcexm 2
CeKyH[Y)

Ipemka 1: [Ipenecere po6ora Ha
LIPYTO MACTO I pecTapTHpaiiTe ¢
6yrona CLEAN.

Roomba e ¢ xoneno BbB
Bb3JyXa.

YBeperte ce, 4e pobOTHT CTOY CTAOITHO
Ha T0fia. BK/ToueTe ro 0THOBO Ha Jipyro
MSACTO.

Ipemka 2: OTBopeTe Kamaka Ha
YeTKIITe V1 T¥ M3UNCTeTe.

[maBHuTE YeTKM Ha poboTa He
ce BbpTAT.

VISBaHeTC YETKNUTE M ' TIOYMCTETE.

Ipemxka 5: 3aBbprere
CTpaHUYHITE KOJIe/Ia ¥ TU
3YNCTETE.

CTP&HI/I‘{HV[TC Konena TpygHo
C€ BbPTAT.

[ToucTeTe T OT KOCMI ¥ HEYMCTOTHIL.
Hatucnere rut 06paTHo 1 IIpoBepere,
J/II MOTaT CBOGOMIHO [1a Ce BPTAT.
Bxrmogere Roomba oTHOBO Ha fipyro
MSCTO.

Ipemxa 6: [Ipenecete pobota Ha
JIPYTO MACTO ¥ pecTapTipaiiTe ¢
6yrona CLEAN.

Censopure ca 3aMbpCeHIt
1 Roomba e yBucHan va
TIPEIATCTBIE.

VI36bp1iteTe CeH30PUTE CbC CyXa KbpIIa.
Bxrmoyere Roomba oTHOBO Ha fipyro
MACTO.

Ipemka 7: 3aBbprere
CTPaHMYHITE KOTIef ¥ TH
3YNCTETE.

CTPaHI/l‘-lHV[Te Kormenma BUCAT
BDB Bb3[[yXa.

Vsuncrete ¥ 0T KOCMII M HEUHCTOTHIL.
Harucnere i 06patHo 1 ce yBepere,
4e MOTaT CBOOOJIHO Jja Ce BBPTAT.
IIposepete, gamt Roomba He yBycBa
YeCTO Ha IIpara Ha BpaTara i ipyri
HEPaBHOCTIL.

Ipemka 9: [Tpoepere 1
TorcTeTe OpOHL.

BpOHHTa € CMaYKaHa Vi
CEH30pa € 3aMbpCEH.

10-20 e gykHete GpoHsTa, 32 fia ce
U3CUILAT HEYMCTOTUITE TIOJ] Hes.

Ipemxa 10: 3aBbpreTe
CTPAHITYHNUTE KOMENI U I
H3YNCTETE.

CrpaHnyHuTE KOTIeNa TPY/HO
ce BbPTAT.

AK0 po0OTHT 3aMOUHE fia Ce BHPTI Ha
€JHO MACTO M3YICTeTe CTPAHIIHUTE
konema.Hatucuere konemiara

HATIPE]I- Ha3aj I Ce yBepeTe, 4e MoraT
T ce BHpTAT. Tasy rpelka Moxe

[ BB3HIIKHE I aKo Po6oTa padoTn

B MHOTO TO/LIMO TIPOCTPAHCTBO

6e3 npemarcraus. C moMomTa Ha
BJPYa/HATA CTeHA OYepTaiiTe Mo-MajKa
TIION 32 TIOYMCTBAHE.

Vnpnkaropa
3a noBpefiata
He MUTra,Mura
camo
YEPBEHO
CLEAN

3apenere GarepuAta.

BaTCpI/IHTa € U3TOIICHA.

Cebpxete po60Ta KbM UTOUHIKA
Ha 3aXpaHBaHe I/ IO II0CTaBeTe B
3aPAJHOTO YCTPONCTBO Jja 3apejuTe
barepusra.
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FPCU_IKI/I, KOUTO C€ MHAMKNPAT I10 BpEME Ha 3apeXiaHe Ha 6aTCpI/IHTa.

Roomba | Roomba Roomba BeposiTHa mpuansa Kaxso pa mpasuve
MUTa... IOKa3Ba CboOIaBa...
IIpoBepete famu e 6111 OTCTpaHeHa
3al[UTHATa IeHTa. MaxHeTe Kamaka
Ipeuxa npu
X1 - sapexrane | bBatepAta He e CBBp3aHa. Ha Garepysra, n3Bajere Garepusra
pex I 5 IOCTaBeTe OTHOBO 00paTHO B
pobora.
OcraBere po60Ta MBK/TIOUEH Hall-
Ipemka npu
X2 Err2 sapexare 2 [Ipo6meM cbe 3apexaaHeTo. MAaJIKO eIMH Yac JI C/Ief] TOBa Ce
P OIUTAJITE []a 3apeNUTE OTHOBO.
VsBbpmete pecer Ha codryepa (BXK.
Ipemka npu .
X3 Err3 sapexare 3 [Ipo6rieM Cbe 3apeskaaHeTo. C/lefBaIVA ChBET) I Ce ONNTaliTe
P OTHOBO Ja 3apefiuTe.
VsBbpiete peceT Ha codryepa (BX.
Ipemxa npu .
X5 Err5 SapeRaRe 5 [Tpo6riem Cbe 3apeskaHeTo. C/lefiBalVA CHBET) M Ce ONNTaliTe
pex OTHOBO Jia 3apefuTe.
OcraBete po60Ta USK/TIOUEH Hall-
MAJIKO efIMH Yac ¥ C/Ief] TOBa ce
onuraiite a 3apefuTe OTHOBO.
Ipemrka mpu
X6 Err6 barepusr e mperpsTa.
3apexjane 6 .
He nocrapsiite HUKaKBU IIpeIMETH
BBpXy Roomba, 3a 1a rapanTipare
TPABUTHOTO OX/TAK/IAHE.
OcraBere po60Ta M3K/TI0YEH Hall-
MAaJIKO efIMH Yac ¥ C/Ief] TOBa Ce
OIUTAJITE []a 3apENUTE OTHOBO.
Ipemka npu
X7 Err7 barepusra He ce oXmaxpa.
3apexyane 7 .
He mocraBsiiTe HUKaKBI npegMeTn
BBpXy Roomba, 3a 1a rapanTupare
HPABUIHOTO OX/IK/AHe.

CDBBET: Ako ce Hamara fja pecraptupare copryepa Ha Roomba, HaTyCHeTe 11 3a/ipBXKTe
6yTona CLEAN 3a oxomo 15 ceKyH/u, JOKaTo Ha JUCIIes He Ce TOSIBY
“RST”. Taka Roomba ce pecrapTipa 1o mbpBoHaYaTHATA CV HACTPOIIKA I Ce
M3YMCTBAT HAaTpynaHuTe copTyepHn rpemky. YacoBHMKA U IIAHMPAHUTE
MOYMCTBAHIA 1ile OCTaHAT ChXPAHEHM.
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Yecro 3aaBanu BbIpocu

38]].[0 IIOHAKOI'a CTPAHNYHATA Y€TKA C€ BbPTH HA ipyrara CTpaHa?

Korato p060T”bT Ce 3aIlIeTe B IIPEIACTBUATA KaTO peCHU UIN Ka6em/1, CTpaHN4YHaTa Y€TKa
MOXE€ Jia C€ 3aBbpTU 6’bp30 unu 6aBHO B 06paTHaTa IIOCOKa B OIINT [a C€ USM'BKHE. C”bI.LIO
MOXe fia c€ CIydM IIpY ITOYMCTBAHE HAa KMJIMMU C BUCOK KOCHM. Axo HOH06Ha CUTyalnusa
BDB3HIMKHE Ha I10] C TBbp/ia IOBDBPXHOCT M/IN HA MACTO, KbAETO HAMA Ka6em/1, TpH6Ba a
Ce€ N3YNCTU CTpaHMIHATa YE€TKaA. C IIOMOIIITAa Ha MaJ/IKa OTBEPKaA II'bpBO MAaXHETE BUHTA B
cpefaTta Ha CTpaHNYHaTa Y€TKa. Cne,u TOBa U3BAJI€TE€ CTPpaHNYIHATA Y€TKA I CTapaTETHO
MaXHETE BCMIKUTE KOCMU U IPYTY HEYMCTOTUN KOUTO Ca yI0OBEHM Ha OCTa. [ToctaBete
YeTKara 06paTHO M 3aTErHETE BMHTA.

3aIo moHAKOra ce 4yBaT OT po6oTa 3ByI Karo “rpomaHe”??

Korato PECHUTE Ha KWIMMA UIN KabenuTe ce 3amjerar B YETKUTE, T€ 3aI10YBAT J1a C€ BbPTAT
B o6paTHaTa IIOCOKa 3a 1a ce 0CB060)1FIT. ToBa Nnpean3BMKBa 3ByKbT Ha TpOIlaHe, KOWTO ce
MOBTapA BCAKA CEKYH/IA, JOKATO YETKUTE HE MaXHAT IIPENACTBUATA. Ako Roomba 3amoune
na “TPOHa” TaM, KbJIETO HAMA PECHU WIN Ka6em/1, Ce€ Hajara fia Io4YnCTUTE larepuTe Ha
TTTAaBHUTE YETKU.

3amo Roomba HamMansABa ckopocTTa, KOTaTO Ce JOOMIKaBa KbM ONpefeeH N
NpenATCTBUA?

Roomba 13mnonsBa TeXHOIO s Ha CBETIMHHA 6p0HH C KOATO pa3lo3HaBa CTEHUTE U
ApYyIru IIpEnACTBNA, 3a 1a HaMaal IIPpEeIBApUTENTHO CKOPOCTa I J1a JOKOCHE IIPENACTBUETO
C 6p0H}ITa CbhBCEM JIEKO IIpEeAN a IIPOMEHM ITIOCOKATaA. Po6oTbT MOXKeE TPYyAHO fa
I/IIICHTI/I(bI/ILU/Ipa NPpETnACTBUATA aKO Ca MHOT'O TbMHM WJIM aKO Ca IIMPOKHU I10-MaJ/IKO OT

1.5 cm. Roomba e B chcTOsiHIE [1a IpeMIHE IPENATCTBUA WIN IIpar ¢ BUCOYMHA 1O 1.5 cm.

CobBer: 3a noBeue nHpOPMALIIL Ca 00BPHETE KBM yebcaiiTa Ha CepBN3a 32 TEXHIYECKA ITOANPHKKA
www.irobot.bg.
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BaxxHu MHCTPyK1[UY 3a 6€301MacHOCT

A BHIVIMAHME: He oTBapsiiiTe eeKTpUIECKUTE YaCTH Ha poOOTa, He pasriobsBaiite
GaTepyATa WIM M3TOYHNKA HA 3aXpaHBaHe. BbTpe HAMA HUKAKBY YaCTU KOUTO
OOMKHOBEHHIAT OTPEOUTET MOKE Ia PEMOHTHUPA. 32 PEMOHT ce 00bpHeTe KbM

KBa/mM(UIMpPaH CepBU3EH IepCOHaN. Mo, IpoBepeTe iy eeKTPUYECKOTO HAIIPeXeHe B
KOHTAKTa € ChIIIOTO KaTO HAIPEXXEHNETO C KOETO PabOTH BKIIOYEHOTO B KOMIIIEKTA 3aPsAAHO
YCTPOJICTBO.

IIpu u3nonsBase Ha po6oTa O'bjjeTe BUHATY BHUMATETHN. 3a J1a cé MUHUMAIU3UPA PUCKDT OT
HapaHsBaHe WM NOBpefja Ha IMOTA, MMaiiTe MPeABI] CIefHITE MHCTPYKINY 32 6e30I1acCHOCT 0
BpeMe Ha eKCIUIOATALs 1 HOfAPbKKa:

ObIIN MHCTPYKIINN 3A BE3OITACHOCT

o Ilpenu pa6ota ¢ poboTa ce 3am03HaliTe C BCMYKM MHCTPYKI[NY 32 6€30MaCHOCT.
« 3aBamra 6'bjjema yroTpe6a sanasere MHCTPYKIMUTE 32 6€30IIACHOCT U eKCIIIOATaIV.

. Oﬁ’preTe BHIMMaHME Ha BCMYKM MHCTPYKIMUM 32 6e30macHOCT Ha p060Ta, 6aTepI/mTa, ajarnrepa n
PDHKOBOACTBOTO 3a €KCIIZIOATALVA.

« CnasBaiiTe BCUYKM paGOTHI/I 1 TI0/I3BATE/ICKN MHCTPYKLIMN.
« Huxkora He ce c‘rapa]?rre [la IIoIpaBuTe p060Ta camut. ToBa 06MKHOBEHO BOAM 110 HE IIpMI3HABAHE Ha rapaHIMATA.

OI'PAHMYEHME ITPU N3IIO/I3BAHETO HA POBOTA

« Roomba He e peHa3HaveHa 3a U3NO/I3BaHe HA OTKPUTO.

« Roomba He e urpauka. He csiaiite i He cToitTe Ha po6oTa. Masku fiena it JOMAIIHN TI00MMIN TPsiOBa fja ca mof,
Habmonenne, korato Roomba mouncrsa.

« Tlpu nouncTBaHe M3mon3Baiite camo cyxa kbpra. [Tasere po6oTa oT Teyalya win Kamnelia Bofa.

« He usnonssaiite po6ota f1a cb0upa ropsLLN UK TEEM TIPeAMETI.

« He usnonsgaiite po6ora a oTcpaHsABa pascumanara 6emmna, 601, XUMUKAIII UM BOJIA.

. Hpe;m /12 BKITIOYUTE P060Ta OTCTpaHETE BCUYKU IIPEAMETH, KaTO HAIIPUMEDP APEXN, USXBDP/IEHN BECTHNULIN,
Kabeyu unm 3aBeCH, 3aXpaHBalu Kabenu 1 BCUIKI YyIINBUA IPESMETI.

+ AKO yCTpOIICTBOTO MIHABA TIpe3 3aXpaHBall Kabesl 1 T0 Y/IOBY, MOXKe Jja M3[/bPIIa OT MacaTa 1 GI0poTo
OCTaBeH eNeKTPOype.

« AKO B IIOYMCTBaHATA CTas MMa IOCTBII 10 6a/IKkoH Tps6Ba fja CIOKUTE 10 OATKOHCKUTE BpaTh Qusimyecka
IIperpaia, KoATo HAMA jia O3B0/ [IPEMUHABAHETO HA PO6OTA 1 1€ OCUTYpy (e30IIacHOCT TIPY [IOYMCTBAHETO.

« ToBa ycTpOICTBO He € IpeHA3HAYEeHO 3a YIIOTpe6a OT fela i Xopa ¢ OrpaHiyeHn GU3UYECKH, CETUBHU WK
yMCTBeHI/I YMCHI/[F{ nm 663 OIINT M ITO3HAHM:, OCBEH aKO T€ Ca I10]] KOHTPOH W HACOYBAHM OT /1M1, OTFOBOPHI/I
3a TAXHATa 6€30IacHOCT.

« He mosBorsiBaiite Ha MajIKITe Jela Aa CU UTPAST ¢ poboTa.

« Vsnonspaiite 1 chbXpaHABaliTe yCTPOICTBOTO CaMO IIPY CTaiiHa TeMIepaTypa. BicoKu n HICKU TeMIepaTypu
MOTaT jja J0BeaT /1o mospeyna Ha Roomba.

BATEPYS VI HEMMHOTO 3APEXXTAHE

« Ilpu sapexpaHe U3Mo0/n3BaliTe CAMO CTAH/IAPTEH eEKTPUYECKM KOHTAKT. To3u IIPOAYKT He MOXKe Jja U3M0/I3Ba
BCAKAK'bB BUJI MPEXKOBO 3aXpaHBaHe./[3110/13BaHe Ha IPYIU 3aXPaHBAlM YCTPOIICTBA BOAM [I0 HEIIPU3HABaHe HA
rapaHIMATA.

« 3asapexyaHero Ha 6aTepusTa Ha BalleTO YCTPOICTBO MOI3BAIITE CAMO aJAIITeP OT IPOU3BOIAUTENIS.

« He monsBaiite afanTepa ako 1Ma MoBpefeH Kabes Wi Liercen.

« KbM en.3axpanBane Moxe fja 6bfie f06aBeHa 3al{iTa OT IPEHANPEKeHIe, KOATO MOXKe fja IIPefOTBPATH IIOBPEn
TI0 BpeMe Ha TeXKI IPbMOTeBUYHM Oypu. 3apexaiiTe caMo B 3aKPUTI OMEIeHIA.

« He nunaiiTe ¢ MOKpHU pblie 3aXPaHBaILOTO YCTPOICTBO.

« Koraro uncture po6ota ro n3KIoUeTe OT M3TOYHNKA Ha 3aXPaHBAHE.

. HPOBCPGTE Jlamy 3aXpaHBAIIOTO HAIPEXKEHE HA MPEXaTa OTTOBAPA Ha HANIPEKEHNETO, oT6ensAsano BBPXY
afarnTepa.
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[exnapanus 3a CbOTBETCTBUE

Po6orusupana mpaxocMykauka Roomba ¢ akcecoapu

IIpoussopuren: iRobot Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730, USA neknmapupa, e
poboTH3MpaHara IIPaxocMyKayka CbC 3aXpaHBaHe OT OGaTepyyl U 3apsHO YCTPOICTBO OTTOBAPS Ha
M3MCKBAHNATA HA IMPEKTUBATA 32 HICKO Hampexxerne 73/23/EEC nsmenena c aupextusa 93/68/EEC n
IVpeKTIBaTa 3a efekTpoMaranTHa cbMectuMocT (EMC) 89/336/EEC, nsmeHeHa ¢ aupexrtusa 92/31/
EEC. TectoBe Ha HICKO HAIIpeXXeHNe ¥ eIeKTPOMATHITHA ChbBMECTMOCT Ca HAIPaBeHM OT AreHIusTa
TUV Rheinland of North America.

OcBeH ToBa 3asABABa,4e POOOTU3VMPAHATa IpaxocMykada Roomba ¢ akcecoapute oTroBaps Ha mo-Jomy
LIMTMPaHUTE XapMOHM3MPAHNTE CTaHJapTH Ha EBpornelickara 061IHOCT:

Topuuara Ha mpusHaHKMeTo Ha MapkaTa: CE: 2004

EN 60335-1:2002 + A11:2004
EnexTpirdeckn ypenn 3a fJOMaKMHCTBATa ¥ TOF06HN memyt — Be3omacHocT wacr 1:
O61M U3MCKBAHUS

EN 60335-2-2:2003

Enextpuuecku ypeny 3a JOMaKMHCTBATA U OR0OHN Ljenmnt — besomacHocT wacr 2:

061y M3MCKBAHWA

CriennuyHM M3MCKBAHNA 3 IPAXOCMYKAUKM 1 IIOYMCTBAIIN yPey KOUTO N3CMYKBAT BOAIaTa

EN 60335-2-29:2002
Enextpudecku ypeny 3a JOMaKMHCTBaTa U MOFO6HM Ljeru — BesomacHocT yact 2-29
CrenduyHM M3VMCKBAHNA 33 3aPAHOTO YCTPOIICTBO 32 Garepunte

EN 55014-1:2000 + A1:2001 + A2:2002
EnexkTpoMarHuTHa ChbBMECTUMOCT- e/IeKTPIUYECKN YPEaU 3a JOMaKMHCTBATa, eNeKTPUYECKI
VHCTPYMEHTH U TIoo0HY arapaty- yact 1: EMucun

EN 55014-2:1997 + A2:2002
EnexTpoMarauTHa ChbBMECTMMOCT- €/IEKTPUYECKN YPEIM 3a JOMAKMHCTBATA, e/IEKTPUIECKN
MHCTPYMEHTH 11 IOROOHY artapaTyi- 4acT 2: YCTOIYMBOCT- CTAaHAAPT 3a IPYIa MPOJYKTU
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Oropusupan BHOCUTET: ,I]epTyc Mepkaryc BI* O0]] www.irobot.bg

Oropusupas cepBus: ,bpnrapus cepsus rpyn 00][I
Hamuonanen remredon: 0700 10 218.
e-mail: order@bgs.bg www.bgs.bg Robots That Make A Difference

TAPAHIIIOHHA KAPTA

11131001 :1: -1 QRN 13717 7:1; G

/mevar Ha mpopaBaya/ /mopmc Ha KymyBaya/

J1aTa HA IOKYIIKATA: tevvreerernreressneessnnensssnersssneesssnsessssnessssnessssssesssnsesessnasssnassnns

Mopen

Cepuen Homep

TlapannuonHu cpokose:
Po6orusnpana npaxocMyKkauka ,iRobot”- 24 mecena
Barepus Ha mpaxocMyKkadka ,iRobot” - 6 mecena

®upma ,lepryc Mepkaryc BI“ OO]I Bu 5aBa rapaHIjys 3a KayecTBOTO Ha 3aKyIEHOTO U3JIeNIe,
CBITIACHO 3aKOHA 32 3allMTa HA OTPeOUTENTE I TAPAHIMOHHNUTE YCIOBKA HA Tas) KapTa.
HesaBucumo oT ThproBcKara rapaHIus, IpoJaBavbT 0TTOBApP:A 3a IUIICaTa HA
CHOTBETCTBHE Ha IIOTPEGUTENCKATA CTOKA € JOrOBOPa 3a Mpofax6a, cprmacHo wi.112 - 115
ot 33I1.

IIpegocraBeHaTa ThproBcKa rapaHIsA He OKa3Ba BIMsAHIE BbpXy IpaBaTa Ha
noTpebuTennTe, MPOU3THYALIN OT TapaHiusTa mo wi. 112 - 115 or 3akoHa 3a 3amura Ha
noTpeduTennTe.

Tasy rapaHIMA e BalifHA 32 BCMYKM JOMAaKMHCKM ypermy mpefmaranu ot “Llepryc Mepkaryc BI“ O0]]
C THProBCKa Mapka ,,iRobot” Ha TepuTopusra Ha Perybruka boarapus.
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TAPAHIIMMIOHHMU YCJIOBMI:

1. TapaHIuATA € BaMUIHA IPU:

1.1. TIpencraBsAHe Ha HACTOAIATA TAPAHI[OHHA KapTa - OITbIHEHA TIPAaBI/THO B MOMEHTA Ha
3aKyIlyBaHe Ha CTOKATa U KacoBa Oenexxka, GpakTypa Wi JOroBop 3a 3aKyIyBaHe Ha ypefa.

1.2. ®abpuynn fedeK Ty B3HUKHAIM 110 BUHA Ha IPpou3BopuTes ( fedekTeH MaTepual, rpemHa
KOHCTPYKIJVA MM HEKauyeCTBEHO IPOU3BOJCTBO).

2. TapaHIMATA He Ce OTHACH 3a:

2.1. Ypenu, KOUTO Ce M3ION3BAT C IPodeCHOHATHA ITe/l B ThProBCKaTa MPexa, 00IeCTBEHI MeCTa

U APy MOKOOHM, Pa3INYHM OT IOMAaKMHCTBOTO. [JedunnumATa morpedutencka (JoMalrHa)
yrorpe6a, abCoMOTHO M3KTI0YBA U3IIOI3BAHETO HA IPOJYKTa 38 M3BBPIIBAHETO HA THPTrOBCKA I/W/H
IpoQecioHaNHa JefHOCT, KaKTO M3IO/I3BAHETO MY 3a KAKBITO I [A € I[eI OCBEH JJOMAKIHCTBO. IIpu
BCHUKIL CIIyYalt , aKO YPEABT € 3aKyIeH ¢ haKkTypa M3fafeHa Ha THProBell 10 CMUCH/IA Ha ThproBekist
3aKOH I/ Ha MIMETO Ha I0PUAMYECKO JIIIE, Ce CYNMTA e CHIIMAT Ce M3II0/I3Ba 3a LY Pas/IMdHIL OT
norpeburencka (goManixa) ynorpe6ba.

2.2 KoncyMaTusu: 4eTkit, GuITpi, IOABIDKHI YaCTH OT Kayuyk. Koncymarusute ca cBo60gHO
IIpOJaBaeMM.

3. TapaHIIMOHHATA OTTOBOPHOCT U3I'BIHABAHA OT ,,Bharapus cepsus rpyn“ OO]] ce
M3KII0YBA B CIETHNUTE CTydan:

3.1. AKO e HalpaBeH ONNT 3a OTCTPAaHABaHe Ha eeKTa OT HeOTOPU3MPAHI THUI[A.

3.2. IIpu HeCOTBETCTBIE MEX/Y JTAHHMTE B TapAHIIMOHHATA KapTa 1 U3JeNNeTO, KAKTO I PV JIMIICA
Ha cepyieH HOMep BbPXY U3JIe/TUETO.

3.3. IIpu noBpey OT BHHIIEH XapaKTeP, KaTO TOKOBU YAapy, HeCTaHJAPTHNU 3aXpaHBalu
HaIPEXXEHN, IPUPOIHY OeCTBIA WM APYTU IIPUYVHY U3BBH KOHTPOJIA Ha BHOCUTEJIA.

3.4. AKo ypefia e IOJ/IOKeH Ha [IefiCTBIETO Ha arPeciBHA CPEfiA - y/iap, MajjaHe, HaTUCK ¥ T.H.

3.5. IIpn npegu3BuKaH TepMIYEH LIOK BbPXY ypefa.

3.6. IIpu HecriasBaHe MHCTPYKIMUTE 3a EKCIIOATALINA Y HETIPABUIHA NOAAPbXKKA. VIHCTpyKimATa 3a
eKCIIOATAIVA 1 TIOAPHKKA Ha O'BITapCKI e3MK e IIPUIOXKEeHa KM ypera.

3.7 [lpu HempaBUIHO MM HEKOPEKTHO IIOII'b/IHEHA, C HEYET/INB CEPMEH HOMEP WM TaKaBa CbC CIENU
OT MHTEPBEHIIA rapaHIOHHA KapTa 11 IIPY JIUIICA WM HapyIleHa 3aBOjICKa Tabe/Ka C JAHHY Ha ypejia.
3.8 IIpu edpeK T B CIEACTBIE HA HEPABUTIEH TPAHCIIOPT.

4. VIsucKBaHUS NP rApaHIMIOHHO CEPBU3HO 00CTyKBaHe:

4.1. Ilo BpeMe Ha ITpecToli Ha U3[IENIMETO B CEPBI3a He Teye rapaHIJIOHEH CPOK.

4.2. B cyyait Ha He0OXOAMMOCT OT OJMAHA HA pe3epBHA YaCT, IOMEHEHATA TaKaBa CTaBa
COOCTBEHOCT Ha CepBU3a.

4.3. 3a noIMsAHa Ha ypefia C HOB Ce M3UCKBa CIIelMajieH IPOTOKON usfazieH oT LlenTpaneH cepsus, cbc
CTAHOBHIIIE, Ye ypebT He MOA/IeKM Ha PEMOHT U TOKYMEHT 3a IOKyIKara-(hakTypa (kacoa beexka)
U rapaHIJIOHHA KapTa.

PEMOHTHU B TAPAHIIMIOHEH CPOK

[Ipenanen sa Homy4un ypena [TonpaBeH Ha: Homep Ha Homy4nn ypena
PEMOHT Ha: (mopgmnc) peMonTHus ucT | (Topmuc)
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- ® ©2007-2012 iRobot Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730. Beuuku npasa ca sanaseru. iRobot, Roomba, iAdapt 1
' R t Virtual Wall ca perucrpupann Thpropeku Mapku Ha Kopriopaips iRobot. Home Base, Dirt Detect, AeroForce, Lighthouse u “Let
the Robots do the Work” ca Tpproseku Mapku Ha kopriopaiyis iRobot.
TlarentHo BefoMctBo Ha CAIIl: www.irobot.com/patents | ITpescTosmy nateHTn
WC:4359149

R700_navody_multiindb 30 @ 17.10.16 18:26



